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6.24.3 Detekce doby zablokovani pri motorickém rezimu
pro zjiSténi poruchy

<F452: Stall detection time during power running>
(Doba detekce zablokovani v motorickém rezimu) X  STOP  00Hz
<F441: Power running torque limit level 1> F452 : Power stall detection time
(Uroveri motorického momentového omezeni 1)
<F601: Stall prevention level 1>
(Prevence zablokovani (proudové omezeni) uroveri 1) °
S
Min: 0.00 Max: 10.00
X1000 X100 X10

m Funkce

Tato funkce je jednou z funkci, které zabrariuji poklesu bfemene u zdvihaciho Ustroji. Pokud
dochazi k opakované aktivaci prevence zablokovani, funkce to vyhodnoti jako zablokovani motoru
a dojde k poruchovému vypnuti.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|'
nastaveni
F452 Doba detekce 0,00-10,00 s 0,00
zablokovani v
motorickém rezimu
I4 v . . 0,
|
1 250,0: Zablokovano
. o
F601 f’gﬁg’fézjnﬁfzkgxgm 10-200 (HD) X 150 (HD)
prouc 10-160 (ND) 120 (HD)
urover 1

m ZpUsob nastaveni
1) V pripadé zablokovani kviili nadproudu

Vystupni kmitocet (Hz)
A

1
i
! : !
! 1 !
[ | ! °
. . » Cas (s)
Vystupni proud (%) ! 1 ! :
1 1
<F601> \"/:—W—i
- | !
ot | !
ot | !
) 1 !
) 1 !
) 1 !
) 1 !
1 ! 1 ! «
— | ] » Cas (s)
1 )
MenSi nez <F452>
<F452>

Pokud za chodu v motorickém rezimu vystupni proud dosahne hodnoty <F601: Stall
prevention level 1> (Prevence zablokovani (proudové omezeni) urovern 1) nebo vyssi a tento
stav trva po dobu nastavenou v <F452: Stall detection time during power running> (Doba
detekce zablokovani v motorickém rezimu), nastane porucha ,Ot2“.

VF-AS3 6-101 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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2) V pripadé omezeni momentu

Vystupni kmitocet (Hz)
A

|
i
1 ! : !
1 : 1 :
. ) : : > Cas (s)
Vystupni moment (%) 1 | | !
A P i [
<F441> W—‘
1 ! 1 !
1 ! | 1
1 ! | 1
1 ! | 1
1 ! | 1
1 ! | 1
1 ! | 1
1 ! 1 !
— ; ! > Cas (s)
<> < >
Mensinez <F452>
<F452>

Pokud za chodu v motorickém rezimu vystupni moment dosahne hodnoty <F441: Power
running torque limit level 1> (Uroveri motorického momentového omezeni 1) nebo vy$si a
tento stav trva po dobu nastavenou v <F452: Stall detection time during power running>
(Doba detekce zablokovani v motorickém reZimu), nastane porucha ,Ot2“. Pfi nastaveni
<F452> = 0 se tato funkce neaktivuje (porucha ,Ot2“ nenastava).

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

Odkaz

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-102 VF-AS3
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6.24.4 Volba prevence zablokovani pri generatorickém

rezimu
<F453: Stall operation during regen> ® SToP 0.0Hz

=—13:46
F453 : Stall operation during regen

0: 0: Enabled v

1: 1: Disabled

(Zablokovani v generatorickém reZimu)

m Funkce
Tato funkce je jednou z funkci, které zabrariuji posunu pfi zastaveni u zdvihaciho Ustroji. Pokud se
béhem generatorického rezimu pfi fizeném zastaveni aktivuje ochrana proti zablokovani, mize
dojit k zastaveni v nespravné poloze.
Nastavenim je mozné potlacit pouze prevenci zablokovani pfi nadproudu.

m Nastaveni parametru

. . . Vychozi
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni nastaveni
F453 Prevence zablokovani 0: Povoleno 0
v generatorickém rezimu | 1: Zablokovano

m Volba nastavované hodnoty
Pro potlaceni funkce prevence zablokovani pfi nadproudu v generatorickém rezimu béhem
fizeného zastaveni nastavte <F453: Stall operation during regen> (Prevence zablokovani
v generatorickém rezimu) na ,1“

I Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]

VF-AS3 6-103 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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|6. 25 Rizeni momentu

Podrobnosti o pfepinani fizeni momentu viz navod ,Rizeni momentu* (E6582106).

6.25.1 Externi nastaveni ZH momentu

<F420: Torque command select> (Volba zptsobu nastaveni momentu)

<F421: Torque command filter> (Filtraéni konstanta ZH momentu)

<F435: Rotation direction limit during torque control> (Omezeni sméru otaceni pfi fizeni
momentu)

<F455: Torque command polarity at Rev> (Polarita ZH momentu pfi chodu vzad)

<F725: Panel torque command> (ZH momentu z ovlédaciho panelu)

6. 25. 2 Omezeni otacek pri rizeni momentu

<F425: Fwd speed limit input> (Vstup limitu otacek vpred)

<F426: Fwd speed limit level> (Uroveri limitu otaéek vpred)

<F427: Rev speed limit input> (Vstup limitu otacek vzad)

<F428: Rev speed limit level> (Uroveri limitu otéaéek vzad)

<F430: Speed limit center value input select> (Volba vstupu stfedové hodnoty limitu otacek)
<F431: Speed limit center value> (Stfedové hodnota limitu otacek)

<F432: Speed limit band> (Pasmo limitu otacek)

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-104 VF-AS3
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6. 25. 3 Volba vstupu koeficientu rizeni napinaciho
momentu a vstupu koeficientu sdileni zatéze

<F423: Tension control torque bias input>
(Vstup koeficientu fizeni napinaciho momentu) ®  stop 0.0Hz
<F424: Load sharing gain input> F727 : Panel tension torque bias -
(Vstup koeficientu sdileni zatéze)
<F727: Panel tension torque bias> +
(Koeficient napinaciho moment nastaveny z oviadaciho
panelu) %
<F728: Panel load sharing gain> Min: -250 Max: 250
(Koeficient sdileni zatéze nastaveny z ovladaciho panelu)

X1000 X100 X10

m Funkce

Tyto parametry se pouzivaji pro volbu vstupu koeficientu fizeni napinaciho momentu a vstupu
koeficientu sdileni zatéze.

| Koeficient sdileni zatsze

| Referenéni moment |—>
+
| Koeficient Fizeni napinaciho momentu I
m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka el
nastaveni
F423 Vstup koeficientu fizeni 0: - 0
napinaciho momentu 1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka ll
4: Svorka Al4 (doplnék)
5-11: -
12: F727
13-19: -
20: Vestavény Ethernet
21: RS485 komunikacni konektor 1
22: RS485 komunikaéni konektor 2
23: Komunikacni dopinék
F424 Vstup koeficientu sdileni | 0: — 0
zatéze 1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka Il
4: Svorka Al4 (doplnék)
5-11: -
12: F728
13-19: —
20: Vestavény Ethernet
21: RS485 komunikaéni konektor 1
22: RS485 komunikacni konektor 2
23: Komunikaéni doplnék
Koeficient napinaciho
F727 moment nastaveny -250 az +250 % 0
z ovladaciho panelu
Koeficient sdileni zatéze
F728 nastaveny z ovladaciho | 0-250 % 100
panelu

VF-AS3 6-105 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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m Priklad nastaveni
Volba vstupu koeficientu Fizeni napinaciho momentu a vstupu koeficientu sdileni zatéze.

Pfi nastaveni vstupu 0 az 10 V DC ze svorky [RR]
Nastavte <F423: Tension control torque bias input> (Vstup koeficientu fizeni napinaciho momentu)
= ,1“ nebo <F424: Load sharing gain input> (Vstup koeficientu sdileni zatéze) = ,1*

P¥i nastaveni vstupu -10 az 10 V DC ze svorky [RX]
Nastavte <F423: Tension control torque bias input> (Vstup koeficientu fizeni napinaciho momentu)
= ,2“ nebo <F424: Load sharing gain input> (Vstup koeficientu sdileni zatéze) = ,2"

PFi nastaveni vstupu 4 az 20 mA DC ze svorky [lI]
Nastavte <F423: Tension control torque bias input> (Vstup koeficientu fizeni napinaciho momentu)
=,3" nebo <F424: Load sharing gain input> (Vstup koeficientu sdileni zatéze) = ,3"

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signald -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-106 VF-AS3
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6. 26 Nastaveni koeficienttli pro fizeni proudu a

otacek

6. 26. 1 Nastaveni koeficientll pro rizeni proudu a otacek

<F458:
<F459:
<F460:
<F461:
<F462:
<F463:
<F464:
<F465:
<F466:
otacek)

Current control response> (Odezva regulace proudu)

Load inertia ratio> (Koeficient setrvaénosti zatéze)

Speed control response 1> (Odezva regulace otacek 1)

Speed control stabilization coefficient 1> (Koeficient stabilizace regulace otacek 1)
Speed reference filter coefficient 1> (Filtracni koeficient referencnich otacek 1)
Speed control response 2> (Odezva regulace otacek 2)

Speed control stabilization coefficient 2> (Koeficient stabilizace regulace otacek 2)
Speed reference filter coefficient 2> (Filtracni koeficient referenénich otacek 2)
Speed control response switching frequency> (Prepinaci kmitocet odezvy regulace

Podrobnosti viz navod ,Zplsob sefizeni koeficientu regulace proudu a otacek” (E6582136).

6. 26. 2 Nastaveni koeficientu premodulovani n

<F495:

Over modulation ratio> (Koeficient pfemodulovani)

VF-AS3
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6. 27 Prepinani nékolika rozbéhovych/
dobéhovych ramp
6. 27.1 Nastaveni prubéhu rozbéhu/dobéhu
<F502: Acc/Dec pattern 1>
(Priibéh rozbéhové/dobéhové rampy 1) &  stop 0.0Hz

<F506: S-Pattern range at Acc start>
(Rozmezi S-rampy pri zahajeni rozbéhu)
<F507: S-Pattern range at Acc completion>
(Rozmezi S-rampy pri dokoncéeni rozbéhu)
<F508: S-Pattern range at Dec completion>
(Rozmezi S-rampy pri dokonéeni dobéhu)
<F509: S-Pattern range at Dec start>
(Rozmezi S-rampy pii zahajeni dobéhu)

m Funkce

F502 : Acc/Dec pattern 1

1: S-Pattern 1
2: S-Pattern 2

Umozriuje vybrat vhodny pribéh rozbéhové/dobéhové rampy pro danou aplikaci.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F502 Pribéh rozbéhové/ 0: Linearni 0
dobéhové rampy 1 1: S-rampa 1
2: S-rampa 2
F506 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
zahajeni rozbéhu
F507 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
dokoné&eni rozbéhu
F508 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
dokonc&eni dobéhu
F509 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
zahajeni dobéhu

m Volba nastavované hodnoty pro <F502>
0: Linearni pribéh
Nastavuje linearni rozbéhovou/dobéhovou rampu, coz je normalni prabéh rozbéhu/dobéhu.
Toto nastaveni mizete pouzit pro normalni provoz.

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry

6-108
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Vystupni kmitocet (Hz)

<FH: Maximalni kmitocet>

1: S-rampa 1
Rozbéhova/dobéhova S-rampa 1 se nastavuje pro minimalizaci razu pfi rozbéhu/dobéhu. Tento
pribéh je vhodny pro pneumatické transportni stroje apod.

Vystupni kmitocet (Hz) Vystupni kmitocet (Hz)
A 1
<FH: Maximalni kmitoget> [--=-j-====-=-=------ 7= <FH: Maximalni kmitoget> FR-==========4-
1 1 ] 1
ZH kmito&tu — ; ZH kmitotu [+ ;
i : i :
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
i i i :
0 » 3 oly >
7_,, <ACC> Cas (s) <dEC> R Cas (s)
Skute¢na doba rozbéhu Skute¢na doba dobéhu
<ACC>x <F506>% <ACC> x<F507> % <dEC>x<F509>% <dEC> x<F508> %
2: S-rampa 2

U rozbéhové/dobé&hové S-rampy se zvySuje rozb&éhovy moment motoru v oblasti malé
demagnetizace. Tento pribéh je vhodny pro vysokootackova vietena apod.

Vystupni kmitocet (Hz) Vystupni kmitocet (Hz)
A A
<FH: Maximalni kmitoCet> [------- A--f-zz=--- <FH: Maximaini kmitoget> F-<<z--f-4---------
ZH kmito&tu ZH kmito&tu
Zakladni kmitocet | ---/~--1 ——pemmmm - Zakladni kmitodet f------- S . N
0 > Cas (s) 0 > Cas (s)
<ACC> <dEC>
Skute¢na doba rozbéhu Skute¢na doba dobéhu

* Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

VF-AS3 6-109 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 27. 2 Prepinani 4 typu rozbéhovych/dobéhovych ramp

<F500: Acceleration time 2> (Rozbéhova rampa 2)

<F501: Deceleration time 2> (Dob&hova rampa 2) ®  stop 0.0Hz
<F503: Acc/Dec pattern 2> (Priibéh rozbéhové/dobéhové F500 : Acceleration time 2

rampy 2)

<F504: Panel Acc/Dec select> (Volba rozbéhové/dobéhové 1 0 0
rampy pro ovladani z panelu) PY
<F505: Acc/Dec switching frequency 1> (Prepinaci kmitocet [

rozbéhové/dobéhové rampy 1) Min: 0.0 Max: 6000.0
<F510: Acceleration time 3> (Rozbéhova rampa 3)
<F511: Deceleration time 3> (Dobéhova rampa 3)
<F512: Acc/Dec pattern 3> (Priibéh rozbéhové/dobéhové
rampy 3)

<F513: Acc/Dec switching frequency 2> (Prepinaci kmitodet &  stop 0.0Hz
rozbéhové/dobéhové rampy 2) F519 : Unit of Acc/Dec time

<F514: Acceleration time 4> (Rozbéhova rampa 4) (0. ]
<F515: Deceleration time 4> (Dobéhova rampa 4) 1: 0.01s unit (0 after execution)

<F516: Acc/Dec pattern 4> (Pribéh rozbéhové/dobéhové
rampy 4)

<F517: Acc/Dec switching frequency 3> (Prepinaci kmitocet
rozbéhové/dobéhové rampy 3)

<F519: Unit of Acc/Dec time> (Casové jednotka
rozbéhové/dobéhové rampy)

X1000 X100 X10 X1

2: 0.01s unit (1 after execution) v

m Funkce

Je mozné nastavit 4 typy rozbéhovych/dobéhovych ramp.
Pro vybér z téchto ¢tyf typu jsou k dispozici tfi metody nastaveni.

1) Volba pomoci parametra
2) Prepinani zménou kmitoétu
3) Prepinani pomoci digitalnich vstupti svorkovnice

m Nastaveni parametrt

S . . Vychozi
Oznadeni Néazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka nastaveni
ACC Rozbé&hova rampa 1 0,0 - 6000 (600,0) s "
dEC Dobé&hova rampa 1 0,0 - 6000 (600,0) s "
F500 Rozbé&hova rampa 2 0,0 - 6000 (600,0) s "
F501 Dobéhova rampa 2 0,0 - 6000 (600,0) s o
F510 Rozbé&hova rampa 3 0,0 - 6000 (600,0) s o
F511 Dobé&hova rampa 3 0,0 - 6000 (600,0) s "
F514 Rozbé&hova rampa 4 0,0 - 6000 (600,0) s "
F515 Dobéhova rampa 4 0,0 - 6000 (600,0) s "
F519 Casova jednotka 0: - - 0
rozb&hové/dobé&hové 1: Jednotka: 0,01 s (0 po
rampy provedeni)
2: Jednotka: 0,1 s (0 po
provedeni)

*1  Zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].

PFi vychozim nastaveni se doba rozbéhu/dobéhu nastavuje v krocich po 0,1 sekundy.

Kdyz nastavite <F519: Unit of Acc/Dec time> (Casové jednotka rozbéhové/dobéhové rampy) na
»1%, muzZete zménit velikost kroku pro nastaveni doby rozbéhu/dobéhu na 0,01 sekundy. (Po
nastaveni <F519> se hodnota tohoto parametru zméni zpét na 0.)

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-110 VF-AS3
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m Jak pouzit parametry
1) Volba pomoci parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F504 Volba rozbéhové/ 1: Rozbéhova/dobéhova rampa 1 1
dobéhové rampy pro 2: Rozbéhova/dobéhova rampa 2
ovladani z panelu 3: Rozbé&hové/dob&hova rampa 3
4: Rozbéhova/dob&hovéa rampa 4
Vystupni kmitocet (Hz)
A
<FH> .
]
]
]
]
]
|
i
0 » Cas (s)
<ACC> <dEC>
<F504>=1 < > < >
<F504>=2 _ <F500> _ <F501>
<F504>=3 < <F510> > < <F511> >

Nastavte zplsob ovladani provozu na ovladani z panelu. Nastavte <CMOd: Run command select>
(Volba zpusobu oviadani) na ,1“. Operation panel, Extension panel“ (Ovladaci panel, externi
panel).

PFi vychozim nastaveni je nastaveno ,Acc/Dec 1“ (Rozbéhova/dobéhova rampa 1) a pouziva se
<ACC: Acceleration time 1> (Rozbéhova rampa 1) a <dEC: Deceleration time 1> (Dobéhova
rampa 1)

Kdyz chcete pouzivat ,Acc/Dec 2“ (Rozbéhova/dobéhova rampa 2) az ,Acc/Dec 4*
(Rozbéhova/dobéhova rampa 4), nastavte <F504: Panel Acc/Dec select> (Volba
rozbéhové/dobéhoveé rampy pro ovladani z panelu).

2) Prepinani zménou kmitoétu

. . . Vychozi
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka nastaveni
F505 Preplnam,kmitovcet ] 0.0: Zablokovano Hz 0,0
rozbéhové/dobéhové
0,1-UL
rampy 1
F513 Preplnam'kmltovcet ] 0.0: Zablokovano Hz 0,0
rozbéhové/dobéhové
0,1-UL
rampy 2
F517 Preplnam’kmltovcet ] 0.0: Zablokovano Hz 0,0
rozbéhové/dobéhové
0,1-UL
rampy 3

Rozbéhova/dobé&hova rampa se automaticky pfepina podle nastaveni kmitoctu.
Bude se pfepinat mezi rozbéhovou/dob&hovou rampou 1 a 2, mezi rozbéhovou/dob&hovou
rampou 2 a 3 a pak mezi rozbéhovou/dobéhovou rampou 3 a 4 v poradi podle zvySujici se hodnoty
prepinacich kmito¢tl bez ohledu na poradi, v jakém byly tyto hodnoty pfepinacich kmito¢tl zadany
nebo zménény.
Napfiklad, pokud <F505: Acc/Dec switching frequency 1> (Pfepinaci kmitoCet
rozbéhové/dobéhové rampy 1) je vétSi nez <F513: Acc/Dec switching frequency 2> (Prepinaci
kmitocCet rozbéhové/dobéhové rampy 2), vybere se pro <F513> rozbéhova/dobéhova rampa 1 a
pro <F505> rozbéhové/dobéhové rampa 2.

VF-AS3
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Vystupni kmitocet (Hz)

A
ZH kmitogtu [--===-----------
Lo
[} [}
[} [}
} }
Lo
<F513> [--------5 fo---- e \
} } } }
[} [} [} [}
<F505> f---4€~----- F----- AR EEEE poo---d \
i } } } }
} } } } }
1 1 1 1 1 .
e e s e s
m @ @ ) 6 ©

(1) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <ACC> (4) Dobéh se sklonem podle dob&hové rampy <F511>
(2) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <F500> (5) Dobéh se sklonem podle dob&hové rampy <F501>
(3) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <F510> (6) Dobéh se sklonem podle dobéhové rampy <dEC>

3) Prepinani pomoci digitalnich vstupll svorkovnice
Rozbéhovou/dobéhovou rampu je mozné pfepinat pomoci signalt na svorkach.
Vystupni kmitocet (Hz)

ZH kmito&tu

0

|

|

Vstupni svorka i

(Pfepinani rozbéh./dobéh. rampy 1) '
|

i

)

®)

/
N
B
I

Vstupni svorka
(Pfepinani rozbéh./dobéh. rampy 2) —

]
]
!
(V originalu je zfejmé chybné ,vystupni svorka“ misto ,vstupni“

(1) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <ACC> (5) Dobéh se sklonem podle dobéhové rampy <F515>
(2) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <F500> (6) Dobéh se sklonem podle dobéhové rampy <F511>
(3) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <F510> (7) Dobéh se sklonem podle dob&hové rampy <F501>
(4) Rozbéh se sklonem podle rozbéhové rampy <F514> (8) Dobéh se sklonem podle dobéhové rampy <dEC>

Nastavte zplsob ovladani chodu na ovladani ze svorkovnice. Nastavte <CMOd: Run
command select> (Volba zplsobu ovladani) na ,0: Terminal* (Svorkovnice).

Rampy 1 - 4 je mozné prepinat nastavenim dvou vstupnich svorek do stavu ZAP/VYP.
,Prifadte funkci ,24: Acc/Dec switching 1 (Pfepinani rozbéhové/dobéhové rampy 1) a ,26:
Acc/Dec switching 2“ (Prepinani rozbéhové/dobéhové rampy 2) ke dvéma nepouzivanym
vstupnim svorkam.”) (Pozn. pfekl.: V originalu je misto této véty zfejmé chybné: ,Prifadte
funkci ,32: Stall prevention switching/Torque limit switching 1“ (Pfepinani prevence
zablokovani/omezeni momentu 1) a ,34: Torque limit switching 2 (Omezeni momentu 2) ke
dvéma nepouzivanym vstupnim svorkam.)

24: Prepinani 26: Prepinani
rozbéhové/dobéhové rampy 1 rozbéhové/dobéhové rampy 2
Rozbéhova/dobéhova rampa 1 VYP VYP
Rozbéhova/dobéhova rampa 2 ZAP VYP
Rozbéhova/dobéhova rampa 3 VYP ZAP
Rozbéhova/dobéhova rampa 4 ZAP ZAP

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-112 VF-AS3



POHONY TOSHIBA £65820620

m Prabéhy rozbéhu/dobéhu
Pro jednotlivé rozbéhové/dobéhové rampy 1 - 4 je mozné samostatné nastavit prabéh

rozb&hu/dobéhu.
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vychozi nastaveni
F502 Prabéh rozbéhové/ 0: Linearni 0
dobéhové rampy 1 1: S-rampa 1

Pribsh rozb&hové/ 2: S-rampa 2
F503 Oeh ro 0
dobé&hové rampy 2

Priibéh rozbéhové/
F512 dobéhové rampy 3 0

Prabéh rozbéhové/

F516 dobéhové rampy 4 0

F506 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
zahajeni rozbéhu

F507 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
dokoné&eni rozbéhu

F508 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10
dokonceni dobé&hu

F509 Rozmezi S-rampy pfi 0-50 % 10

zahajeni dobéhu

Podrobnosti o priibéhu rozbéhové/dobéhové rampy viz [6. 27. 1].
Parametry pro urceni limitd S-rampy pfi nastaveni ,1: S-Pattern 1 (S-rampa 1), <F506> <F507>
<F508> <F509>, jsou spole¢né pro priibéh rozbéhové/dobéhové rampy 1 - 4.

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametra -> viz [4. 2. 3]
+ Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].
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I 6. 28 Naprogramované operace
<F520: Pattern operation> (Naprogramovana operace) R sTOP 0.0Hz
<F521: Pattern operation continue select> F520 - Pattern operation =—13:52

(Naprogramovana operace — volba pokracovani)

Pattern 1 repeat number> (Program 1 — pocet opakovani)
Pattern 1 select 1> (Program 1 — volba 1) az

Pattern 1 select 8> (Program 1 — volba 8)

Pattern 2 repeat number> (Program 2 — pocCet opakovani)
Pattern 2 select 1> (Program 2 — volba 1) az

Pattern 2 select 8> (Program 2 — volba 8)

<F540: Operation time (1-speed)> (Doba chodu (ZH kmito&tu 1))

<F522:
<F523:
<F530:
<F531:
<F532:
<F539:

az

0: Disabled 4

1: Enabled (seconds)
2: Enabled (minutes)

<F554: Operation time (15-speed)> (Doba chodu (ZH kmito&tu 15))

m Funkce

Umoznuje provadét ovladani ze svorkovnice podle az 30 pfednastavenych typud (15 typl x 2
programu) provoznich kmitoc¢td, doby chodu a rozbéhové/dobéhové rampy.
PFepinani naprogramovanych operaci a zadavani povelll zastaveni/spusténi (start/stop) se provadi

pomoci digitalnich vstupnich svorek.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka UlEier .
nastaveni
F520 Naprogramovana 0: Zablokovano 0
operace 1: Povoleno (sekundy)
2: Povoleno (minuty)
F521 Naprogramovana 0: Reset po zastaveni 0
operace — volba ) N .
L 1: PokraCovat po zastaveni
pokraCovani
F522 Program 1 — pocet 1-254 pocet 1
opakovani 255: Trvale
F523-F530 Program 1 — volba 1-8 0: Preskocit 0
1: Sr1
2:8r2
3:Sr3
4: Sr4
5: Sr5
6: Sr6
7:Sr7
8: F287
9: F288
10: F289
11: F290
12: F291
13: F292
14: F293
15: F294
F531 Program 2 — pocet 1-254 pocet 1
opakovani 255: Trvale
F532-F539 Program 2 — volba 1-8 Stejné jako u <F523> 0
F540-F554 Doba chodu (ZH 0,1-5999 Jednotka 5,0
kmitoétu 1 az 15) 6000: Trvale se
nastavuje
v <F520>.
F560 Zpusob ovladani pro 0: Pouze kmitoCet - 0
pevnou ZH kmito¢tu 1: S funkci
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Vychozi

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka .
nastaveni

F561 - F575 Ovladaci funkce (ZH 0: Chod vpred 0

kmito¢tu 1) az Ovladaci | +1: Chod vzad

funkce (ZH kmito&tu 15) | +2: PFepinaci signal rozb&hové/
dobéhové rampy 1

+4: Pfepinaci signal rozb&hové/
dobé&hové rampy 2

+8: Prepinaci signal U/f 1

+16: Prepinaci signal U/f 2

+32: Pfepinaci signal omezeni
momentu 1

+64: Pfepinaci signal omezeni
momentu 2

Kdyz je pouzit autorestart po kratkodobém vypadku napajeni, pfipocitava se k dobé
naprogramované operace také doba zachyceni dobihajiciho motoru. Skuteéna doba operace tak
muze byt kratSi nez nastavena doba.

m Jak nastavit parametry
Zakladni zpusob pouziti je nasledujici:

1) Nastavte <F520: Pattern operation> (Naprogramovana operace) na ,,1: Enabled
(seconds)“ (Povoleno (sekundy)) nebo ,,2: Enabled (minutes)* (Povoleno (minuty)).
Tento parametr se pouziva pro volbu ¢asové jednotky (minuty/sekundy) pro <F540: Operation
time (1-speed)> (Doba chodu (ZH kmito&tu 1)) az <F554: Operation time (15-speed)> (Doba
chodu (ZH kmito&tu 15)).

2) Nastavte pozadovany provozni kmitocet.
Pro nastaveni kmitoctl, které se maji pouzit pro naprogramované operace, se pouzivaji
nasledujici parametry uréené pro pevné ZH kmitodtu, nikoli samostatné parametry.
+ <Sr1: Preset speed 1> (Pevné ZH kmito&tu 0) az <Sr7: Preset speed 7> (Pevna ZH
kmitoctu 7)
+ <F287: Preset speed 8> (Pevné ZH kmito&tu 8) az <F294: Preset speed 15> (Pevnéa ZH
kmitoctu 15)

3) Pro prirazeni funkce k provoznimu kmitoctu nastavte <F560: Preset speed operation
style> (Zptisob oviadani pro pevnou ZH kmito&tu) na ,,1: With function® (S funkci).
Funkci je mozné nastavit pro kazdy kmitocCet, ktery se ma pouzivat. Nastavte pozadované
funkce, napf. chod vpfed, chod vzad, pfepinani rozbéhové/dobéhové rampy 1 a 2, pfepinani
fizeni U/f 1 a 2 do nasledujicich parametrd.
+ <F561: Operation function (1-speed)> (Oviadaci funkce (ZH kmito&tu 1)) az <F575:

Operation function (15-speed)> (Oviadaci funkce (ZH kmitoétu 15))

Podrobnosti viz [5. 3. 7].

4) Nastavte pozadovanou dobu chodu (trvani operace) do <F540: Operation time (1-
speed)> (Doba chodu (ZH kmito&tu 1)) az <F554: Operation time (15-speed)> (Doba chodu
(ZH kmitoétu 15)) pro kazdy kmitoéet, ktery se ma pouzivat. Zvolte jednotku
(sekundy/minuty) pomoci <F520: Pattern operation> (Naprogramovana operace). (V
originalu je chybny popis parametru)

5) Nastavte poradi kmitocti, které se maji pouzivat.
K dispozici jsou tfi zplsoby nastaveni parametru.
* Vyberte rezim naprogramované operace v <F521: Pattern operation continue select>
(Naprogramovana operace — volba pokracovani).

0: Reset po zastaveni
Provoz se obnovi poté, co jsou naprogramované operace resetovany zastavenim nebo
pfepnutim operace.

1: Pokracovat po zastaveni
Naprogramované operace jsou spustény zastavenim nebo pfepnutim operace. Po dokon&eni
procedury se provoz zastavi nebo se spusti dalSi procedura.
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» Vyberte skupiny naprogramovanych operaci pro nastaveni pofadi kmitoctd, které se maji
pouzivat.
- <F522: Pattern 1 repeat number> (Program 1 — pocet opakovani)
- <F523: Pattern 1 select 1> (Program 1 — volba 1) az
<F530: Pattern 1 select 8> (Program 1 — volba 8)
- <F531: Pattern 2 repeat number> (Program 2 — poCet opakovani)
- <F532: Pattern 2 select 1> (Program 2 — volba 1) az
<F539: Pattern 2 select 8> (Program 2 — volba 8)

 Skupiny parametru pro ovladani mizete nastavit pfepnutim vstupni svorky do stavu
ZAP/VYP.
Prifadte funkci ,38: Pattern operation 1 (Program 1) a ,40: Pattern operation 2“ (Program 2)
ke dvéma nepouzivanym vstupnim svorkam.
Pfifazeni funkci ,42: Pattern operation continuation“ (Pokracovani naprogramované
operace) a ,44: Pattern operation start® (Spusténi naprogramované operace) k dalSim
vstupnim svorkam vam umozfiuje také zvolit zplsob provozu nastavenim svorek do stavu
ZAP/VYP.

6) Zobrazeni stavu naprogramované operace v [Monitor mode].
Stav naprogramované operace je mozné zjistovat v [Monitor mode] (Rezim zobrazeni stavu).
Nastavte Cisla monitorovanych polozek uvedenych v nasledujici tabulce do parametri <F711:
Monitor mode 1 display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 1) az <F718: Monitor mode 8
display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 8).

Cislo Pfiklad
monitorované Provozni stav . Pfiklad obsahu
. zobrazeni
polozky

66 Cislo skupiny P1.0 Indikuje Program 1.
naprogramovanych operaci

67 Zbyvaijici pocet cyklu n123 Indikuje, Ze se provadi 123. cyklus programu.
naprogramované operace (nebo Ze zbyva 123. cyklu?)

68 Pevna ZH kmitodtu F1 Indikuje, Ze pfi provozu se pouziva pevna ZH
naprogramované operace kmitoCtu 1.

69 Zbyvaijici doba 123.4 Indikuje, Ze aktudlni program skon&i za 123,4
naprogramované operace sekundy.

m Vystup signalu prepnuti naprogramované operace
PFi ukon&eni vSech naprogramovanych operaci je mozné posilat signal na vystupni svorku.
Prifadte funkci ,36: Pattern operation switching“ (Konec naprogramované operace) k vystupni
svorce.

Vystup se pfepne do stavu VYP, kdyZ je povel pro spusténi ve stavu VYP a kdyz se volba
naprogramované operace zméni.

m Poznamky pro naprogramované operace

» Volbuprogramu je tfeba zadavat pomoci ovladaci svorkovnice.

» Kdyz jsou v8echny vstupni svorky s pfifazenym programem pfepnuty do stavu VYP, pak se po
ukonc&eni naprogramované operace spusti normalni provoz.

» Kdyz je soucasné zadano nékolik ¢isel programd, budou se operace provadét v poradi
zvétSujicich se Cisel programu a s automatickym pfechodem na dal$i program. V takovém
pfipadé muze vyhledani programu trvat asi 0,06 sekundy (pro kazdy program).

» Nastavte signal pro Program 1 nebo 2 do stavu ZAP, pockejte minimalné 10 ms a pak nastavte
povel pro spusténi na ZAP. Pfed¢asné nastaveni povelu pro spusténi do stavu ZAP muze
zpusobit spusténi provozu s normalnim vystupnim kmitoétem namisto naprogramované operace.

« Pro naprogramované operace nelze pouzit <F964: Preset speed 16> (Pevna ZH kmitoctu 16) az
<F979: Preset speed 31> (Pevné ZH kmito&tu 31).
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Program (skupina
naprogramovanych operaci)
[y ] : Probiha program 1
Mm@ : Probiha program 2
Svorka [S1] (Program 1) ZAP Priklad nastaveni parametr(i
<F114: Svorka S1 - funkce 1> = ,38: Program 1“
Svorka [S2] (Program 2) ZAP <F115: Svorka S2 — funkce 2> = ,40: Program 2¢

Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
PFepinani rezimu zobrazeni na ovlddacim panelu -> viz [3. 1. 2].
Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

Odkaz
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|6. 29 Monitorovani skokové zmény zateze

<F590: Shock monitoring> (Monitorovani skokové zmény zatéze)

<F591: Shock monitoring trip> (Monitorovani skokové zmény zatéze — porucha)

<F592: Shock monitoring detection> (Monitorovani skokové zmény zatéze — volba rezimu)

<F593: Shock monitoring detection level> (Monitorovani skokové zmény zatéze — troveri)

<F595: Shock monitoring detection time> (Monitorovani skokové zmény zatéZze — prodleva)

<F596: Shock monitoring detection hysteresis> (Monitorovani skokové zmény zatéze — hystereze)
<F597: Shock monitoring detection wait time> (Monitorovani skokové zmény zéatéze — prodleva pri
startu)

<F598: Shock monitoring detection condition> (Monitorovani skokové zmény zatéZe — volba provozu)

Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti funkci monitorovani skokové zmény zatéze* (E6582098).
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|6. 30 Nastaveni ochrannych funkci

Pro zajisténi bezpecného provozu nastavte ochranné funkce proti prehrati, prevenci zablokovani pfi
nadproudu, vypadku vstupni/vystupni faze, zkratu, zemnimu spojeni, podpéti, odpojeni analogového
signalu atd.

6. 30. 1 Nastaveni elektronické tepelné ochrany motoru

<F606: Motor overload reduction frequency threshold> (Prahovy kmitocCet pro sniZzeni pfetiZzeni
motoru)

<F607: Motor overload time> (Casovy limit pretizeni motoru)

<F631: Inverter overload detection> (Zpusob detekce pretizeni ménice)

<F632: Electronic thermal memory target> (Pamét elektronické tepelné ochrany)

<F657: Overload alarm level> (Uroveri pro varovéni pfi pfetizeni)

Podrobnosti o funkcich elektronické tepelné ochrany motoru viz [5. 2. 5].
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6. 30. 2 Nastaveni prevence zablokovani pri nadproudu

/N\ UPOZORNENI

O

Zakazano

» Nenastavujte parametry pro Uroven prevence zablokovani (F601 a F185) na pfili§ nizkou

hodnotu.

Pokud jsou parametry urovné prevence zablokovani (F601 a F185) nastaveny na stejnou
nebo nizsi hodnotu, nez je proud naprazdno, bude funkce ochrany proti zablokovani stale
aktivni a zvysSi kmitocet, pokud vyhodnoti, Ze nastava rekuperacni brzdéni.

Nenastavujte parametry urovné prevence zablokovani (F601 a F185) pod 30 % normalnich

provoznich podminek.

<F601: Stall prevention level 1> (Prevence zablokovani

(proudové omezeni) troveri 1) ®  sToP  o00Hr (mmEsEd
<F185: Stall prevention level 2> (Prevence zablokovani F601_: Stall prevention level 1

(proudové omezeni) uroveri 2)

m Funkce

150

%

Min: 10 Max: 200

X1000 X100 X10

Pokud protékajici proud pfekro¢i hodnotu nastavenou pro uroven prevence zablokovani 1 nebo 2,
aktivuje se funkce prevence zablokovani, ktera snizi vystupni kmitocet.
Nastaveni nizSiho vystupniho kmito¢tu snizi vystupni proud ventilatort a Cerpadel a zabrani tak

poruchového vypnuti kvlli nadproudu.

m Nastaveni parametru

Oznaceni

Nazev parametru

Vychozi

Rozsah nastaveni Jednotka .
nastaveni

F601

Prevence zablokovani
(proudové omezeni)
uroven 1

F185

Prevence zablokovani
(proudové omezeni)
uroven 2

10-200 (HD) % "
10-160 (ND)

*1  Zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].
V pripadé F601 = 199, 200 (nebo 159, 160) se funkce prevence zablokovani neaktivuje.

m Jak nastavit parametry

100% referencni hodnota odpovida jmenovitému proudu ménice.

Pro pfepnuti mezi <F601: Stall prevention level 1> (Prevence zablokovani (proudové omezeni)
uroven 1) a <F185: Stall prevention level 2> (Prevence zablokovani (proudové omezeni) uroveri 2)
pouzijte signaly na vstupni svorce. Pfifadte funkci ,32: Stall prevention switching/ Torque limit
switching 1 (Pfepinani prevence zablokovani/omezeni momentu 1) k nepouzivané vstupni svorce.
Podrobnosti viz [7. 2. 1].

m Zobrazeni béhem prevence zablokovani

Pokud se protékajici proud témér blizi arovni prevence zablokovani, vystupni kmitoCet se zméni.
V tomto stavu za&ne blikat pismeno ,,C*.

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry

6-120 VF-AS3



POHONY TOSHIBA £65820620

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
* Postup pro zménu nastaveni parametra -> viz [4. 2. 3]

Odkaz

6. 30. 3 Ulozeni typu poruch

<F602: Trip record retention> (Ulozeni zaznamu o poruse)

®  stop 0.0Hz
=—13:53

F602 : Trip record retention

0: Clear at power off 4

1: Retain at power off

m Funkce

Poruchu je mozné resetovat vypnutim napajeni, mizete vSak nastavit, aby informace o vyskytu
poruchy zlstaly uchovany, i kdyz je napajeni vypnuto.

Po vypnuti se ulozeny typ poruchy zobrazi, kdyz je napajeni znovu zapnuto. Pokud pfi¢ina poruchy
pretrvava, porucha nastane znovu.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Vych02|’
nastaveni
F602 UloZeni zaznamu 0: Vymazano pfi vypnuti napajeni 0
o poruse 1: UloZeno pfi vypnuti napajeni

m Volba nastavované hodnoty
0: Vymazano pfii vypnuti napajeni
Resetuje poruchu pfi vypnuti napajeni. Typ poruchy nebude po opé&tovném zapnuti napajeni
uloZen.

1: Ulozeno pfi vypnuti napajeni
Nasledujici diagram ukazuje, jak méni¢ funguje po vypnuti napajeni.

Reset z panelu nebo N o
. R koncéen Normalni provoz
svorkovnice —)I eset dokonce ormalni provo:

Nastala porucha

Reset pomoci « | Pokud pfi¢ina poruchy g Opétovna porvl{?_ha

odpojeni a pfipojeni pretrvava [
napajeni

- Signal poruchy FL aktivovan

| Pokud je pricina % Zachovani stavu poruchy

< P - Zobrazeni pficiny
poruchy odstranéna - Signal poruchy FL deaktivovan

VF-AS3 6-121 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry



POHONY TOSHIBA £65820620

» Kdyz je nastaveno uchovani zaznamu o poruse, je mozné v rezimu [Monitor mode] zobrazit
pri€iny poslednich osmi poruch. Podrobnosti viz [8. 1. 1].

» Kdyz je napajeni znovu zapnuto, informace o poruSe v rezimu [Monitor mode] nebudou
uchovana. Podrobné informace o poruse je mozné zjistit v historii poruch. Podrobnosti viz
[8.1.2].

» Zaznam o poruse zUstane zachovan i po opétovném zapnuti napajeni.

Poznamka

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
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6. 30.4 Nouzové zastaveni

<F603: Emergency off stop pattern> )
(Zptsob nouzového zastaveni) STOP 0.0Hz o ies
<F604: Emergency DC braking time> F603_: Emergency off stop pattern __[4]

(Doba nouzového DC brzdéni)

1: Trip after Deceleration stop
2: Trip after Emergency DC brake
3: Trip after dec stop by F515
4: Trip after Quick dec stop
A v &~

m Funkce

Nastavuje zplsob nouzového zastaveni.
PFi nouzovém nastaveni nastane poruchové vypnuti. Zobrazuje se porucha ,E*.

m Nastaveni parametru

o . . Vychozi
Oznacdeni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka nastaveni
F603 Zpusob nouzového 0: Porucha 0
zastaveni 1: Poruchové vypnuti po fizeném
dobéhu
2: Poruchové vypnuti po
nouzovém DC brzdéni
3: Poruchové vypnuti po fizeném
dobé&hu podle F515
4: Poruchové vypnuti po rychlém
fizeném dobéhu
5: Poruchové vypnuti po
dynamickém rychlém fizeném
dobéhu
F604 Doba nouzového DC 0,0-20,0 s 1,0
brzdéni
F251 DC brzdéni — proud 0-100 % 50
F515 Dobé&hova rampa 4 0,0-6000 ) 1

*1 Zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].

m Volba nastavované hodnoty pro <F603: Emergency off stop pattern> (Zptisob
nouzového zastaveni)

0: Poruchové vypnuti
Povelem nouzového vypnuti je vyvolano poruchove vypnuti. Provadi se volny dobéh motoru.

1: Poruchové vypnuti po fizeném dobéhu
Poruchové vypnuti se provede po fizeném dobéhu podle nastaveni <dEC: Deceleration time 1>
(Dobéhova rampa 1).

2: Poruchové vypnuti po nouzovém DC brzdéni

Ménic¢ se zastavi po nouzovém DC brzdéni a provede se poruchové vypnuti.

Nastavte <F251: DC braking current> (DC brzdéni — proud) a <F604: Emergency DC braking
time> (Doba nouzového DC brzdéni).

3: Poruchové vypnuti po fizeném dobéhu podle <F515>

Poruchové vypnuti se provede po fizeném dobéhu podle <F515: Deceleration time 4> (Dobéhova
rampa 4).

Nastavte <F515>.

VF-AS3 6-123 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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Pouzijte tento parametr, pokud chcete nastavit rizné dob&hové rampy pro normaini provoz a
nouzové zastaveni.

4: Poruchové vypnuti po rychlém fizeném dobéhu

Po provedeni rychlého fizeného dobé&hu a zastaveni nastane poruchové vypnuti.

PFi rychlém Fizeném dobéhu muze motor dobéhnout mnohem rychleji nez pfi normalnim dobéhu
diky zvySeni napéti pfivadéného do motoru (fizeni pfebuzeni), aby se zvysila energie
spotiebovavana motorem, kdyZ napéti pfi dobéhu dosahne limitu pfepéti.

5: Poruchové vypnuti po dynamickém rychlém fizeném dobéhu

Poruchové vypnuti nastane po dynamickém rychlém fizeném dobéhu.

PFi dynamickém rychlém Ffizeném dobéhu mize byt motor zpomalen mnohem rychleji nez pfi
rychlém fizeném dobéhu zvySenim napéti pfivadéného do motoru (fizeni prebuzeni), aby se
zvySilo mnozstvi energie spotfebovavané motorem hned jak zaéne motor zpomalovat.

m ZpuUsob pouziti
1) Nouzové zastaveni pomoci externiho signalu
Nouzové zastaveni je mozné provést pomoci signalu na digitalni vstupni svorce. Pfifadte
funkci ,20: Emergency off* (Nouzové zastaveni) k digitalni vstupni svorce. Vyberte zplisob
zastaveni provozu v <F603>.
Nouzové zastaveni pfes ovladaci svorkovnici ma vzdy pfednost pfed povelem zadanym
Z panelu.

2) Nouzové zastaveni z ovladaciho panelu
Nouzové zastaveni je mozné provést z ovladaciho panelu, i kdyZ neni nastaveno ovladani
Z panelu.
Pro provedeni nouzového zastaveni stisknéte dvakrat tlacitko [STOP] na ovladacim panelu.
Podrobnosti o ovladani viz [3. 2. 3].

Mé&ni¢ nelze po poruchovém vypnuti resetovat, dokud je na digitalnim vstupu aktivni signal
nouzoveho zastaveni. Resetujte poruchu pro deaktivaci signalu.

+ Pouziti ovlddaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

Postup pro zménu nastaveni parametra -> viz [4. 2. 3]
Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalli -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-124 VF-AS3
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6. 30. 5 Detekce vypadku faze na vystupu ménice

<F605: Output phase loss detection>

(Detekce vypadku faze na vystupu ménice) ®  stop 0.0Hz [EMEER
F605 : Output phase loss detect [a]

0: Disabled v

1: At startup (1 time after power on)
2: At every startup
3: During run
4: At every startup + during run
A Vv i

m Funkce

Pokud je zjistén vypadek faze na vystupni strané ménice, ktery trva po urcitou dobu, nastane
porucha. Zobrazi se porucha ,EPHO".

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VVChOZ',
nastaveni
F605 Detekce vypadku faze na = 0: Zablokovano 0
vystupu ménice 1: Pfi startu (jen jedenkrat po zapnuti)

2: PFi kazdém startu
3: Za chodu
4: PFi kazdém startu a za chodu
5: Sledovani rozpojeni na vystupu

m Volba nastavované hodnoty

0: Zablokovano
Porucha nenastane. (Signal poruchy FL deaktivovan)

1: P¥i startu (jen jedenkrat po zapnuti)
Po zapnuti napajeni ménice se vypadek vystupni faze zjistuje jen pfi prvnim startu. Porucha
nastane, pokud je zjitén vypadek faze, ktery trva po uré€itou dobu. (Signal poruchy FL aktivovan)

2: Pri kazdém startu
Vypadek vystupni faze se zjistuje pfi kazdém startu. Porucha nastane, pokud je zji§tén vypadek
faze, ktery trva po urcitou dobu. (Signal poruchy FL aktivovan)

3: Za chodu
Vypadek vystupni faze se zjistuje za chodu. Porucha nastane, pokud je zjistén vypadek faze, ktery
trva po urcitou dobu. (Signal poruchy FL aktivovan)

4: Pii kazdém startu a za chodu
Vypadek vystupni faze se zjistuje pfi kazdém startu a za chodu. Porucha nastane, pokud je zjistén
vypadek faze, ktery trva po uréitou dobu. (Signal poruchy FL aktivovan)

5: Sledovani rozpojeni na vystupu
V pfipadé odpojeni motoru od ménice kvuli pfepnuti na napajeni z elektrické sité se po opétovném
pfipojeni motoru k vystupu ménice provede plynuly restart. (Signal poruchy FL deaktivovan)

VF-AS3 6-125 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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PFi automatickém restartu se sledovani vypadku faze neprovadi.

Sledovani vypadku vystupni faze se provadi pfi autotuning bez ohledu na nastaveni <F605: Output
phase loss detection> (Detekce vypadku faze na vystupu ménice).

» Pokud <Pt: V/f Pattern> (Volba rezimu fizeni U/f) = ,5 a 6%, bude detekce vypadku vSech tfi
Poznamka fazi pfi nastaveni <F605> = ,3" nebo ,4“ a <F605> = 5" zablokovana.
» U specialnich motor(, napfiklad motord s vysokymi otackami, mize dojit k chybnému
fungovani detekce.

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalt -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-126 VF-AS3
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6. 30. 6 Detekce vypadku faze na vstupu meénice

<F608: Input phase loss trip>

(Porucha pri vypadku faze vstupniho napajeni) &  stop 0.0Hz

F608 : Input phase loss trip
0: Disabled

1: Enabled v

m Funkce

Pokud je zjistén vypadek faze na vstupni strané& méni¢e a abnormalni zvinéni napéti na
kondenzatoru v silovém obvodu ménice trva po urcitou dobu, nastane porucha. Zobrazi se porucha
LEPHI.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VVChOZ',
nastaveni
F608 Porucha pfi vypadku faze | 0: Blokovano 1
vstupniho napajeni 1: Povoleno

m Rozdil mezi nastavenimi

0: Zablokovano
Porucha nenastane. (Signal poruchy FL deaktivovan)

1: Povoleno

Pokud je zjistén vypadek faze na vstupni strané ménice a abnormalni zvinéni napéti na
kondenzatoru v silovém obvodu ménice trva po urcitou dobu, nastane porucha. (Signal poruchy FL
aktivovan)

. ____________________________________________________________________________________________________________|

» Vypadek faze nemusi byt zjistén v pfipadé provozu s nizkou zatézi nebo pokud je vykon
motoru vaci vykonu ménice pfilis maly.

« Je-li vykon napajeni viici vykonu ménice pfrilis velky (vice nez 500 kVA nebo vice nez
desetinasobek), maze dojit k chybam pfi detekci. V takovém pFipadé nainstalujte vstupni
(sitovou) tlumivku.

» Kdyz <F608> = ,0: Disabled” (Zablokovano) a pfi vypadku vstupni faze pokracuje provoz
s velkou zatézi, mize dojit k poskozeni kondenzatoru v silovém obvodu ménice.

* Pro napajeni ménice stejnosmérnym napétim nastavte <F608: Input phase loss trip> (Porucha
pfi vypadku faze vstupniho napéajeni) na ,0: Disabled® (Zablokovano).

» Pro napéjeni ménice s velikosti A4 az A6 stejnosmé&rnym napétim nastavte <F640: DC supply
input> (Napajeni stejnosmérnym napétim) na ,1“. V tomto pfipadé je detekce vypadku vstupni
faze zablokovana nezavisle na nastaveni <F608>.

Poznamka

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
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6. 30. 7 Detekce nizkého proudu

<F610: Undercurrent trip>

(Porucha pfi nizkém proudu) ®  stop 0.0Hz
<F609: Undercurrent detection hysteresis> F610_: Undercurrent trip

(Hystereze pro detekci nizkého proudu)
<F611: Undercurrent detection level> 1: Enabled

(Uroveri pro detekci nizkého proudu)
<F612: Undercurrent detection time>
(Doba pro detekci nizkého proudu)

m Funkce

Ohlasi poruchu nebo varovani, pokud vystupni proud klesne na hodnotu nastavenou v <F611:
Undercurrent detection level> (Uroveri pro detekci nizkého proudu) nebo niz$i po dobu zadanou
v <F612: Undercurrent detection time> (Doba pro detekci nizkého proudu).

Hysterezi je mozné nastavit pomoci <F609: Undercurrent detection hysteresis> (Hystereze pro
detekci nizkého proudu). Porucha se zobrazi jako ,UC*.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka ez .
nastaveni
F610 Porucha pfi nizkém 0: Zablokovano 0
proudu 1: Povoleno
F609 Hystereze pro detekci 1-20 % 10
nizkého proudu
F611 Uroveri pro detekci 0-150 % 0
nizkého proudu
F612 Doba pro detekci 0-255 S 0
nizkého proudu

m Rozdil mezi nastavenim <F610: Undercurrent trip> (Porucha pri nizkém proudu)

0: Zablokovano

Porucha nenastane. (Signal poruchy FL deaktivovan)

Z vystupni svorky je mozné vysilat signal varovani pfed nizkém proudem (UC).

Prifadte funkci ,26: Undercurrent (UC) alarm® (Varovani — nizky proud (UC)) k nepouzivané
vystupni svorce.

1: Povoleno

Kdyz je drover proudu nastavena v <F611: Undercurrent detection level> (Uroveri pro detekci
nizkého proudu) nebo nizsi detekovana po dobu zadanou v <F612: Undercurrent detection time>
(Doba pro detekci nizkého proudu), nastane poruchové vypnuti ménice a zobrazi se porucha ,UC*.
(Signal poruchy FL aktivovan)

m Priklad nastaveni

Nastavte ,26: Undercurrent (UC) alarm® (Varovani — nizky proud (UC)) pro nepouzivanou vystupni
svorku.

V pfipadé <F610: Undercurrent trip> (Porucha pfi nizkém proudu) = ,0: Disabled” (Zablokovano)
muze byt vysilan signal z vystupni svorky nasledovné.

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-128 VF-AS3
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ZAP
Vystup signalu detekce ' ' 1ovyp VYP
nizkého proudu 1 1 1 \ !
i i i P
1 1 | !
1 1 | !
1 1 | !
1 1 | !
| I | Loy
A Kratsi nez <F612 > !
Vystupni proud (%) rats nez; >; i <Féiz> | !
<> o
<F611> + <F609> [-------- R P
<F611> - - —
» Cas (s)

Kdyz <F610: Undercurrent trip> (Porucha pri nizkém proudu) = ,1: Enabled” (Povoleno) a proud
mahodnotu rovnou <F611: Undercurrent detection level> (Uroveri pro detekci nizkého proudu)
nebo nizsi po dobu zadanou v <F612: Undercurrent detection time> (Doba pro detekci nizkého
proudu), nastane poruchové vypnuti ménice.

Po vypnuti zGstava signal varovani pred nizkym proudem (UC) ve stavu ZAP.

|
» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signald -> viz [Kapitola 7].
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6. 30. 8 Detekce prekroceni momentu

<F615: Overtorque trip>
(Porucha pri pfekro¢eni momentu)

<F616: Overtorque detection level during power running>
(Uroven pro detekci pfekro¢eni momentu pri motorického

rezimu)

<F617: Overtorque detection level during regen>
(Uroven pro detekci pfekro¢eni momentu pfi generatorickém

rezimu)

<F618: <F618: Overtorque detection time>

(Doba pro detekci pfekro¢eni momentu)

&  stop

0.0Hz

F615 : Overtorque trip

=—13:55

0: Disabled v

1: Enabled

<F619: Overtorque detection hysteresis>
(Hystereze pro detekci prekro¢eni momentu)

m Funkce

Kdyz je hodnota momentu v motorickém rezimu vétsi nebo rovna <F616: Overtorque detection
level during power running> (Uroveri pro detekci pfekroéeni momentu pfi motorickém reZimu) nebo
kdyZz je hodnota momentu v generatorickém rezimu vétsi nebo rovna <F617: Overtorque detection
level during regen> (Uroveri pro detekci pfekrodeni momentu pfi generéatorickém reZimu) a tento
stav trva po dobu zadanou v <F618: Overtorque detection time> (Doba pro detekci pfekroceni
momentu), muzZe nastat porucha nebo varovné hlaseni. Aktivaci poruchy mizete povolit nebo
zablokovat nastavenim <F615: Overtorque trip> (Porucha pfi pfekro¢eni momentu). PFi porude se

zobrazuje ,Ot".

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka VVChOZ',
nastaveni
F615 Porucha pfi pfekroceni 0: Zablokovano 0
momentu 1: Povoleno
F616 Uroven pro detekci 0: Zablokovano % 150
pfekro¢eni momentu pfi 1-320
motorickém rezimu
, - . 0,
F617 Uvrovenv pro detekci . 0: Zablokovano *! Yo 150
prekro€eni momentu pfi
e - 1-320
generatorickém rezimu
F618 Doba pro detekci 0,0-10,0 2 s 0,5
pfekro¢eni momentu
F619 Hystereze pro detekci 0-100 % 10
pfekro¢eni momentu

*1  Varovani je mozné aktivovat bez ohledu na nastaveni <F615>. Poruchu nebo varovani nelze aktivovat, kdyz je <F616> nebo <F617>

nastaven na ,0: Disabled” (Zablokovano).

*2 <618> =,0,0" sekund je nejkrat$i nastavitelna doba detekce.

m Rozdil mezi nastavenim <F615: Overtorque trip> (Porucha pfi prekro¢eni

momentu)
0: Zablokovano

Porucha nenastane. (Signal poruchy FL deaktivovan)
Varovani pfi prekro¢eni momentu (OT) je mozné aktivovat, kdyz je hodnota momentu

v motorickém rezimu vétsi nebo rovna <F616> nebo kdyz je hodnota momentu v generatorickém
rezimu vétsi nebo rovna <F617> a tento stav trva po dobu zadanou v <F618>.

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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1: Povoleno

Poruchové vypnuti ménice nastane, kdyz je hodnota momentu v motorickém rezimu vétsi nebo
rovna <F616> nebo kdyz je hodnota momentu v generatorickém rezimu vétsi nebo rovna <F617>
a tento stav trva po dobu zadanou v <F618> nebo déle. Z vystupni svorky je mozné vysilat signal
varovani pfi pfekro€eni momentu (OT). (Signal poruchy FL aktivovan)

m Priklad nastaveni

Pfifadte funkci ,28: Overtorque (OT) alarm® (Varovéani — pfekro¢eni momentu (OT)) k nepouzivané
vystupni svorce.

V pfipadé <F615: Overtorque trip> (Porucha pfi prekro¢eni momentu) = ,0: Disabled®
(Zablokovano) funguje varovani nasledovné.

Vystup signalu
pfekroeni momentu

Krat$i nez <F618>

Fmm————————

<F616> A G
<F616>—<F619>

Moment (%)

» Cas (s)

Kdyz <F615: Overtorque trip> (Porucha pfi pfekro€eni momentu) = ,1: Enabled” (Povoleno), méni¢
provede poruchové vypnuti, pokud je detekovano piekro¢eni momentu po dobu zadanou v <F618:
Overtorque detection time> (Doba pro detekci pfekro¢eni momentu).

Poté zustava varovani pred pfekroenim momentu (OT) ve stavu ZAP.

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalt -> viz [Kapitola 7].
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6. 30.9 Detekce zkratu pri startu

<F613: Short circuit detection at start> ® STOP 0.0Hz
(Detekce zkratu pri startu) -
<F614: Pulse width of short circuit detection at start>

(Sitka impulsu u detekce zkratu pfi startu) 0: At every startup by std pulse v

=—13:56
F613 : Startup short circuit detect

1: 1 time at power on by std pulse
2: At every startup by F614 pulse
3: 1 time at power on by F614

m Funkce
Ménic pfi startu zjiStuje zkrat na vystupu ménice.
Normalné je mozné detekovat zkrat pfi standardni délce impulsu (50 us). Pfi pouziti motoru
s nizkou impedanci, napfiklad vysokootackového, by vSak mél byt nastaven kratky impuls pomoci
<F614: Pulse width of short circuit detection at start> (Sitka impulsu u detekce zkratu pfi startu)
m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka VyChOZ',
nastaveni
F613 Detekce zkratu pfi startu | 0: Pfi kazdém startu standardnim impulsem 0
1: Jen 1x pfi startu po pfipojeni napajeni
standardnim impulsem
2: Pfi kazdém startu impulsem podle nastaveni
F614
3: Jen 1x pfi startu po pfipojeni napajeni
impulsem podle nastaveni F614
F614 Sitka impulsu u detekce | 0: Bez detekce zkratu pfi startu V& 25
zkratu pfi startu v pfipadé <F613> = ,2“ nebo ,3"
1-50
m Nastaveni <F613: Short circuit detection at start> (Detekce zkratu pri startu)

0: Pii kazdém startu standardnim impulsem
Detekce se provadi v délce standardniho impulsu pfi kazdém startu provozu ménice.

1: Jen 1x pfi startu po pripojeni napajeni standardnim impulsem
Detekce se provadi v délce standardniho impulsu jen pfi prvnim startu po pfipojeni ménice
k napajeni nebo po resetovani ménice.

2: Pri kazdém startu impulsem podle nastaveni F614
Detekce se provadi kratkym impulsem v délce zadane v <F614: Pulse width of short circuit
detection at start> (Sirka impulsu u detekce zkratu pri startu) pfi kazdém startu provozu ménice.

3: Jen 1x pfi startu po pripojeni napajeni impulsem podle nastaveni F614

Detekce se provadi kratkym impulzem v délce zadané v <F614: Pulse width of short circuit
detection at start> (Sitka impulsu u detekce zkratu pfi startu) jen pfi prvnim startu po pfipojeni
ménice k napajeni nebo po resetovani ménice.

* Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani reZzimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-132 VF-AS3
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6. 30. 10 Detekce zemniho spojeni

<F636: Ground fault trip>

(Porucha —zemni spojeni) ®  stop 0.0Hz S s6
F636 : Ground fault trip
0: Disabled

1: Enabled v

m Funkce
Ménic zjiStuje zemni spojeni (zemni zkrat).
Pokud nastane zemni spojeni v ménici nebo na jeho vystupu, ménic¢ provede poruchové vypnuti.
Porucha se zobrazi jako ,EF2“.

m Nastaveni parametru

Vychozi

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni .
nastaveni

F636 Porucha — zemni spojeni = 0: Zablokovano 1
1: Povoleno

m Volba nastavované hodnoty

0: Zablokovano

Porucha nenastane. (Signal poruchy FL deaktivovan)

V tomto pfipadé se doporucuje nainstalovat detektor zemniho spojeni, napfiklad relé zemniho
spojeni.

1: Povoleno
Provadi se zjiStovani zemniho spojeni.
PFi detekci zemniho spojeni méni¢ provede poruchové vypnuti. (Signal poruchy FL aktivovan)

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametra -> viz [4. 2. 3]
+ Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

VF-AS3 6-133 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 30. 11 Ovladani chladiciho ventilatoru

<F620: Cooling fan control>

(Ovladani chladiciho ventilatoru) X STOP 0.0Hz

F620 : Cooling fan control

0: Auto ON/OFF,No failure detect
1: Always ON,No failure detection
3: Always ON, Failure detection
4: -

A Vv ™

m Funkce

Chladici ventilator pracuje, jen kdyz je okolni teplota béhem provozu pfilis vysoka. Timto
zpusobem je mozné prodlouzit zivotnost chladiciho ventilatoru v porovnani se situaci, kdy by bézel
nepretrzité, dokud je pfipojené napajeni. Je také mozna vyvolat poruchu, pokud uginnost
chladiciho ventilatoru klesne pod ur€itou Uroven. Porucha se zobrazuje jako ,E-42".

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Vych02|’
nastaveni
F620 Ovladani chladiciho 0: Automatické zapnuti/vypnuti, bez detekce 2
ventilatoru poruchy

1: Vzdy zapnuty, bez detekce poruchy

2: Automatické zapnuti/vypnuti, s detekci
poruchy

3: Vzdy zapnuty, s detekci poruchy

4-7:—

*Pokud otacky motoru chladiciho ventilatoru klesnou pod urcitou Uroven, je mozné vyslat signal
Lvarovani — zavada chladiciho ventilatoru“ bez ohledu na nastaveni parametru <F620>.

m Volba nastavované hodnoty

0: Automatické zapnuti/vypnuti, bez detekce poruchy

Chladici ventilator je Fizen automaticky. Chladici ventilator bézi, jen kdyz je okolni teplota b&éhem
provozu prili§ vysoka.

Chladici ventilator bézi automaticky, pokud je okolni teplota vysoka, i kdyz neni méni¢ v chodu.

1: Vzdy zapnuty, bez detekce poruchy
Chladici ventilator bé&Zi po celou dobu, kdy je méni¢ zapnuty.
PFi zavadé chladiciho ventildtoru nenastane porucha. (Signal poruchy FL deaktivovan)

2: Automatické zapnuti/vypnuti, s detekci poruchy

Chladici ventilator je Fizen automaticky. Chladici ventilator bézi, jen kdyz je okolni teplota b&éhem
provozu prilis vysoka.

Pokud otacky motoru chladiciho ventilatoru klesnou pod urcitou Uroven, nastane porucha. (Signal
poruchy

FL aktivovan)

3: Vzdy zapnuty, s detekci poruchy

Chladici ventilator bé&Zi po celou dobu, kdy je méni€ zapnuty.

Pokud ota¢ky motoru chladiciho ventilatoru klesnou pod urcitou Uroven, nastane porucha. (Signal
poruchy FL aktivovan)

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-134 VF-AS3
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m Vystupni signaly o chodu chladiciho ventilatoru

Pokud pfifadite pfislusnou funkci k nepouzivané digitalni vystupni svorce, je mozné vysilat signal
varovani pfed poruchou chladiciho ventilatoru, kdyZz je ventilator v chodu.

,90: During cooling fan run“ (Chod chladiciho ventilatoru)

,190: Cooling fan fault alarm“ (Varovéni — zavada chladiciho ventilatoru)

Kdyz nastavite <F620: Cooling fan control> (Oviadani chladiciho ventilatoru) na ,2“ nebo ,3"
nastane pfi zavadé chladiciho ventilatoru porucha.

Porucha se zobrazuje jako ,E-42°.

Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].

PFepinani rezimu zobrazeni na ovlddacim panelu -> viz [3. 1. 2].
Postup pro zménu nastaveni parametra -> viz [4. 2. 3]

Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

Odkaz

VF-AS3 6-135 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 30. 12 Nastaveni varovani pri dosazeni doby provozu

<F621: Cumulative run time alarm>

(Varovani — celkova doba provozu)

m Funkce

®  stop 0.0Hz
=—14:00
F621 : Cumulative run time alarm

0.0

Min: 0.0 Max: 999.0

X1000 X100 X10 X1

Tento parametr umozniuje aktivovat signal varovani z digitalni vystupni svorky, kdyz celkova doba
provozu dosahne hodnoty <F621: Cumulative run time alarm> (Varovani — celkova doba provozu)

nebo vétsi.

m Nastaveni parametru

Oznaceni

F621

Nazev parametru

Varovani — celkova
doba provozu

Rozsah nastaveni

0,0-999,0

Jednotka WEerd] .
nastaveni
100 h 876,0

m Vystup signalu varovani pri dosazeni celkové doby provozu

Pfifadte funkci ,56: Cumulative run time alarm® (Varovani — celkova doba provozu) k nepouzivané
vystupni svorce.

Poznamka

» Aktualni celkovou dobu provozu je mozné zjistit v rezimu [Monitor mode].

* Monitorovanou hodnotu celkové doby provozu je mozné vynulovat volbou ,5: Clear cumulative
run time* (Vymazani celkové doby provozu) v parametru <tyP: Default setting> (Vychozi
nastaveni). Podrobnosti viz [5. 2. 9].

Odkaz

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalt -> viz [Kapitola 7].

6. 30. 13 Detekce abnormalnich otacek

<F622: Abnormal speed detection time>
(Doba detekce abnormalnich otacek)
<F623: Abnormal speed increase band>
(Pasmo abnormalniho zvySeni otacek)
<F624: Abnormal speed decrease band>
(Pésmo abnormalniho sniZzeni otacek)

X  sToP 0.0Hz
=—14:00

F622 :Abnormal speed time

0.01

Min: 0.01 Max: 100.00
X1000 X100 X10 X1
6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-136 VF-AS3



POHONY TOSHIBA £65820620

Funkce

Kdyz pfi provozu bez PG zpétné vazby (<Pt: V/f Pattern> (Volba rezimu rizeni U/) = ,0* - ,9%)
pfiblizna hodnota otacek prekro€i po zadanou dobu nastaveny limit otacek, oznami se chyba a
vySle se signal poruchy.

P¥i provozu s PG zpétnou vazbou (<Pt: V/f Pattern> (Volba rezimu fizeni U/f) = ,10“ nebo ,11%) se
monitoruje rychlost podle zpétné vazby otadCek a kdyZ hodnota otacek piekroéi po zadanou dobu
nastaveny limit otaCek, nastane porucha.

Kdyz pfi libovolném nastaveni <Pt> je vystupni kmito¢et > (<FH> + 12 Hz) nebo > (<FH> +
<vL>/10), nastane porucha.

Porucha se zobrazuje jako ,E-13“.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|'
| | nastaveni
F622 Doba detekce 0,01-100,0 s 0,01
abnormalnich otacek
F623 Pasmo abnormalniho 0,00: Zablokovano Hz 0,00
zvySeni otaCek 0,01 -30,0
F624 Pasmo abnormalniho 0,00: Zablokovano Hz 0,00
snizeni otacek 0,01-30,0

m Pokyny pro nastaveni

Pokud zpétna vazba otacek (odhadovana rychlost) > (vystupni kmitoCet + <F623>) nebo zpétna
vazba otacek (odhadovana rychlost) < (vystupni kmitoCet - <F624>) a tento stav trva po dobu
nastavenou v <F622: Abnormal speed detection time> (Doba detekce abnormalnich otacek),
nastane porucha.

Muzete nastavit pasmo pro uroven detekce poruchy pomoci <F623: Abnormal speed increase
band> (Pasmo abnormalniho zvyseni otadek) a <F624: Abnormal speed decrease band> (Pasmo
abnormalniho snizeni otacek).

Pokud pfi fizeni momentu zpétna vazba otaCek (odhadovana rychlost) > (horni limit otacek +
<F623>) nebo > (dolni limit otaCek - <F624>) a tento stav trva po dobu nastavenou v <F622:
Abnormal speed detection time> (Doba detekce abnormélnich otacek), nastane porucha ,E-13“

Vystupni kmitocet (Hz)

A Vystupni kmito€et

, <F623>
<F624>

I Hodnota zpétné vazby ze snimace otacek

Porucha ,E-13*

» Cas (s)

1
<F622>

» Kdyz je nastavena hodnota 0 (nula), tato funkce se nemusi aktivovat spravné v rezimu
prevence zablokovani. Pro zachovani této funkce se doporucuje pouzit nastaveni <F451:
Acc/Dec operation after stall operation> (Rozbéh/dobéh po omezeni momentu) = ,1: Minimum
time* (Minimalni ¢as). Podrobnosti viz [6. 24. 2].

Poznamka

VF-AS3 6-137 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalli -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-138 VF-AS3



POHONY TOSHIBA £65820620

6. 30. 14 Nastaveni poruchy pri podpéti

<F627: Undervoltage trip> ® STOP 0.0Hz
(Porucha — Podpéti) : =—14:01
<F625: Undervoltage detection level> F627 : Undervoltage trip

(Uroveri pro detekci podpéti)
<F628: Undervoltage detection time> 1: Enabled

(Doba pro detekci podpéti)

m Funkce

Tento parametr umozniuje nastavit reakci pfi detekci podpéti v silovém obvodu.

Kdyz je detekovano podpéti, zobrazi se ,MOFF*“ a ménic se zastavi. Z vystupni svorky je mozné
vysilat signal varovani.

Kdyz chcete, aby se provedlo poruchové vypnuti, nastavte <F627: Undervoltage trip> (Porucha —
podpéti). Porucha se zobrazuje jako ,UP1*

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka UlEier .
nastaveni
F627 Porucha — podpéti 0: Blokovano 0
1: Povoleno
F625 Uroven pro detekci 50-79 % 80
podpéti 80: Automaticky
F628 Doba pro detekci 0,01 -10,00 s 0,03
podpéti
F629 Pfeklenuti vypadku 55-100 % 75
napajeni pomoci
rekuperace — uroven
podpéti

*1  100% referenéni hodnota pro <F625> je 200 V (240V tfida) nebo 400 V (480V tfida).

m Uroven detekce pro varovani pfi podpéti ,,MOFF*

Vyjma <F625: Undervoltage detection level> (Uroveri pro detekci podpéti) = ,80: Auto*
(Automaticky).

Uroven pro detekci varovani pfi podpéti ,MOFF* se nastavuje parametrem <F625>. Varovani
MOFF bude zruseno pfi nastaveni <F629: Regenerative power ride-through level> (Pfeklenuti
vypadku napajeni pomoci rekuperace — trover podpéti).

Kdyz <F625: Undervoltage detection level> (Uroveri pro detekci podpéti) = ,80: Auto®
(Automaticky).
Urovné pro aktivaci a zrudeni varovani MOFF jsou ur€eny podle interniho nastaveni ménice.

m Nastaveni <F627: Undervoltage trip> (Porucha — Podpéti)

0: Zablokovano
Ménic se zastavi, ale neprovede se poruchové vypnuti. (Signal poruchy FL deaktivovan)

1: Povoleno

Méni¢ provede poruchoveé vypnuti, pokud je detekovano podpéti po dobu zadanou v <F628:
Undervoltage detection time> (Doba pro detekci podpéti) nebo delSi. Porucha se zobrazuje jako
,UP1“ (Signal poruchy FL aktivovan)

VF-AS3 6-139 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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Poznamka | « Béhem zastaveni ménic¢e se podpéti nesleduje.

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | < Prepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-140 VF-AS3
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6. 30. 15 Doba ¢ekani na signal z brzdy
<F630: Brake answer wait time>

¥ P : -
(Doba ¢ekani na signal z brzdy) ® STOP 0.0Hz 'mawERee
F630 : Brake answer wait time

0.0

Min: 0.0 Max: 10.0

X1000 X100 X10

m Funkce
Tento parametr umoziiuje nastavit dobu ¢ekani na odezvu z brzdy systému. Signal z brzdy se
pfipojuje k digitalni vstupni svorce s pfifazenou funkci ,130: Brake answerback® (Zpétna vazba

brzdy).
Pokud po spusténi provozu nepfijde béhem nastavené doby signél z brzdy, nastane poruchové
vypnuti méni¢e. Porucha se zobrazuje jako ,E-11*

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F630 Doba &ekani na signal 0,0: Zablokovano S 0,0
z brzdy 0,1-10,0

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
Odkaz » Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Tato funkce se pouziva spolu s funkci ,Brzdéni*.
Funkce ,Brzdéni“ viz navod ,E6582104".

VF-AS3 6-141 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 30. 16 Detekce odpojeni analogového vstupu

<F633: Il analog input disconnection detection level>

(Analogovy vstup Il — droveri detekce odpojent) Y STOP 0.0Hz
<F644: Operation after Il analog input disconnection F633 : Il input disconnection level
detection>

(Reakce na odpojeni signalu na analogovém vstupu )

<F649: Fallback frequency>

(Zalozni kmitocet) %
Min: 0 Max: 100

X1000 X100 X10

m Funkce

Tento parametr umoziiuje nastavit reakci pro pfipad, kdy uroven analogového signalu na svorce [l1]
klesne na hodnotu <F633: Il analog input disconnection detection level> (Analogovy vstup Il —
uroveri detekce odpojeni) nebo nizsi po dobu asi 0,3 sekundy.

Je mozné aktivovat poruchové vypnuti méni¢e nebo zachovat jeho provoz. Porucha se zobrazuje
jako ,E-18“. Pokud vyberete jinou moznost nez poruchové vypnuti, bude blikat varovani ,,A-18.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka e .
nastaveni
F633 Analogovy vstup Il — 0: Zablokovano % 0
uroven detekce odpojeni | 1-100
F644 Reakce na odpojeni 1: Referenéni kmitoCet zachovan - 4
signalu na analogovém na pavodni Urovni + varovani.
vstupu Il 2: Rizeny dobéh po rampé +
varovani
3: Volny dobéh + varovani
4: Volny dobéh + porucha
5: Referenénim kmitoctem se
stane F649 + varovani
F649 Zalozni kmitocet LL-UL Hz 0,0

m Nastaveni <F633: Il analog input disconnection detection level>
(Analogovy vstup Il — aroven detekce odpojeni)

0: Zablokovano
Nesleduje se.

1-100

Pokud uroven analogového signalu na svorce [lI] klesne na hodnotu <F633> nebo niZsi po dobu
asi 0,3 sekundy, reakce ménice zavisi na nastaveni <F644: Operation after Il analog input
disconnection detection> (Reakce na odpojeni signalu na analogovém vstupu ll), .

m Nastaveni <F644: Operation after Il analog input disconnection detection>
(Reakce na odpojeni signalu na analogovém vstupu i)

Tento parametr nastavuje reakci pro pfipad, kdy urover analogového signalu na svorce [l] klesne
na hodnotu <F633> nebo niz3i po dobu asi 0,3 sekundy.

1: Referenéni kmitocet zachovan na plivodni trovni
PokraCovani provozu.
Blika varovani ,A-18".

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-142 VF-AS3
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2: Rizeny dobéh po rampé
Rizeny dobéh.
Blika varovani ,A-18“.

3: Volny dobéh
Volny dobéh.
Blika varovani ,,A-18.

4: Volny dobéh + porucha
Porucha. Porucha se zobrazuje jako ,E-18.

5: Referenénim kmitotem se stane F649
Ménic bézi s kmitoétem nastavenym v <F649: Fallback frequency> (Zalozni kmitocet).
Blika varovani ,A-18".

* V zavislosti na stupni odchylky sledovanych analogovych dat muze dojit k pfedéasné detekci
odpojeni.

Poznamka

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].

Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
 Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3].

+ Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

VF-AS3 6-143 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 30. 17 Nastaveni varovani pro vymeénu diltl podle okolni
teploty

<F634: Annual average ambient temperature> )
(Primérna ro¢ni okolni teplota) STOP 0.0Hz s

F634 : Ambient temperature

4. +31 to +40°Cc
5. +41 to +50°C
6. +51 to +60°C
1. -15to +10°c

m Funkce

V zavislosti na dobé zapnuti ménice (celkové dobé zapnuti napajeni), dobé chodu motoru (celkové
dobé chodu), dobé chodu chladiciho ventilatoru (celkové dobé chodu chladiciho ventilatoru),
vystupnim proudu a nastaveni parametru <F634: Annual average ambient temperature>
(Pramérna roc¢ni okolni teplota) se pocita doba pro vyménu chladiciho ventilatoru, kondenzatoru

v silovém obvodu a kondenzatoru na desce plo$nych spoji. KdyzZ se blizi doba vymény, je mozné
zobrazit varovani v reZimu zobrazeni stavu nebo vyslat signal na digitalni vystupni svorku.

m Nastaveni parametru

Vychozi

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni .
nastaveni

:-15az+10 °C 3
:+11 az +20 °C
:+21az+30 °C

F634 Prdmeérna roéni okolni 1
2
3
4:+31 az +40 °C
5
6

teplota

1 +41 az +50 °C
:+51 az +60 °C

m Volba nastavované hodnoty
Zadejte primérnou ro¢ni teplotu v okoli ménice. (Nema to byt nejvyssi rocni teplota.)

» Nastavte <F634: Annual average ambient temperature> (Priimérna rocni okolni teplota) pfi
instalaci ménice. Po instalaci byste toto nastaveni neméli ménit. Jinak mdze nastat chyba pfi
vypoctu doby varovani pro vyménu dilu.

®

Dalezité

m Vystup signalu varovani pro vyménu dilt
Prifradte signal varovani pro vymeénu dill k nepouzivané vystupni svorce. Podrobnosti viz [7. 2. 2].

,128: Parts replacement alarm” (Varovani — vyména dilt)
»160: Cooling fan replacement alarm® (Varovani — vyména chladiciho ventilatoru)

m Zobrazeni varovani pro vyménu dilti v rezimu monitorovani stavu
Informace o varovani pro vymeénu dilt (viz [8. 1. 1] je mozné zjiStovat v rezimu [Monitor mode].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-144 VF-AS3
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» Celkovou dobu zapnuti, celkovou dobu provozu ventilatoru a celkovou dobu provozu je mozné
, zjiStovat v rezimu [Monitor mode]. Podrobnosti viz [8. 1. 1].
Poznamka | + Monitorovanou hodnotu celkové doby provozu ventilatoru a celkové doby provozu je mozné

nastavit na 0 (nula) pomoci nastaveni <tyP: Default setting> (Viychozi nastaveni). Podrobnosti
viz [5. 2. 9].

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
+ Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

VF-AS3 6-145 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 30. 18 Rizeni relé pro omezeni narazového proudu

<F635: Rush current suppression relay delay time>
STOP 0.0Hz

(Doba zpozdéni relé pro omezeni narazového proudu) X =—14:03
F635 : Rush current relay time

0.0,

Min: 0.0 Max: 2.5

X1000 X100 X10

m Funkce

Tato funkce se pouziva pro napajeni stejnosmérnym napétim nebo kdyz je k DC meziobvodu
pFipojeno nékolik ménicu a je zapotfebi ovladat relé rezistoru pro omezeni narazového proudu.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka U] .
‘ nastaveni
F635 Doba zpozdéni relé pro 0,0-2,5 S 0,0
omezeni narazového
proudu

m Pokyny pro nastaveni

Kdyz napéti v DC meziobvodu dosahne urcité hodnoty, pak se po uplynuti nastaveného ¢asu
<F635: Rush current suppression relay delay time> (Doba zpozdéni relé pro omezeni narazového
proudu) + 500 ms (zakladni doba ¢ekani) sepne relé pro omezeni narazového proudu.

Y

Napéti v DC meziobvodu T
|

<>
<F635> |

+500ms |

Relé pro omezeni narazového proudu

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-146 VF-AS3
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6. 30. 19 Nastaveni PTC tepelné ochrany motoru
<F645: Terminal RR PTC trip> —
STOP 0.0H
(Svorka RR — vyvolani poruchy z tepelné ochrany (PTC)) Q : _Z =—14:04
<F646: PTC detection resistance> F645 : Terminal RR PTC trip
(Detekéni odpor termistoru (PTC))
<F108: Terminal RR input select> 1: Enabled
(Svorka RR — volba vstupu)
<F148: Terminal Al4 input select>
(Svorka Al4 — volba vstupu)
<F149: Terminal A5 input select>
(Svorka Al5 — volba vstupu)
<F637: Terminal Al4 PTC trip>
(Svorka Al4 — vyvolani poruchy z tepelné ochrany (PTC))
<F638: Terminal Al5 PTC trip>
(Svorka Al5 — vyvolani poruchy z tepelné ochrany (PTC))
m Funkce
Tato funkce nastavuje ochranu motoru proti pfehfati s pouzitim termistoru (PTC), ktery je vestavén
v motoru.
UmoZhuje poruchové vypnuti motoru. Porucha se zobrazuje jako ,E-32°.
m Nastaveni parametru
. , . | Vychozi
Oznadeni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka nastaveni
F645 Svorka RR — vyvglénl’ 0- Blokovano 0
poruchy z tepelné 1: Povoleno
ochrany (PTC) )
Deteké&ni odpor |
F646 termistoru (PTC) 100 - 9999 Q 3000
F656 Detekéni teplota 0-200 | °C 90
termistoru (PTC)
F108 Svorka RR — volba 1: Napétovy vstup (0-10V) 1
vstupu 2,3 —
4: Vstup PTC (termistor)
5: Vstup PT100 (2 vodice)
6: —
7: Vstup PT100 (2 vodice)
8: —
9: Vstup KTY84
F148 Svorka Al4 — volba 1: Napétovy vstup (0 az 10 V) 0
vstupu 2: Napétovy vstup (-10 az +10 V)
3: Proudovy vstup (0 az 20 mA)
F149 Svtorka Al5 — volba 4: Vstup PTC (termistor)
vstupu 5: Vstup PT100 (2 vodice)
6: Vstup PT100 (3 vodice)
7: Vstup PT100 (2 vodice)
8: Vstup PT1000 (3 vodige)
9: Vstup KTY84
Svorka Al4 — vyvolani 0
F637 poruchy z tepelné
ochrany (PTC) 0: Zablokovano
Svorka Al5 — vyvolani 1: Povoleno
F638 poruchy z tepelné
ochrany (PTC)
VF-AS3 6-147 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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m PTC tepelna ochrana s pouzitim svorky [RR]

Pfipojte termistor mezi svorky [RR]-[CC].

Nastavte ,4% .5 ,7“ nebo ,9“ v <F108: Terminal RR switching> (Svorka RR — volba vstupu).

Kdyz je v <F645: Terminal RR PTC trip> (Svorka RR — vyvolani poruchy z tepelné ochrany (PTC))
nastaveno ,0: Disabled* (Zablokovéano), aktivuje se jen pfedvarovani, a kdyZ je nastaveno ,1:
Enabled” (Povoleno), miize se aktivovat pfedvarovani a porucha.

Uroven pro aktivaci poruchy je hodnota nastavena v <F646>, kdyz <F108> = ,4: PTC input* (Vstup
PTC (termistor)).

Urover pro aktivaci poruchy je hodnota nastavena v <F656>, kdyz <F108> = ,5: PT100“, ,7:
PT1000" a ,9: KTY84".

Uroveri pro predvarovani je 60 % z hodnoty <F646>, kdyz <F108> = 4“.

Uroven predvarovani je <F656> - 10 °C, kdyz <F108> = 5% ,7“ a ,9".

Termistor PTC I i
@
m Vystup signalu predvarovani z PTC tepelné ochrany
n Prifadte funkci ,150: PTC input pre-alarm” (Pfedvarovani — detekce PTC tepelné ochrany)
k nepouzivané vystupni svorce.

) * PTC tepelnou ochranu je mozné pouZivat obdobné také s doplfikovymi svorkami [Al4] a [Al5].
Poznamka Podrobnosti viz ,Navod k instalaci doplfikového modulu s pfidavnymi I/O svorkami 1°
(E6582128).

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalt -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-148 VF-AS3
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6. 30. 20 Ochrana doplnkového napajeciho zdroje ridiciho
obvodu pri poruse

<F647: Control power option failurg detection> _ (%) STOP 0.0Hz
(Detekce poruchy doplrikového napéjeciho zdroje fidiciho F647 : Control power option failure
obvodu)

0: Alarm (no detection w/o option) v

1: Alarm

2: Trip

m Funkce

Kdyz je pouzivan doplnkovy napajeci zdroj fidiciho obvodu méni¢e (CPS002Z), pak kdyz tento
zdroj kvuli néjaké zavadé nedodava po dobu 15 minut napéti, miize tato funkce aktivovat
zobrazeni varovani nebo poruchové vypnuti.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VVChOZ',
nastaveni
F647 Detekce poruchy 0: Alarm (24dné detekce bez doplfikového 0
dopliikového napajeciho | zdroje)
zdroje fidiciho obvodu 1: Varovani
2: Porucha

m Volba nastavované hodnoty

0: Alarm (zadna detekce bez doplitkového zdroje)

Toto nastaveni slouzi pro pfipad, kdy neni zapotfebi zalohovani napajeni fidiciho obvodu.
Pouzijte toto nastaveni, kdyz se na svorku [+SU] nepfivadi zadné externi napéti z napajeciho
zdroje Fidiciho obvodu.

Kdyz je pouZzito zaloZni napajeni fidiciho obvodu a b&hem provozu dojde k zavadé, vystup ménice
se vypne a zobrazi se varovani ,COFF“. Pokud zavada existuje jiZ v okamziku pfipojeni napajeni,
poruchy nejsou detekovany.

1: Varovani

Toto nastaveni slouZi pro pfipad, kdy je pouZito zalohovani napajeni fidiciho obvodu (vystup
varovani).

Pokud napéti napajeciho zdroje fidiciho obvodu, které je pfipojeno ke svorce [+SU], klesne, vystup
ménice se vypne a zobrazi se varovani ,COFF*.

Jakmile nastalo varovani ,COFF*, neni zruSeno, ani kdyz je obnovena normalni droven napéti
napajeciho zdroje fidiciho obvodu. Varovani je mozné zrusit vypnutim silového obvodu.

2: Porucha

Toto nastaveni slouzi pro pfipad, kdy je pouzito zalohovani napajeni fidiciho obvodu (vystup
poruchy).

Tato volba umoziiuje poruchové vypnuti ménice, pokud poklesne napajeci napéti fidiciho obvodu.
Porucha se zobrazuje jako ,E-29“. Na rozdil od normalniho poruchového vypnuti je tato porucha
uloZena bez ohledu na nastaveni <F602: Trip record retention> (UloZeni zaznamu o poruse).
Toto nastaveni je platné, kdyZ je pouzito standardni zapojeni podle popisu v [2. 3. 2].

Pokud nastane zavada ménice v dobé zavady napajeciho zdroje fidiciho obvodu, maze byt
zapotfebi opakované vypnout napajeni ménice. V takovém pfipadé zvolte ,1: Retain at power off*
(UloZeno pri vypnuti napéajeni) v <F602: Trip record retention> (UloZeni zaznamu o poruse).

Podrobnosti viz [6. 30. 3].

VF-AS3 6-149 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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V pfipadé tfifazového
napajeni 200 - 240 V,
50/60 Hz
Dopliikovy napajeci :‘:'7
zdroj fidiciho obvodu— ¢——__| cc
(CPS0022) ! FLA

FLB

o) I FLC /-I

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]

Odkaz

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-150 VF-AS3
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6. 30. 21 Nastaveni varovani pri zadaném poctu startlu a
sledovani vyskytu specifikované poruchy

<F648: Number of starting alarm>

(Varovani — pocet startti) &K STOP 0.0Hz
<F658: Number of external equipment starting alarm> F648 - Number of starting alarm 0
(Varovani — pocet startti externiho zafizeni)

<F664: Specified trip 1>

(Specifikovana porucha 1) °

<F665: Specified trip 2>
(Specifikovana porucha 2)
<F666: Specified trip 3>
(Specifikovana porucha 2) X1000 X100 X10 X1

Min: 0.0 Max: 999.0

m Funkce

Tato funkce pocita, kolikrat byl ménic¢ spustén, a kdyz pocet startli dosahne hodnoty nastavené

v <F648: Number of starting alarm> (Varovani — pocet startti), ohlasi se varovani. Stav je mozné
prohlizet v rezimu [Monitor mode].

Podobné je mozné ohlasit varovani pfi dosazeni poCtu spusténi externiho zafizeni a stav je mozné
prohlizet v rezimu [Monitor mode]. Pocet spusténi externiho zafizeni se pocita podle impulsl na
digitalni vstupni svorce.

V reZimu [Monitor mode] je mozZné sledovat také vyskyt vybrané poruchy.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka VVChOZ',
nastaveni
F648 Varovani — pocet starta 0-999,0 x 10,000 999,0
F658 Varovani — pocet starta 0-999,0 x 10,000 999,0
externiho zafizeni
F664 Specifikovana porucha 1 0-100 pocet 0
F665 Specifikovana porucha 2 0-100 pocet
F666 Specifikovana porucha 3 0-100 pocet

m Vystup signalu varovani pfi prekroceni poctu starta

Tato funkce pocita, kolikrat byl méni¢ spustén, a kdyz pocet startd dosahne hodnoty nastavené

v <F648: Number of starting alarm> (Varovani — pocet start(i), ohlasi se varovani. Stav je mozné

prohlizet v rezimu [Monitor mode].

» Vystup signalu varovani
Pfifadte funkci ,162: Number of starting alarm (Varovani — pocet starti) k nepouzivané vystupni
svorce. Podrobnosti viz [7. 2. 2].

* [Monitor mode] (Rezim monitorovani stavu)
Nastavte ,,100: Number of starting” (Pocet startti) do nékterého z parametrdl <F711: Monitor
mode 1 display> (ReZim monitorovani — veli¢ina 1) az <F718: Monitor mode 8 display> (ReZim
monitorovani — veli¢ina 8). Podrobnosti viz [8. 1. 1].

m Vystup signalu varovani pri prekro€eni poc¢tu startii externiho zafizeni

Tato funkce pocita, kolikrat bylo spusténo externi zafizeni, a kdyz pocet startd dosahne hodnoty
nastavené v <F658: Number of external equipment starting alarm> (Varovani — pocet startt
externiho zarizeni), ohlasi se varovani. Stav je mozné prohlizet v rezimu [Monitor mode].
Pocet spusténi externiho zafizeni se pocita podle signalu na digitalni vstupni svorce, které je
pfifazena funkce ,114: External equipment counter (Pocitadlo externiho zarizeni).
» Vystup signalu varovani
Prifadte funkci ,184: Number of external equipment starting alarm* (Varovani — pocet starti
externiho zafizeni) k nepouzivané vystupni svorce. Podrobnosti viz [7. 2. 2].

VF-AS3 6-151 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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* [Monitor mode] (Rezim monitorovani stavu)
Nastavte ,,103: External equipment counter” (Pocitadlo externiho zafizeni) do nékterého
z parametr(l <F711: Monitor mode 1 display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 1) az <F718:
Monitor mode 8 display> (RezZim monitorovéni — velicina 8). Podrobnosti viz [8. 1. 1].

Sledovani vyskytu specifikované poruchy

Vyskyt specifikované poruchy muzete zjiStovat v rezimu [Monitor mode]. Muzete nastavit 3
sledované poruchy.

Nastavte Cisla monitorovanych polozek uvedenych v nasledujici tabulce do parametrd <F711:
Monitor mode 1 display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 1) az <F718:

Monitor mode 8 display> (RezZim monitorovani — veli¢ina 8). Podrobnosti viz [8. 1. 1].

» ,113: Number of specified trip 1“ (Pocet specifikovanych poruch 1)

+ ,114: Number of specified trip 2 (Pocet specifikovanych poruch 2)

+ ,115: Number of specified trip 3“ (Pocet specifikovanych poruch 3)

» Pocet startl, pocet starttl vpfed a pocet startli vzad az do sou€asnosti je mozné zjistit v rezimu
sledovani provoznich stavd [Monitor mode]. Sledovanou hodnotu je mozné vynulovat
nastavenim ,12: Clear number of starting“ (Vymazani poctu spusténi) v <tyP: Default setting>

Poznamka (Vychozi nastaveni). Podrobnosti viz [5. 2. 9].

» Sledovanou hodnotu ,pocitadlo externiho zafizeni“ je mozné vynulovat nastavenim ,14: Clear
number of external equipment starting” (Vymazani poc¢tu spusténi externiho zarizeni) v <tyP:
Default setting> (Vychozi nastaveni). Podrobnosti viz [5. 2. 9].

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalt -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-152 VF-AS3
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6. 30. 22 Nastaveni urovné pro sledovani celkové doby

nadproudu
<F659: Cumulative overcurrent level> &  stoP 0.0Hz
(Uroven pro sledovani celkové doby nadproudu) F659 - Cumulative overcurrent level
%
Min: 10 Max: 200
X1000 X100 X10 X1

m Funkce

Ménic¢ scita dobu, po kterou je proud motoru vysSi nez hodnota tohoto parametru. Tuto celkovou
dobu je mozné zjistit v rezimu monitorovani stavu [Monitor mode].

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka VyChOZ',
‘ nastaveni
F659 Uroven pro sledovani 10 - 200 % 100
celkové doby nadproudu

Sledovani celkové doby nadproudu

Celkovou dobu trvani nadproudu muizete zjistit v rezimu monitorovani stavu [Monitor mode].
Nastavte nize uvedené Cislo monitorované polozky do nékterého z parametrd <F711: Monitor
mode 1 display> (RezZim monitorovani — veli¢ina 1) az <F718: Monitor mode 8 display> (Rezim
monitorovani — veli¢ina 8). Podrobnosti viz [8. 1. 1].

+ ,93: Cumulative overcurrent time* (Celkova doba nadproudu)

» Celkovou dobu trvani nadproudu je mozné zjistit v rezimu monitorovani stavu [Monitor mode].
Poznamk Sledovanou hodnotu je mozné vynulovat nastavenim ,15: Clear cumulative overcurrent time*“

0znamxa (Vymazani celkové doby nadproudu) <tyP: Default setting> (Vychozi nastaveni). Podrobnosti
viz [5. 2. 9].

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]

VF-AS3 6-153 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 31 Rizeni vnuceného chodu v nouzovych

situacich
<F650: Forced run>
(Vnuceny provoz) ®  stop 0.0Hz
=—14:07
F650 : Forced run
1: Enabled
m Funkce

P¥i povoleni fizeni vnuceného chodu b&zi motor v nouzové situaci s pevnou ZH kmitoétu.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|'
nastaveni
F650 Vnuceny provoz 0: Zablokovano 0
1: Povoleno
F294 Pevna ZH kmito&tu 15 / LL- UL Hz 0,0
ZH kmito¢tu vnuceného
provozu)

m Nastaveni parametra a vstupni svorky

Nastavte <F650: Forced run> (Vnuceny provoz) = ,1: Enabled® (Povoleno)

Nastavte libovolnou z niZze uvedenych funkci pro nepouzivanou vstupni svorku. Podrobnosti viz
[7.2.1].

Vnuceny provoz nebo provoz pfi pozarnich otackach muzete spustit pfi nastaveni <F650> = ,1 a
nastaveni pfisludné vstupni svorky do stavu ZAP.

+ ,56: Vnuceny provoz*
+ Jakmile je vstupni signal nastaven do stavu ZAP, provede se pfidrzeni funkce. Motor bézi
pfi kmito€tu nastaveném v parametru<F294>.
+ V pfipadé nezavazné poruchy motor pokracuje ve vnuceném provozu.

+ ,58: Provoz pfi pozarnich otackach*
+ Jakmile je vstupni signal nastaven do stavu ZAP, provede se pfidrzeni funkce. Motor bézi
s pozarnimi otaCkami pfi kmito€tu nastaveném v parametru <F294>.

V obou pfipadech je pro ukonéeni provozu zapotfebi vypnut napajeni.
Bé&hem vnuceného provozu nebo provozu pfi pozarnich otackach se na displeji zobrazuje ,FIrE®.

m Vystup signalu vhuceného provozu
Prifadte néktery z nize uvedenych signalt k nepouzivané vystupni svorce. Podrobnosti viz
[7.2.2].
» ,138: During forced run“ (Vnuceny chod)
+ ,140: During fire speed run® (Provoz pfi pozarnich otackach (zadany kmitocet))

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-154 VF-AS3



POHONY TOSHIBA £65820620

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalli -> viz [Kapitola 7].

VF-AS3 6-155 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 32 Serizeni kmito¢tu pomoci externiho

vstupu

<F660: Override adding input select>
(Volba vstupu pro korekéni soucet)

<F661: Override multiplying input select>
(Volba vstupu pro korekéni soucin)

<F729: Panel override multiplication gain>

(Koeficient korekéniho soucinu nastaveny z ovladaciho panelu>)

m Funkce

&  sToOP

0.0Hz

=—14:07

F660 : Override adding input select  [a]

4: Terminal Al4(option)

1: Terminal RR
2: Terminal RX
3: Terminal Il

A

v

Pozadovany kmitoCet miZete sefizovat pomoci externich signald, jejichz hodnoty se pouZiji pro
korekci ZH kmito&tu pomoci funkci s€itani a nasobeni.

m Nastaveni parametru

Oznadeni Nazev parametru

F660 Volba vstupu pro
korekéni soudet

F661 Volba vstupu pro
korekéni soucin

Rozsah nastaveni Jednotka

0: -

1: Svorka RR

2: Svorka RX

3: Svorka ll

4: Svorka Al4 (doplnék)
5: Svorka Al5 (doplnék)
6-9:—

10: Kruhovy ovlada¢ 1 (pro ulozeni vypnout

nebo stisknout OK)
11-14: -
15: Motorpotenciometr
16: Pulsni vstup
17: Pulsni vstup s vysokym rozlisenim
(doplnék)
18/19: —
20: Vestavény Ethernet
21: RS485 komunikac¢ni konektor 1
22: RS485 komunikacni konektor 2
23: Komunikaéni doplnék

0: -

1: Svorka RR

2: Svorka RX

3: Svorka ll

4: Svorka Al4 (doplnék)
5-11: -

12: F729

13-30: -

31: Svorka RR ™

32: Svorka RX ™

33: Svorka Il *1

34: Svorka Al4 (doplnék) ™
35-41: - 42: F729 "

Vychozi
nastaveni

F729 Koeficient korekéniho
soucinu nastaveny
z ovladaciho panelu

-100 az +100 %

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry

6-156

VF-AS3
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m Pokyny pro nastaveni

Korekéni funkce pocita hodnotu ZH kmito&tu podle nasledujiciho vzorce:
* ZH kmito&tu x (1+ <F661> vstup (%)/100) + <F660> vstup (Hz)
<F661> je omezen na -100 az +100

Pokud je vSak vstup hodnoty v <F661> v tabulce vySe oznacen ,*1%, pouZije se nasledujici vzorec:
* ZH kmito¢tu x (<F661> vstup (%)/100) + <F660> vstup (Hz)
<F661> neni omezen

m Korekéni soucet
K ZH kmitodtu se pfipoéte korekéni hodnota z vybraného externiho vstupu.

Priklad 1: Svorka [RR] _ Priklad 1: Svorka [RX] |
(Referenéni ZH kmitoctu) (Referenéni ZH kmitoctu)
Svorka [ll] (vstup korekce) Svorka [RR] (vstup korekce)
Vystupni kmitocet Vystupni kmitocet
A Kmitoget po korekci A Kmitocet po korekci
<FH>|--------- Vpred T<FH>
[}
P [}
s&- Vstup [RR] Korekce Vstup [RX]
’ 1| (Referenéni (vstup [RR (Referencni
Korekce i kmitoGet) -0V R kmitocet)
(vstup [I1]) e | > 10V
0 10V
V originalu je Vzad
ziejmé chybné [II] —<FH> ¢ za

Pfiklad 1: <F660> = ,,3: Svorka II, <F661> = ,,0: Zablokovano*“.
Vystupni kmito¢et = ZH kmitoc¢tu + korekce (vstup svorky [ll] (Hz))

Priklad 2: <F660> =v,,1: Svorka RR¥, <F661> = ,,0: Zablokovano*.
Vystupni kmitoCet = ZH kmitoctu + korekce (vstup ze svorky [RR] (Hz))

VF-AS3 6-157 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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m Korekéni souéin

ZH kmito&tu se vynasobi korekéni hodnotou z vybraného externiho vstupu. (V originélu chybné
stejny text jako u korekéniho souctu.)

Vystupni kmitoCet

. P A KmitoCet po korekci
Vystupni kmitoCet
<FH> [------- -

A Kmitocet po korekci e
1
1
!

<FH>[------- It VpFedT \\ Vstup [RX]
! /. i | (Referenc¢ni
\ Vstup [RR] -1ov a4 R
™| (Referencni i o
;

kmitocet)
. 0
kmitoGet) 1ov

|
A |
|

\

< /] —<FH> ¢Vzad

Priklad 1: <F660> = ,,0: Zablokovano“, <F661> = ,,3: Svorka II*
<FMOd>= ,1: Svorka RR*, <FH> = 80,0, <UL> = ,80,0"
* vstup ze svorky [RR]
<F201> =0 <F202> =,0,0%, <F203> = ,100%, <F204> = ,80,0"
* vstup ze svorky [ll]
<F216> = 0 <F220> = 0% <F218> = ,100% <F221> = ;100"
Vystupni kmitoget = ZH kmito&tu x {1 + korekce (vstup ze svorky [Il] (%)/100)}

Priklad 2: <F660> = ,,0: Zablokovano“, <F661> = 1 (svorka [RR])
<FMOd> = ,2: Svorka RX", <FH> = ,80,0%, <UL> = ,80,0“
+ vstup ze svorky [RX]
<F210> =0 <F211> =,0.0%, <F212> = ,100%, <F213> = ,80,0"
» vstup ze svorky [RR]
<F201> = 0% <F205> = 0", <F203> = ,100%, <F206> = ,100"
Vystupni kmitoget = ZH kmitoétu x {1 + korekce (vstup ze svorky [RR] (%)/100)}

Priklad 3
Vystupni kmitoet = ZH kmitodtu x {1 + korekce (nastavena hodnota podle <F729: Koeficient
korekéni soucinu nastaveny z ovladaciho panelu> (%)/100)}

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametra -> viz [4. 2. 3]
+ Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-158 VF-AS3
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|6. 33 Serizovaci parametry

6. 33.1 Vystup impulsu elektroméru podle pevné nastavené

jednotky spotreby energie

<F667: Pulse output step of input cumulative power> E—
(Elektromér — jednotka pulsniho vystupu) ® STOP : 0.0Hz
<F668: Pulse output width of input cumulative power> F667_: Pulse step of input power ___[a]
(Elektromér — Sitka impulsu) 0: 0.1kwh v
1: 1kWh
2: 10kWh
3: 100kWh
4: 1000kWh
A v &~
m Funkce
Vzdy kdyz celkova spotifeba dosahne jednotky spotfeby nastavené v <F667: Pulse output step of
input cumulative power> (Elektromér — jednotka pulsniho vystupu), je mozné vyslat pulsni signal.
Pomoci pocitadla impulst mizete Zjistit spotfebu bez pouZiti externiho elektroméru.
Sitka impulsu se nastavuje pomoci parametru <F668: Pulse output width of input cumulative
power> (Elektromér — Sirka impulsu).
m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka V)’/chozi’
nastaveni
F667 Elektromér — jednotka 0:1,0 =1 kWh 1
pulsniho vystupu 1: 1,0 =10 kWh
2:1,0 =100 kWh
3: 1,0 = 1000 kWh
4:1,0 = 10000 kWh
5:1,0 = 100000 kWh
F668 Elektromér — Sitka 0,17-1,0 S 0,1
impulsu
m Nastaveni parametri

Postup nastaveni vystupu impulst pro svorku [FP].

Nastavte <F130: Terminal FP function 1> (Svorka FP — funkce 1) na ,180: For input cumulative
power* (Puls elektroméru)

Nastavte jednotku méreni celkové spotifeby pomoci <F667: Pulse output step of input cumulative
power> (Elektromér — jednotka pulsniho vystupu) a nastavte Sitku vystupniho impulsu pomoci
<F668: Pulse output step of input cumulative power> (Elektromér — Sitka impulsu).

* Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani reZzimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

VF-AS3 6-159 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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6. 33.2 Pulsni vystup

<F669: Terminal FP switching>

I =70
(Svorka FP — typ vystupu) K - SToP 00Hz a0
<F676: Terminal FP pulse train output function> F669_: Terminal FP switching
(Svorka FP — funkce pulsniho vystupu)

<F677: Maximum pulse number of pulse train output>
(Maximalni ¢etnost vystupnich impuls()

<F678: Pulse train output filter>
(Pulsni vystup — filtracni konstanta)

m Funkce

1: Pulse output

>
L
[

Svorku FP je mozné nastavit jako pulsni vystup [FP]. Nastavte funkci pulsniho vystupu a &etnost

impuls.

m Nastaveni parametru

. , ) | Vychozi
Oznadeni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka nastaveni
F669 Svorka FP — vystupni 0: Digitalni vystup 0
signal 1: Impulsni vystup
F676 Svorka FP — funkce 0-149 ™ 0
pulsniho vystupu
F677 Maximalni ¢etnost 0,50 - 30,00 kp/s 8,00
vystupnich impulsu
F678 Pulsni vystup — filtracni 1-1000 ms 64
konstanta

*1  Podrobnosti viz [11. 7].

m Zpusob nastaveni

Priklad: Pfevod vystupniho kmito¢tu (0 - 60 Hz) na ¢etnost impulst 0 - 600 p/s se nastavi

nasledovné.

<FH>=,60,0% <F669> = 1% <F676> = ,0% <F677> = ,0,60"

Kdyz polozka vybrana pomoci <F676> dosahne referenéni maximalni hodnoty, bude &etnost
vystupnich impuls odpovidat hodnoté nastavené pomoci <F677: Maximum pulse number of pulse
train output> (Maximalni ¢etnost vystupnich impulsu).

Sitka ZAP impulsu je pevna. P¥i vystupu s maximalni Setnosti impulsti nastavenou pomoci <F677>
je Sifka pevné nastavenou na hodnotu, pfi které je stfida signalu 50 %.

Stfida impulsu se tedy méni podle ¢etnosti vystupnich impuls(.

Priklad:

» <F677>=,0,80" (kp/s), Sitka ZAP impulsu = asi 0,6 (ms)

» <F677>=,1,00" (kp/s), Sitka ZAP impulsu = asi 0,5 (ms)

» <F677>=,1,60" (kp/s), Sitka ZAP impulsu = asi 0,3 (ms)

Nelze vysilat impulsy s Cetnosti niZsi nez 15 p/s.

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-160
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» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalli -> viz [Kapitola 7].
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6. 33. 3 Sefizeni analogového vystupu

<F681: Terminal FM switching> _

(Svorka FM — typ vystupu) ®  stop 0.0Hz

<F682: Terminal FM inclination polarity> F681 : Terminal FM switching

(Svorka FM — sklon charakteristiky) 0: Meter option (0-1mA)

<F683: Terminalvlj'M vbi,as> 1: Current output (0-20mA)

(Svorka FM — poéatecni hodnota) 2: voltage output (0-10V) v

<F684: Terminal FM filter>

(Svorka FM — filtraéni konstanta>
<F685: Terminal FM upper-limit level>
(Svorka FM — horni limit)

<F686: Terminal AM switching>
(Svorka AM — typ vystupu)

<F687: Terminal AM inclination polarity>
(Svorka AM — sklon charakteristiky)
<F688: Terminal AM bias>

(Svorka AM — pocatecni hodnota)
<F689: <F689: Terminal AM filter>
(Svorka FM — filtracni konstanta)

<F690: Terminal AM upper-limit level>
(Svorka AM — horni limit)

m Funkce

Pomoci nastaveni <F681> muzete prepinat typ vystupniho signalu ze svorky [FM] na 0 - 1 mA DC,
0-20mA DC nebo 0 - 10V DC. Vychozi nastaveni) je vystup 0 - 10 V DC.

Obdobné je mozné prepinat také vystupni signal ze svorky [AM].

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F681 Svorka FM — typ 0: Dopliikové méfidlo (0 az 1 mA) 2
vystupu 1: Proudovy vystup (0 az 20 mA)
2: Napétovy vystup (0 az 10 V)
F682 Svorka FM — sklon 0: Zaporny sklon (klesajici) 1
charakteristiky 1: Kladny sklon (stoupajici)
F683 Svorka FM —pocatecni. 444 g 55 +100,0 % 0,0
hodnota
F684 Svorka FM — filtr 1-1000 ms 1
F685 Svorka FM — horni limit 0,0-100,0 % 100,0
F686 Svorka AM — typ 0: Dopliikové méfidlo (0 az 1 mA) 2
vystupu 1: Proudovy vystup (0 az 20 mA)
2: Napétovy vystup (0 az 10 V)
F687 Svorka AM — sklon 0: Zaporny sklon (klesajici) 1
charakteristiky 1: Kladny sklon (stoupajici)
F688 Svorka AM —pocatecni 444 4 45 100,0 % 0,0
hodnota
F689 Svorka FM — filtracni 1-1000 ms 1
konstanta
F690 Svorka AM — horni limit 0,0 -100,0 % 100,0
6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-162 VF-AS3
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m ZpUsob nastaveni

Pro ziskani vystupu 4 - 20 mA DC nastavte <F683: Terminal FM bias> (Svorka FM — pocéatecni
hodnota) a <F688: Terminal AM bias> (Svorka AM — poéatec¢ni hodnota).
PFi pouZziti doplfikového méfi¢e kmito&tu (QS60T) nastavte <F681> na ,0“ nebo <F686> na ,0%

m Priklad nastaveni

| <F681>="1", <F691>="1", <F692>= “0" (%) | | <F681>="1", <F691>="1", <F692>= “20" (%) |
Proud analogového vystupu (mA) Proud analogového vystupu (mA)
A A
20 (----=-=--=----- 20

<FM> . e .
Interni <F692> ¢ Interni
0 » vypoltena [ S L3 vypottena
0 100%  hodnota 0 100%  hodnota
<F681>="1", <F691>="1", <F692>= “100” (%) | | <F681>="1", <F691>="0", <F692>= “100" (%) |
Proud analogového vystupu (mA) Proud analogového vystupu (mA)
A A
-5-- 20 --x- 20
<F692> <F692>
Interni 4 Interni
-X_ 0 » vypoctena I » vypoctena
0 100%  hodnota 0 100%  hodnota

Nastavte sklon charakteristiky analogového vystupu pomoci <FM: Terminal FM adjustment>
(Svorka FM — serizeni) a <F671: Terminal AM adjustment> (Svorka AM — sefizeni). Podrobnosti o
zpusobu nastaveni viz [5. 2. 6].

Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

Podrobnosti o ovladani pomoci externich signal(i -> viz [Kapitola 7].

Odkaz

VF-AS3 6-163 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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|6. 34 Nastaveni funkci ovladaciho panelu

Mizete zablokovat/odblokovat tlacitka a nastavovani parametr(i z ovladaciho panelu.
Mizete také nastavit funkce displeje ovladaciho panel.

6.34.1 Blokovani funkci tlacitek a nastaveni parametru

<F700: Parameter reading&writing access lockout>

(Blokovani ¢teni/zapisu parametrt) X STOP 0.0Hz
<F730: Panel frequency setting lockout> F700 :Parameter read&write lock

(Blokovani nastaveni kmito¢tu na ovladacim panelu) 0: Unlocked 7

<F731: Operation after disconnection detection during 1: Writing locked (Op & Ext panel)

panel run> 2: Writing locked (1+RS485
(Provoz po detekci odpojeni oviadaciho panelu pfi oviadani + Writing locked ( )

Z panelu) 3: Read&Write locked (panel)
<F732: Panel Hand/Auto function lockout> 4: Read&Write locked (3+RS485)
(Blokovani pfepinani manualniho/automatického oviladani

Z panelu)

<F733: Panel Run lockout>

(Blokovani spusténi z oviadaciho panelu)

<F734: Panel emergency off lockout>

(Blokovani nouzového zastaveni z ovladaciho panelu)
<F735: Panel reset lockout>

(Blokovani resetu z oviadaciho panelu)

<F736: CMOd/FMOd change lockout during run>
(Blokovani zmény CMOd/FMOd za chodu)

<F737: Panel keys lockout>

(Blokovani tlacitek ovladaciho panelu)

<F738: Password setting> (Nastaveni hesla)
<F739: Password verification> (Ovéfeni hesla)

m Funkce

Tyto parametry umoznuji zakazat nebo povolit operace na ovladacim panelu a zménu parametrd.
Pomoci téchto parametrli mizete zakazat také dalSi funkce tlaCitek, aby se zabranilo chybné
manipulaci.

Zablokovani parametrli pomoci hesla umozriuje zabranit zméné konfigurace.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Vych02|’
nastaveni
F700 Blokovani &teni/zapisu 0: Odblokovano 0
parametr(i ™ 1: Zablokovani zapisu (ovladaci panel,

externi panel)

: Zablokovani zapisu (1 + RS485)

: Zablokovani zapisu (ovladaci panel,
externi panel)

W N

4: Zablokovani ¢teni a zapisu (3 + RS485)
F730 Blokovani nastaveni 0: Odblokovano 2
kmito&tu na ovladacim 1: Zablokovano
panelu 2: Odblokovano po stisknuti OK

F731 Provoz po detekci 4
odpojeni ovladaciho : PokraCovani provozu
panelu pfi ovladani 2, 3: 4: Porucha

z panelu

—_

F732 Blokovani pfepinani . 1
yani prep . 0: Odblokovano
manualniho/automatického ) .
e v : Zablokovano
ovladani z panelu

—_

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-164 VF-AS3
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Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Vych02|’
nastaveni
F733 Blokovani spusténi 0: Odblokovano 0
z ovladaciho panelu 1: Zablokovano
F734 Blokovan’l nouz’oveh’o 0: Odblokovano 0
zastaveni z ovladaciho ) .
1: Zablokovano
panelu
F735 Blokovani resetu 0: Odblokovano 0
z ovladaciho panelu 1: Zablokovano
F736 Blokovani zmény 0: Odblokovano 1
CMOd/FMOd za chodu 1: Zablokovano
F737 Blokovani tlagitek 0: Odblokovano 0
ovladaciho panelu 1: Zablokovano
2: Zablokovano jen na externim panelu
3: Zablokovano jen na ovladacim panelu
F738 Nastaveni hesla ™ 0: Zablokovano 0
1-9998
9999: Heslo bylo nastaveno
F739: Ovéreni hesla 0: neni nastaveno 0
1-9998
9999: Heslo bylo nastaveno

*1 Nastaveni <F700> = ,2" a ,4" je platné po resetu (vypnuti napajeni).
*2 Povoleno, kdyz je povel pro spusténi zadan z ovladaciho panelu.
*3 <F732> se pouziva jen pro externi LED panel. <F750>se pouziva pro LCD panel.

*4 Po nastaveni <F737> zapnéte znovu napajeni. Nastaveni je platné po opétovném zapnuti napajeni.
*5 Nastaveni <738> = ,9999" a ,4" je platné po resetu (vypnuti napajeni).

m Volba nastavované hodnoty
Pokud chcete v rezimu [Standard mode] zablokovat nastaveni kmitoCtu na ovladacim panelu
(<FC>, <FPId>, pevna ZH kmitoctu), nastavte <F730: Panel frequency setting lockout> (Blokovani
nastaveni kmito¢tu na ovladacim panelu) na ,1°.
Nastaveni nelze zablokovat pomoci parametru <F700>.

m Postup nastaveni/vymazani hesla, kdyz je zapotiebi pro ochranu

1) Postup nastaveni hesla
Pokud je <F700> nastaven na ,1“ az ,4“, nelze ménit jiné parametry nez <F700>, <F738> a
<F739>.
Pokud je <F738> nebo <F739> = ,0% heslo nebylo nastaveno. MUzete nastavit nové heslo.
Pokud je <F738> nebo <F739> = ,9999% heslo jiz bylo nastaveno.
Pokud heslo nebylo nastaveno, zvolte jako heslo ¢islo v rozmezi ,1“ az ,9998“ a ulozte je do
<F738>. Nezapomerite heslo, protoze je zapotfebi pro odblokovani.

®

Dalezité

» Pokud heslo zapomenete, zablokovani neni mozné zrusit. Nezapomernte heslo, protoze je
nemuzeme nijak zjistit.

VF-AS3 6-165 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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» Heslo neni mozné nastavit, kdyz <F700> = ,0“. Zvolte jiné &islo nez ,0“ a pak nastavte heslo
» Po nastaveni <F738> je mozné nacist heslo do zapisovace parametrl (doplfikové zafizeni),

dokud neni vypnuté napajeni. Méjte na paméti, ze po vypnuti napajeni nebude mozné heslo
kvuli jeho ochrané precist.

Poznamka

2) Postup vymazani hesla
Pokud se v <F738> nebo <F739> zobrazuje hodnota ,9999“ znamena to, Ze heslo jiz bylo
nastaveno.
Aby bylo mozné zménit parametry, je tfeba heslo vymazat.
Zadejte do <F739> Cislo, které bylo ulozeno do <F738> pfi nastavovani hesla.
Pokud heslo souhlasi, zobrazi se na displeji ,PASS* a heslo se vymaze.
Pokud je heslo nespravné, zobrazi se na displeji ,FAIL" a obnovi se zobrazeni parametru
<F739>.
Po vymazani hesla je mozné zménit nastaveni parametru <F700>.
PFi nastaveni <F700> na ,0“ je povoleno nastavovani vSéech parametru.

®

Dulezité

» Pokus o zadani hesla do <F739> je mozné provést maximalné tfikrat. Pokud bylo tfikrat
zadano chybné heslo, neni jiz zadavani dale mozné. Pocet pokusli o zadani hesla se vSak po
vypnuti ménice vynuluje.

m Postup zruseni nastaveni zablokovani v <F700> a <F737>

3) Zruseni nastaveni zablokovani v <F700>
Nastaveni parametru <F700> je mozné kdykoli zménit bez ohledu na jeho nastavenou
hodnotu.

4) ZrusSeni nastaveni zablokovani v <F737>
Pokud je nastaveno zablokovani tlaCitek, stisknéte a drzte tlacitko [OK] po dobu alespori
5 sekund.
Zobrazi se hlaseni ,Undo” a toto nastaveni je doasné zruseno, aby bylo mozné pouzivat
tlacitka.
Pro trvalé zruSeni tohoto nastaveni zménte pfimo nastaveni parametru <F737>.

m Odblokovani nastaveni parametri pomoci digitalniho vstupu

Pokud je funkce ,110: Parameter writing unlocked® (Odblokovani zapisu parametrt) pfifazena
k nepouzivané digitalni vstupni svorce, je mozné nastavovat parametry bez ohledu na nastaveni
<F700: Parameter reading&writing access lockout> (Blokovani ¢teni/zapisu parametr().

m Zablokovani nastaveni parametrd pomoci digitalniho vstupu

Pokud jsou k nepouzivané digitalni vstupni svorce pfifazeny nasledujici funkce, jsou zapis nebo
¢teni parametrl zablokované.

* ,200: Parameter writing locked” (Zablokovani zapisu parametrt)

» ,202: Parameter reading locked* (Zablokovani ¢teni parametrti)

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-166 VF-AS3
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» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalli -> viz [Kapitola 7].
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6.34.2 Zména jednotky zobrazeni hodnoty proudu/napéti
Zz % na A/V

<F701: Current, voltage units select>
(Jednotky zobrazeni proudu/napéti)

Podrobnosti viz [5. 2. 7].

6.34. 3 Zobrazeni otacek motoru nebo rychlosti linky

<F702: Free unit multiplication factor>
(UZivatelska veliCina — nasobek kmitoctu)
<F703: Target of free unit>

(UZivatelska veliCina — volba pfevodu kmitoctu)
<F705: Free unit inclination polarity>
(Uzivatelska veliina — sklon charakteristiky)
<F706: Free unit bias>

(Uzivatelska veli¢ina — pocatecni hodnota)

Podrobnosti viz [5. 4. 3].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-168 VF-AS3
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6. 34.4 Nastaveni kroku zmény hodnot nastavovanych/
zobrazovanych na panelu

<F707: Step of panel setting> ®
(Krok nastaveni ZH z panelu (krok kruhového oviladace))
<F708: Step of panel display>

(Krok zobrazeni na displeji) O 0 O
°
Hz

Min: 0.00 Max: 80.00

STOP 0.0Hz
=—14:12

F707 : Step of panel setting

X1000 X100 X10 X1

m Funkce

Umozriuje ménit velikost kroku pfi nastavovani kmito¢tu na ovladacim panelu.
Tato funkce se hodi, napfiklad pokud se pracuje jen na kmito&tech, mezi kterymi je odstup 1 Hz, 5
Hz nebo 10 Hz.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka e .
nastaveni
F707 Nastaveni kroku ZH 0,00: Zablokovano 0,00
z panelu (krok 0.01-FH
kruhového ovladace) ’ Hz
F708 Zobrazeni kroku 0: Zablokovano 0
zobrazeni na panelu 1-255

m Pokyny pro pouziti
Nastaveni téchto parametrli nema zadny vliv, pokud je nastaven parametr <F702: Free unit
multiplication factor> (UzZivatelska veli¢ina — nasobek kmitoc¢tu). Pokud nastavite do <F707> jinou
hodnotu nez ,0“ a zvySujete kmitoCet otacenim kruhového ovladage doprava, kmitoCet se pfestane
zvySovat a zobrazi se hladSeni ,HI, jakmile kmitoCet pfekro&i hodnotu <UL: Upper limit frequency>
(Horni limit kmito¢tu) o pouhy jeden krok.
Obdobné&, pokud sniZujete kmitoCet otaCenim kruhového ovladace doleva a kmitocet klesne pod
hodnotu <LL: Lower limit frequency> (Dolni limit kmitoctu), zobrazi se hlaSeni ,LO* a kmitoCet
nelze dale snizovat pod tuto hodnotu.

m Priklad nastaveni

1) Kdyz <F707> neni ,,0,00“ a <F708> je ,,0: Zablokovano*“.
Za normalnich podminek se ZH kmito&tu nastavovana na ovladacim panelu zvy$uje v krocich
po 0,1 Hz po kazdém otoceni kruhového ovladace doprava. Pokud parametr <F707> neni
,0,00¢, bude se ZH kmito&tu zvySovat o hodnotu nastavenou v <F707> pii kazdém otodeni
kruhového ovladage o 1 krok doprava. Obdobné se bude ZH kmito&tu zadavana z ovladaciho
panelu snizovat o hodnotu nastavenou v <F707> pfi kazdém oto€eni kruhového ovladace o 1
krok doleva. Kdyz je druhé desetinné misto hodnoty v <F707> rovno nule, pak se druhé
desetinné misto ZH kmito&tu nezobrazuje.

2) Kdyz <F707> neni ,,0,00“ a <F708> neni ,,0“
Hodnota zobrazena na ovladacim panelu se mlze také ménit v nastavenych krocich.
Vystupni kmitoCet zobrazeny na LCD displeji = Interni vystupni kmitocet x <F708>/<F707>
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m Priklad pouziti

<F707> =,,0,00: Zablokovano* 3
Otocenim kruhového ovladace o 1 krok se ZH kmitoctu zadavana z panelu zméni jen o 0,1 Hz.

<F707>=,10,00“ 3
Otocenim kruhového ovladace o 1 krok se ZH kmito¢tu zadavana z panelu zméni o 10 Hz a to od
0,00 az do 60,00 (Hz).

<F707>=,1,00“ a <F708> = ,,1“

Otod&enim kruhového ovladade o 1 krok se ZH kmitoétu zadavana z panelu zméni vzdy o 1 Hz:
0—-1—-2—..— 60 (Hz) a také hodnota zobrazena na LCD displeji se méni v krocich po 1.
Pouzijte tato nastaveni pro skryti desetinné ¢asti hodnoty

|
» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-170 VF-AS3
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6.34.5 Volba dat zobrazovanych v rezimu [Standard mode]
(Standardni rezim)

<F710: Standard mode display>

(Zobrazeni ve standardnim reZim)

<F720: Standard mode display of extension panel>
(Zobrazeni ve standardnim reZimu na externim panelu)
<F723: Status area display of operation panel>
(Zobrazeni stavového fadku na ovladacim panelu)

Na ovladacim panelu ménice a na externim panelu (doplnék) se miize zobrazovat rozdilny obsah.
Muzete nastavit také Udaje, které se maji zobrazovat ve stavovém fadku displeje ovladaciho panelu.

Podrobnosti viz [5. 4. 3].

6.34.6 Zména zobrazeni v [Monitor mode] (Rezim
monitorovani stavu)

<F711: Monitor mode 1 display> (ReZim monitorovani — veli¢ina 1) az
<F718: Monitor mode 8 display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 8)

UmoZhuje ménit udaje zobrazované v rezimu [Monitor mode].

Podrobnosti viz [8. 1. 1].
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6. 34. 7 Uchovani zobrazeni v [Standard mode] (Standardni
rezim

<F709: Hold function of standard mode>
®  sTop 0.0Hz

(Uchovani hodnoty ve standardnim zobrazeni) =—14:13
F709 : Standard mode hold

0: Real time v

1: Peak hold
2: Minimum hold

m Funkce
Obsah displeje v rezimu [Standard mode] je mozné ulozit.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Vych02|’
‘ ‘ nastaveni
F709 Uchovani hodnoty ve 0: Zobrazeni v realném &ase 0
standardnim zobrazeni 1: Maximalni hodnota
2: Minimalni hodnota

m Volba nastavované hodnoty

0: Zobrazeni v realném case
Zobrazuji se udaje vybrané pomoci <F710: Standard mode display> (Zobrazeni ve standardnim
rezimuy).

1: Maximalni hodnota

2: Minimalni hodnota

Pfi volbé uchovani maximalnich nebo minimalnich hodnot se v kazdém provoznim cyklu zobrazuji

maximalni/minimalnich hodnoty.

» Kdyz je motor v klidu, jsou zachovany posledni sledované hodnoty, dokud neni motor zase
spustén.

* Maximalni a minimalni hodnoty sledované po zapnuti napajeni jsou zobrazovany vzdy bez
ohledu na to, zda motor bé&Zi nebo je v klidu.

|
» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-172 VF-AS3
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6.34.8 ZrusSeni povelu pro chod

<F719: Run command clear select>

(Volba zruseni povelu pro chod) @ STOP __ 00Hz

F719 : Run command clear select

0: Clr at coast stop
1: Retain run command
2: CIr at coast stop & MOFF

3: CIr at coast stop, MOFF & Cmod

m Funkce

Tento parametr se pouziva pro volbu, zda ma byt ovladaci povel pro spusténi zachovan nebo
zruSen, pokud pfi ovladani z ovladaciho panelu nebo pfi ovladani pfes komunika¢ni rozhrani
RS485 nastanou nasledujici udalosti.

» Volny dobéh pfi deaktivaci pohotovostni funkce (ST) (zobrazuje se ,,OFF*)

* Volny dobéh pfi aktivaci funkce volného dobéhu (FRR) (zobrazuje se ,OFF¢)

+ Pi varovani kvlli podpéti v silovém obvodu (MOFF)

m Nastaveni parametru

Vychozi

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni .
nastaveni

F719 Volba zruseni povelu pro | 0: Zrusit pfi volném dobéhu. Zachovat pfi 2
chod MOFF (podpéti napajeni) a kdyz je

zménén CMOd.

1: Zachovat povel pro chod

2: Zrusit pfi volném dobéhu a pfi MOFF
(podpéti napajeni). Zachovat, kdyz je
zménén CMOd.

3: Zrusit pfi volném dobéhu, pfi MOFF a kdyz
je zménén CMOd.

m Rozdil mezi nastavenimi

PFi varovani kvali podpéti
Volny dobéh v silovém obvodu PFi zméné <CMOd>
(MOFF)

Zrusit povel pro chod Zachovat povel pro chod

Nastavena hodnota
<F719>

Zachovat povel pro chod

Zrusit povel pro chod Zachovat povel pro chod

w N -~ O

Zrusit povel pro chod

®

Dulezité

» Pokud nastane varovani ,PrA®, kdyz je aktivovana funkce STO (bezpecné odpojeni momentu),
je povel pro chod zruSen bez ohledu na nastaveni <F719>.
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Zachovat povel pro chod

Kdyz je aktivovan volny dobéh, ménic se po deaktivaci volného dobéhu restartuje.

Kdyz nastane varovani kvuli podpéti v silovém obvodu (MOFF), méni¢ se po obnoveni napajeni
restartuje.

Zrusit povel pro chod

Kdyz je aktivovan volny dobéh nebo nastane varovani kvuli podpéti v silovém obvodu (MOFF),
ménic se po ukoncéeni tohoto stavu nerestartuje.

Pfi ovladani z ovladaciho stisknéte tlacitko [RUN], abyste mohli spustit provoz znovu. PFi ovladani
pres komunikacni rozhrani RS485 zadejte povel pro spusténi.

m Priklad nastaveni parametru pro vstupni svorky

Nastavte potfebné funkce pro nepouzivané vstupni svorky. Podrobnosti viz [7. 2. 1].
 ,6: Standby“ (Pohotovost)
+ ,96: Coast stop“ (Volny dobéh)

* Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].

» PFepinani reZzimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

+ <CMod: Start command select> (Volba zplisobu oviadani) -> viz [5. 2. 1]
+ Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz Kapitola 7

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-174 VF-AS3
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6.34.9 Volba zplsobu zastaveni z ovladaciho panelu

<F721: Panel stop>
(Zplsob zastaveni z ovladaciho panelu) () STOP 0.0Hz

F721 :Panel stop

0: Deceleration stop v

1: Coast stop

m Funkce
Tento parametr se pouZziva pro volbu zpusobu zastaveni motoru pfi stisknuti tlaCitka [STOP] na
ovladacim panelu. K dispozici jsou moznosti ,Rizeny dobéh“ nebo ,Volny dobéh*.
m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VVChOZ',
| | nastaveni
F721 ZpUsob zastaveni 0: Rizeny dobgh 0
z ovladaciho panelu 1: Volny dobéh
m Volba nastavované hodnoty

0: Rizeny dobéh
Motor se zastavuje podle dobéhové rampy nastavené parametrem <dEC: Deceleration time 1>
(Dobéhova rampa 1).

1: Volny dobéh
Ménic¢ prerusi napajeni motoru. Motor chvili dobiha a pak se zastavi.
V zavislosti na zatézi maze byt doba dobéhu delsi.

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].

Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» <dEC: Deceleration time 1>> (Dobéhova rampa 1) -> viz [5. 2. 4]

VF-AS3
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6. 34. 10 Nastaveni ZH momentu pfi ovladani z panelu
<F725: Panel torque command>
(ZH momentu pfi ovlddéni z panelu) &®  sToP 0.0Hz

m Funkce

F725 : Panel torque command

Min: -250

+0

%

Max: 250

X1000

X100 X10

Tento parametr se pouziva pro nastaveni ZH momentu pfi fizeni momentu a ovladani z ovladaciho

panelu.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F725 ZH momentu pri 1250 a2 +250 % 0
ovladani z panelu

m Pokyny pro nastaveni

<F725: Panel torque command> (ZH momentu pfi oviddani z panelu) se pouzije, jen kdyz je
<F420: Torque command select> (Volba zpisobu nastaveni momentu) nastaven na ,12“ a slouzi

jako ZH momentu (%).

Podrobnosti viz navod ,Rizeni momentu* (E6582106).

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » Pfepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]
» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signalt -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry

6-176
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6. 34. 11 Volba zobrazeni na panelu pri zapnuti

<F790: Panel display at power on> ® STOP 0.0Hz
(Zobrazeni na panelu pfi zapnuti) 700 Panal deoiay at =—14:16
<F791: 1st and 2nd characters of F790> - 2N CSpay 3 powWer on

(1. a 2. znak pro F790) 0: HELLO (depend on a language)
<F792: 3rd and 4th characters of F790> 1: F791-F798

(3. a 4. znak pro F790)

<F793: 5th and 6th characters of F790>
(5. a 6. znak pro F790)

<F794: 7th and 8th characters of F790>
(7. a 8. znak pro F790)

<F795: 9th and 10th characters of F790>
(9. a 10. znak pro F790)

<F796: 11th and 12th characters of F790>
(11. a 12. znak pro F790)

<F797: 13th and 14th characters of F790>
(13. a 14. znak pro F790)

<F798: 15th and 16th characters of F790>
(15. a 16. znak pro F790)

m Funkce

Tyto parametry umoznuji ménit znaky na displeji pfi zapnuti ménice.
PFi vychozim nastaveni se zobrazuje ,HELLO", text se vS8ak méni podle zvoleného jazyka.
(Zobrazuje se slovo, které odpovida slovu ,Hello“ (Ahoj) v pfisluSném jazyku.)

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni n\:?'sli::\?ezr:i
F790 Zobrazeni na panelu pfi 0: HELLO (zavisi na nastaveni jazyka) 0
zapnuti 1: F791 - F798 (zadany text)
2,3 —

F791 1. a 2. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F792 3. a 4. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F793 5. a 6. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F794 7.a 8. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F795 9. a 10. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F796 11. a 12. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F797 13. a 14. znak pro F790 0-FFFF 2d2d
F798 15. a 16. znak pro F790 0-FFFF 2d2d

m Pokyny pro nastaveni

Pro zobrazenim jinych znakd nez ,HELLO® nastavte <F790> na ,1“ a nastavte kédy pozadovanych
znakl do parametril <F791> az <F798>.

Nastaveni znakl pomoci jejich hexadecimalnich kodua viz ,ASCII LED* v ,Navod pro pouziti
komunikacénich funkci“ (E6582143).
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» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

Odkaz

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-178 VF-AS3
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|6. 35 Sledovaci funkce

<F740: Trace> (Zaznam dat)

<F741: Trace cycle> (Interval sledovani)
<F742: Trace data 1> (Sledovana data 1)
<F743: Trace data 2> (Sledovana data 2)
<F744: Trace data 3> (Sledovana data 3)
<F745: Trace data 4> (Sledované data 4)

Podrobnosti viz ,Navod pro funkci Zadznam dat“ (E6582134).

VF-AS3 6-179 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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|6. 36 Ulozeni informace o spotrebé energie

<F748: Cumulative power save>
(Ulozeni hodnoty elektroméru)
<F749: Cumulative power unit>
(Jednotka zobrazeni elektroméru)

m Funkce

&®  sTOP 0.0Hz
=—14:16

F748 : Cumulative power save

0: Disabled v

1: Enabled

UmozZhuje zvolit, zda se ma pfi odpojeni napajeni ménice uloZit Udaj o elektroméru, a nastavit
jednotku zobrazeni celkové spotieby energie.

Celkovou hodnotu energie je mozné sledovat jako monitorovany parametr pod &islem 20 (méfeni
energie na vstupu), 21 (méfeni energie na vystupu).

Podrobné nastaveni parametru je popsano v €asti 8. 1. 1.

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VVChOZI,
‘ nastaveni
F748 UloZeni hodnoty 0: Blokovano 0
elektroméru 1: Povoleno
F749 Jednotka zobrazeni 0: 1,0 =1 kWh "
elektroméru 1: 1,0 =10 kWh
2:1,0 =100 kWh
3:1,0 = 1000 kWh
4:1,0 = 10000 kWh
5:1,0 = 100000 kWh

*1  Zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].

Poznamka
<F749>.

» Hodnotu celkové spotfeby energie je mozné vynulovat signalem na digitalni vstupni svorce.
Prifadte funkci ,74: Cumulative power monitor clear” (Vymazani elektroméru) k nepouzivané
vstupni svorce. Podrobnosti viz [7. 2. 1].

» Pokud dojde k dosazeni maximalni monitorované hodnoty elektroméru, zménte hodnotu

Odkaz

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].

» PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].

» Postup pro zménu nastaveni parametr(i -> viz [4. 2. 3]

» Podrobnosti o ovladani pomoci externich signall -> viz [Kapitola 7].

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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|6. 37 Volba funkce tlagitka EASY

<F750: EASY key function> (Funkce tlacitka EASY)
Doplfikovy externi LED panel

m Funkce

Tento parametr se uplatni, kdyz je k dispozici tlacitko [EASY] (externi panel apod.)

Jelikoz ovladaci panel tohoto méni¢e nema tlaitko [EASY], nema nastaveni <F750> na jiné
hodnoty nez ,0“ a ,2“ Zzadny ucinek.

Kdyz je k dispozici tlacitko [EASY], je mozné vybirat z nasledujicich &tyf funkci.

» Pfepinani rychly/standardni reZzim nastaveni

* Rychlé vyvolani parametr(i

» Pfepinani manualniho/automatického (dalkového) ovladani

» Spusténi zaznamniku maximalnich/minimalnich hodnot

Informace o doplricich jako je externi panel viz [10. 3].

m Nastaveni parametru

Oznaceni Nézev parametru Rozsah nastaveni Vych02|’
nastaveni
F750 Funkce tlacitka EASY 0: Pfepinani rychly/standardni rezim 0
nastaveni
1: Rychlé vyvolani parametru (jen pro externi
panel)

2: Pfepinani manualniho/automatického
(dalkového) ovladani

3: Spusténi zaznamniku maximalnich/
minimalnich hodnot

m Rozdil mezi nastavenimi

0: Prepinani rychly/standardni rezim nastaveni

Stisknutim tlacitka [EASY] v dobé, kdy je méni¢ zastaveny, je mozné prepinat rezimy pro
standardni nastaveni [Setting mode] a rychlé nastaveni [Easy mode].

PFi vychozim nastaveni je po zapnuti napajeni nastaven rezim [Setting mode].
Zobrazeni nastaveni parametrl se lisi podle rezimu. Podrobnosti viz [4. 2. 1].

1: Rychlé vyvolani parametri (jen pro externi panel)

Parametry, jejichz nastaveni je tfeba ¢asto ménit, mohou byt zaregistrovany, aby se daly snadno
vyvolat jedinym tla¢itkem. Rychlé vyvolani funguje pouze v rezimu [Standard mode]

Po nastaveni <F750: EASY key function> (Funkce tladitka EASY) na ,1“ vyvolejte nastavenou
hodnotu parametru, ktery se ma zaregistrovat, a stisknéte tlacitko [EASY] po dobu 2 sekund nebo
déle. Tim je registrace pro rychlé vyvolani parametru hotova.

Pro vyvolani parametru stisknéte tlacitko [EASY].

2: Prepinani manualniho/automatického (dalkového) ovladani

Umoznuje snadno prepinat manualni ovladani (z ovladaciho panelu) a automatické (dalkové)
ovladani.

Po nastaveni <F750: EASY key function> (Funkce tlacitka EASY) na ,2“ mlzete prepinat rezimy
tlacitkem [EASY].
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Kdyz je parametr <F295: Bumpless> (Plynuly prfechod automatického/ manualniho oviadani)
nastaven na ,1: Enabled” (Povoleno), je mozné pfepinat rezim dokonce za chodu.

V rezimu manualniho ovladani sviti kontrolka tlaitka [EASY] nebo se zobrazuje .

V rezimu automatického ovladani je ménic ovladan zplsobem nastavenym v <CMOd: Run
command select> (Volba zptsobu ovladani), <FMOd: Frequency command select 1> (Volba
zpusobu nastaveni kmitoctu 1) atd.

Pfechod na manualni ovladani (z panelu). E
Kdyz je nastavena funkce plynulého pfechodu, !
zUstane zachovan provozni stav '
z automatického (dalkového) ovladani. .

Automaticky EASY [Ha D Manualné
(Dalkoveé) (Ovladaci panel)

1 Pfechod na automatické (dalkové) oviadani. E
1 (Provozni stav nezistane zachovan, ani kdyz !
1 je nastavena funkce plynulého prechodu.) !

n ) » Méjte na paméti, Ze kdyZ nastavite <F750> na ,0“ v reZimu manualniho ovladani, stav
Poznamka ovladani z panelu zUstava zachovan a nastaveni se li§i od nastaveni <CMOd: Run command

select> (Volba zptsobu oviadani).
. __________________________________________________________________________________________________________________________________________________|

3: Spusténi zaznamniku maximalnich/minimalnich hodnot

UmoZhuje zaznamendavat minimalni nebo maximalni hodnoty podle nastaveni <F709: Hold function
of standard mode> (Uchovani hodnoty ve standardnim zobrazeni) pomoci tlaitka [EASY].

Mé&Feni minimalnich nebo maximalnich hodnot podle nastaveni <F709>, za¢ne hned, jakmile
stisknete tlaitko EASY po nastaveni parametru <F750: EASY key function> (Funkce tlacitka
EASY) na 3"

Maximalni a minimalni zaznamenané hodnoty se zobrazuji jako absolutni hodnoty.

Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].

PFepinani rezimu zobrazeni na ovlddacim panelu -> viz [3. 1. 2].

Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

<F295: Bumpless> (Plynuly pfechod automatického/ manualniho oviadani) -> viz [6. 13]
<F709: Hold function of standard mode> (Uchovani hodnoty ve standardnim zobrazeni) -> viz
[6.34.7]

Odkaz
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|6. 38 Komunikaéni funkce

Komunikacéni a monitorovaci funkce se pouzivaji pfi ovladani pres komunikacni rozhrani RS485 a rlizné
voliteIné oteviené sité.

6. 38.1 Nastaveni komunikac¢nich funkci

A VAROVANI

+ Nastavte parametr Communication time-out (Casové prodleva komunikace).
Pokud neni parametr nastaven spravné, méni¢ nemuze byt pfi pferuSeni komunikace
0 okamzité zastaven a maze dojit ke zranéni nebo nehodé.
» V ur€itych pfipadech je nutné nainstalovat a vhodné nakonfigurovat zafizeni pro nouzové
Povinné zastaveni.
akce Pokud se méni¢ neda okamzité zastavit pfes komunikaéni rozhrani nebo externi panel, mize
dojit ke zranéni nebo nehodé.

Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti komunikaénich funkci RS485% (E6582143).

<F800: RS485 (1) baud rate>

(RS485 (1) — rychlost pfenosu) X STOP 0.0Hz
<F801: RS485 (1) parity> F800 :RS485(1) band rate '
(RS485 (1) — parita) 0: 9600bps

<F802: Inverter number (RS485 common)>
(Cislo ménice (spolec¢né pro R485)) 2 384000

<F803: RS485 (1) time-out time> ' ps

(RS485 (1) — doba prodlevy komunikace)

<F804: RS485 (1) time-out operation>

(RS485 (1) — akce pri prodlevé komunikace)

<F805: RS485 (1) transmission wait time>

(RS485 (1) — doba ¢ekani pfi komunikaci)

<F806: RS485 (1) inverter to inverter communication>
(RS485 (1) — Nastaveni master/slave pro komunikaci mezi

menici) sToP 0.0H
<F807: RS485 (1) protocol> ® =2 _m—13:34

(RS485 (1) — protokol) F802 :INV No.(RS485 common)

<F808: RS485 (1) time-out detection> O

(RS485 (1) — podminka pro sledovani prodlevy komunikace)

<F809: Operation panel connection priority>

(Priorita pripojeni ovladaciho panelu)

<F810: Communication frequency point select> Min: 0 Max: 247
(Volba komunikacniho ovladaciho bodu) 1000 X100 %10
<F811: Communication point 1 input value>
(Komunikace bod 1 — vstupni hodnota)

<F812: Communication point 1 frequency>
(Komunikace bod 1 — kmitocet)

<F813: Communication point 2 input value>
(Komunikace bod 2 — vstupni hodnota)

<F814: Communication point 2 frequency>
(Komunikace bod 2 — kmitocet)

<F820: RS485 (2) baud rate>

(RS485 (2) — rychlost prenosu)

<F821: RS485 (2) parity>

(RS485 (2) — parita)

<F823: RS485 (2) time-out time>

(RS485 (2) — doba prodlevy komunikace)
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<F824: RS485 (2) time-out operation>
(RS485 (2) — akce pii prodlevé komunikace) & _ stop 0.0Hz
<F825: RS485 (2) transmission wait time> F807 : RS485(1) Protocol
(RS485 (2) — doba ¢ekani pfi komunikaci)
<F826: RS485 (2) inverter to inverter communication> 1: MODBUS (Continuous address)
(RS485 (2) — Nastaveni master/slave pro komunikaci mezi 2: 002
ménici)
<F827: RS485 (2) protocol>
(RS485 (2) — protokol)
<F828: RS485 (2) time-out detection>
(RS485 (2) — podminka pro sledovani prodlevy komunikace)
<F829: RS485 (2) wiring type>

(RS485 (2) — typ zapojeni)

<F830:

MODBUS continuous address>

(MODBUS - trvaléd adresa)

<F856:

Motor pole number for communication>

(Pocet polt motoru pro komunikaci)

<F870:
<F871:
<F875:
<F876:
<F877:
<F878:
<F879:
<F899:

Block write data 1> (Zapis bloku dat 1)
Block write data 2> (Zapis bloku dat 2)
Block read data 1> (Cteni bloku dat 1)
Block read data 2> (Cteni bloku dat 2)
Block read data 3> (Cteni bloku dat 3)
Block read data 4> (Cteni bloku dat 4)
Block read data 5> (Cteni bloku dat 5)
Communication option reset>

(Reset komunikacniho doplrikového zafizeni>

m Funkce

Komunikace RS485 je vestavéna jako standardni funkce.
Méni¢ mlze byt pfipojen k hostitelskému zafizeni, aby se vytvofila sit pro pfenos dat mezi nékolika
ménici.

Je mozZna také vzajemna komunikace mezi ménici.

Komunikacni funkce

1)

2)

Funkce pfi spojeni s pocitacem

Datova komunikace mezi poc€itatem a méni¢em umoznuje pouzit nasledujici funkce:

* Monitorovani stavu ménice (napf. vystupniho kmitoCtu, proudu a napéti)

» Zadavani povell Spusténi/Zastaveni (Start/Stop) a dalSich fidicich povelt do ménice
« Cteni, zménu a zapis nastaveni parametrd ménice

Funkce pfi komunikaci mezi ménici

Tato funkce umoznuje vytvofit sit pro proporcionalni fizeni nékolika ménic¢u. Neni zapotfebi
pouzit hostitelsky pocitac.

Jeden méni¢ pracuje jako nadfizeny (master) a posila data vybrana pomoci parametru do
ostatnich ménicu, které funguji jako podfizené (slave) ménice ve stejné siti. Pomoci této
funkce muazete nakonfigurovat sit’ pro snadno synchronizovany a proporcionalni provoz
(nastaveni referenéniho kmitoc&tu).

Prodleva

Tato funkce slouzi pro detekci odpojeni kabelu béhem komunikace.

Pokud béhem uzivatelem definované doby nejsou do ménice poslana zadna data, nastane
porucha (na panelu se zobrazi ,Err5*) nebo varovani (zobrazi se blikajici ,t“).

Hromadna komunikace
Tato funkce se pouziva pro vyslani povelu (zapisu dat) do nékolika méni¢u najednou v ramci
jedné komunikace.

Komunikacni protokol
Jsou podporovany protokol ménicu Toshiba a ¢ast protokolu Modbus RTU.
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m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F800 RS485 (1) — rychlost 0: 9600 b/s 1
pienosu 1: 19200 b/s
2: 38400 b/s
F801 RS485 (1) — parita ™ 0: Zablokovano 1
1: Suda parita
2: Licha parita
F802 Cislo ménice 0-247 0
(spole¢né pro R485)
F803 RS485 (1) — doba 0,0: Zablokovano 0,0
prodlevy komunikace 2 | 0,1-100,0 s
F804 RS485 (1) — akce pfi 1: Pokragovani provozu 0
prodlevé komunikace ? = 2, 3: — 4: Porucha
5 —
6: Poruchové vypnuti po fizeném dobéhu
F805 RS485 (1) — doba 0,00 - 2,00 s 0,00
¢ekani pfi komunikaci
F806 RS485 (1) — Nastaveni 0: Podfizeny (slave) (pfi poruse master 0
master/slave pro ménice vyslan povel 0 Hz)
komunikaci mezi méni¢i | 1: Podfizeny (slave) (pfi poruSe master
" ménice pokracuje v provozu)
2: Podfizeny (slave) (pfi poruse master
méniCe nouzoveé zastaveni)
3: Nadfizeny (master) (vysila ZH kmitoctu)
4: Nadfizeny (master) (vysila signal
vystupniho kmitoctu) }
5: Nadfizeny (master) (vysila ZH momentu)
6: Nadfizeny (master) (vysila signal
vystupniho momentu)
F807 RS485 (1) — protokol 0: TOSHIBA 0
1: MODBUS
F808 RS485 (1) — podminka 0: Platné vzdy 1
pro sledovani prodlevy 1: Pfi povoleni nastaveni povelu start/stop a
komunikace ZH kmito¢tu pomoci komunikace.
2: Béhem provozu pfi ovladani pomoci
komunikace
F809 Priorita pFipojeni 0: Podle nastaveni parametru 1
ovladaciho panelu " 1: Pfipojit ke konektoru 1
2: P¥ipojit ke konektoru 2
F810 Volba komunika¢niho 0: Zablokovano 0
ovladaciho bodu 1: RS485 (1)
2: RS485 (2)
3: Komunikacéni doplnék
4: VVestavény Ethernet
F811 Komunikace bod 1 — 0-100 % 0
vstupni hodnota
F812 Komunikace bod 1 — 0,0-FH Hz 0,0
kmitocet
F813 Komunikace bod 2 — 0-100 % 100
vstupni hodnota
F814 Komunikace bod 2 — 0,0-FH Hz 50,0/60,0
kmitocet
F820 RS485 (2) — rychlost 0: 9600 b/s 1
pfenosu 1: 19200 b/s
2: 38400 b/s
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Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F821 RS485 (2) — parita 0: Zablokovano 1
1: Suda parita
2: Licha parita
F823 RS485 (2) — doba 0,0: Zablokovano 0,0
prodlevy komunikace 2 0,1-100,0 s
F824 RS485 (2) — akce pfi 1: PokraGovani provozu 0
prodlevé komunikace " 2, 3: 4: Porucha
5 —
6: Poruchoveé vypnuti po fizeném dobéhu
F825 RS485 (2) — doba 0,00 - 2,00 s 0,00
¢ekani pfi komunikaci
F826 RS485 (2) — Nastaveni 0: Podfizeny (slave) (pfi poruSe master 0
master/slave pro meénice vyslan povel 0 Hz)
komunikaci mezi ménici 1: Podfizeny (slave) (pfi poruSe master
" ménice pokraduje v provozu)
2: Podfizeny (slave) (pfi poruse master
méniCe nouzove zastaveni)
3: Nadfizeny (master) (vysila ZH kmitoctu)
4: Nadfizeny (master) (vysila signal
vystupniho kmitoctu) ]
5: Nadfizeny (master) (vysila ZH momentu)
6: Nadfizeny (master) (vysila signal
vystupniho momentu)
F827 RS485 (2) — protokol 0: TOSHIBA 0
1: MODBUS
F828 RS485 (2) — podminka 0: Platné vzdy 1
pro sledovani prodlevy 1: Pfi povoleni nastaveni povelu start/stop a
komunikace ZH kmito¢tu pomoci komunikace.
2: Béhem provozu pfi ovladani pomoci
komunikace
F829 RS485 (2) — typ 0: 2vodicovy 0
zapojeni 1: 4vodicovy
F830 MODBUS - trvala 0: Zablokovano 0
adresa 1: Povoleno
F856 Pocet pélt motoru pro 1: 2 poly 2
komunikaci 2: 4 pola
3: 6 poll
4: 8 poll
5:10 polu
6: 12 poli
7: 14 polt
8: 16 polu
F870 Zapis bloku dat 1 0: Zablokovano
L 1: Povel z komunikace 1
F871 Zapis bloku dat 2 2: Povel z komunikace 2
3: ZH kmitoctu
4: Vystup na svorkovnici
5: Analogovy vystup
6: ZH otacek pomoci komunikace
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Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Vych02|’
nastaveni
F875 Zapis bloku dat 1 0: Zablokovano 0
- 1: Informace o stavu
F876 Zapis bloku dat 2 2: Vystupni kmitocet 0
F877 Zapis bloku dat 3 3: Vystupni proud 0
. 4: Vystupni napéti
F878 Zapis bloku dat 4 5- Informace o alarmu 0
F879 Zapis bloku dat 5 6: Hodnota PID zpétné vazby 0
7: Stav digitalnich vstupu
8: Stav digitalnich vystupt
9: Stav svorky RR

10: Stav svorky RX

11: Stav svorky |l

12: Vstupni napéti (pfepocet
napéti DC meziobvodu)

13: KmitoCet zpétné vazby otacek

14: Moment

15: Stav vystupu My function 1

16: Stav vystupu My function 2

17: Stav vystupu My function 3

18: Stav vystupu My function 4

19: Libovolné oznaceni

20: Otacky motoru

21: PFikon

22: Vystupni vykon
23: Informace o poruse
F899 Reset komunikaéniho 0: - 0
doplriikového zafizeni 1: Reset doplfiku a ménice

*1 Plati, kdyz bylo nastaveni zménéno a pak bylo vypnuto a znovu zapnuto napajeni.
*2 Mozna nastaveni jsou:

- Zablokovano: Méni¢ neohlasi poruchu, ani kdyz nastane chyba komunikace.

- Porucha: Kdyz nastane prodleva komunikace, méni¢ provede poruchové vypnuti a ohlasi poruchu ,Err5*.

- Varovani: Kdyz nastane prodleva komunikace, je mozné vyslat signal varovani na digitalni vystupni svorku. Pfifadte funkci vystupni
svorky ,78: RS485 communication time-out® (Casové prodleva RS485 komunikace) (nebo inverzni signal ,79%) k vystupni
svorce.

*3  P¥i pouziti RS485 komunikace nastavte <F809> = ,0".
*4  Zavisi na nastaveni v instalaénim menu. Viz [11. 10].

Doplrikové komunikaéni zafizeni

Doplriky pfipojované ke komunikaénim konektordm RS485 viz [10. 3. 5] a [10. 3. 6].
Pro pouziti téchto doplfkl nastavte <F805: RS485 (1) transmission wait time> (RS485 (1) — doba
Cekani pri komunikaci) na ,0,00“.

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz » PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]
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6. 38. 2 Pouziti RS485 komunikace

m Ovladani provozu pomoci RS485 komunikace

Pro spusténi/zastaveni ménic¢e pomoci RS485 komunikace nastavte <CMOd: Run command
select> (Volba zpdsobu ovliadani) na ,3: RS485 communication (connector 1) (RS485 komunikace
(konektor 1)) nebo ,4: RS485 communication (connector 2)* (RS485 komunikace (konektor 2)).
Pro zadani ZH kmito&tu pomoci RS485 komunikace nastavte <FMOd: Frequency command select
1> (Volba zplsobu nastaveni kmito¢tu 1) na ,21: RS485 communication (connector 1)* (RS485
komunikace (konektor 1)) nebo ,22: RS485 communication (connector 2)“ (RS485 komunikace
(konektor 2)).

Povely pro ovladani chodu a ZH kmitoétu zadavané pres komunikaéni rozhrani maji prioritu pied
povely zadavanymi z ovladaciho panelu nebo svorkovnice. Proto mohou byt povely pro ovladani
chodu a ZH kmito&tu zadavané pres komunikaéni rozhrani provadény bez ohledu na nastaveni
<CMOd> a <FMOd>.

Pokud je vSak k digitalni vstupni svorce pfifazena funkce ,48: Communication priority cancel®
(ZruSeni priority komunikace (vnucené pfepnuti na mistni ovladani)) a signal na této svorce je ve
stavu ZAP, pouZije se ovladani z panelu podle nastaveni <CMOd> a <FMOd>.

Pokud je v <F750: EASY key function> (Funkce tladitka EASY) nastavena volba ,2: Hand/Auto
switching“ (Prepinani manualniho/ automatického (dalkového) oviadani), mizete prepinat ovladani
z panelu a ovladani pfes komunikaéni rozhrani pomoci tlacitka [HAND/AUTO] na ovladacim
panelu.

m Komunikaéni parametry

Polozka Technické udaje
Komunikaéni protokol Protokol ménice Toshiba Protokol MODBUS-RTU
Rozhrani Kompatibilni s RS485
Zpusob pfenosu Half duplex [sériova sbérnice (na obou koncich vedeni je tfeba pfipojit koncové
rezistory)]
Zapojeni 2vodicovy

Prenosova vzdalenost | max. 500 m (celkova délka)

Pocet koncovych bodli | Max. 32 jednotek (v€etné nadfizeného hostitelského pocitace)
Pocet ménica pfipojenych do systému: max. 32.

Typ synchronizace Synchronizace start-stop
Rychlost pfenosu 9600 az 38400 baudu (b/s)

ASCII rezim: JIS X0201 8bitovy (ASCII) Binarni kédy s pevnou délkou 8
Prenos znaku Binarni rezim: Binarni kody s pevnou délkou 8 | bitu

bith

ZpUsob detekce chyb Parita: Suda/Licha/Zadna (nastavitelna pomoci parametru)
1

ZpUsob detekce chyb Kontrolni soucet CRC
2

Délka stop bitu Pfijaty méni¢em: 1 bit / Vyslany méni¢em: 2 bity
Poradi pfenosu bitl Nejméné vyznamny bit vysilan jako prvni

Format prenos znaku 11bitové znaky (stop bit = 1, s paritou)

Cislo ménice ASCII rezim; 0 - 99 1-247
Binarni rezim: 0 - 63 (3Fh)
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Polozka Technické udaje
Hromadna Cislo ménige je tfeba nastavit na: Cislo ménige je tfeba nastavit na 0
komunikace ASCII rezim: **

(Ize pouzit *? nebo ?* (?=0-9))
Binarni rezim: 255 (OFFh)

Délka ramce Proménna

Korekce chyb Zablokovana

Sledovani odezvy Zablokovano

Ostatni Cinnost méni¢e pfi prodlevé komunikace: Vyberte porucha/varovani/zadna akce

- KdyzZ je vybrano varovani, je na vystupni svorku vyslan signal varovani.
- Kdyz je vybrana porucha, blika na panelu ,Err5.

m Priklad zapojeni pfi pripojeni k po¢€itaci
1) Nezavisla komunikace

Zde je uveden ptipad, kdy je povel pro nastaveni ZH kmito&tu odeslan z hostitelského
pocitace do ménice €. 3.

e | KabeldZ

: Data (hostitel — ménice)
Hostitelsky pocitat

wmunnnns : Odezva (Méni€ — hostitel)

I*é * * *

Yy
.\
il vl vl 11 EPD)

*

Méni¢ l Ménic l Méni¢ l Ménié Méni¢ l Méni¢ l

¢. 00 o ¢. 01 o ¢. 02 o ¢. 03 €. 29 o ¢. 30 o
C c c c c
“© \®© ‘© ‘@ ‘©
> > > > >
o o [ o (S
o o [e] E 0 T o0 o o
c c < V originalu je u ménice 03 zfejmé c c
ey = o ey =

chybné také popis ,ignorovano*

Ignorovani dat: Zpracovani dat provadi pouze méni¢ se zadanym €islem. V8echny ostatni
ménice, i kdyz pfijaly data, tato data ignoruji a &ekaji na dalSi data.
% : Pro rozbo&eni kabelu pouZijte svorkovnici apod.

Data jsou odeslana z hostitelského pocitace.

Data z pocitaCe jsou pfijata vSemi ménici a je provedena kontrola Cisla ménice.

Povel je dekddovan a zpracovan jen méni¢em s vybranym gislem.

Vybrany ménic¢ reaguje odeslanim vysledkl zpracovani povelu spolu se svym ¢islem do
pocitace.

Vysledkem nezavislé komunikace je, Ze pouze vybrany méni¢ zaéne pracovat podle ZH
kmitoctu zaslané z hostitelského pocitace.

pPON~

o

2) Hromadna komunikace ;
Zde je uveden pfipad, kdy je povel pro nastaveni ZH kmito¢tu odeslan z hostitelského
pocitace jako hromadny povel do v§ech ménicu.
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e Kabeldz

Hostitelsky pocitac

: Data (hostitel — ménice)

meswnns : Odezva (méni¢ — hostitel)

I*é * * * s *

¥ o I | | \ N | I
vl 1 BE 1 | vl 2R | ¥
Ménig Ménig Méni& Méni& Ménig Ménig
& 00 & 01 &. 02 &.03 & 29 &. 30

% : Pro rozboc&eni kabelu pouzijte svorkovnici apod.

1. Data jsou odeslana z hostitelského pocitace.

2. Data z pocitaCe jsou pfijata vSemi ménici a je provedena kontrola isla ménice.

3. Data oznacena hvézdickou (*) na pozici Cisla méniCe jsou povazovana za hromadna data.
Povel je dekédovan a zpracovan.

4. Aby se zabranilo kolizim dat, mohou odesilat data do hostitelského pocitace jen ty ménice,
které maji na pozici hvézdicky (*) Cislici nula (0).

5. Vysledkem je, Ze jsou viechny pfipojené méniCe provozovany s kmitoétem zadanym
vyslanym hromadnym povelem

Pro hromadné vysilani dat zadejte skupinu ménicu.

Tato funkce je ur€ena jen pro ASCII rezim. Informace o binarnim (v originalu je zfejmé chybné
sparitnim“) rezimu ,Navod pro pouziti komunikacnich funkci RS485" (E6582143).

Priklad: Kdyz je v povelu jako &islo méni¢e zadano ,*1“, mohou byt data rozeslana do ménicu
s Cisly ,01%, ,11%, ,21%, ,31% az ,91“. (V originalu je zfejmé chybné ,01%, ,02% ,03% ,04* az
,09%)

V takovém pripadé posila odpovéd do nadfizeného pocitace ménic s Cislem 01.

m Priklad zapojeni pfi komunikaci mezi ménici
Jeden méni€ pracuje jako nadfizeny (master) a ostatni ménice pracuji jako podfizené (slave).
Zde je uveden pfipad, kdy vSechny pfipojené podfizené méni€e pracuji na stejném kmitoctu jako
nadfizeny ménic. 3
Neni nastavena zadna ZH kmitoctu.

— : Kabelaz
———— : Data (nadfizeny — podfizeny)
Nadfizeny méni¢
I* * * * /s *
4 | | | AN | I
vl 1 | 1 | 1 | IR 1 ¥
M&nié Mé&ni& Ménic M&nic M&nic Menig | Podfizené
¢. 00 ¢. 01 ¢. 02 ¢. 03 ¢. 29 ¢. 30 menice

*

1.

: Pro rozboceni kabelu pouzijte svorkovnici apod.

Nadfizeny méni¢ vysle ke svym podfizenym méni&iim informaci o ZH kmitodtu.
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2. Podfizené ménice vypocitaji z pfijatych dat referenéni kmitocet a ulozi vypocteny kmitocet.
3. Vysledkem je, Ze v§echny podfizené ménice pracuji pfi stejném kmitoctu, jako nadfizeny ménic.

Nadfizeny méni¢ stale posila svym podFizenym méni¢dm informaci o ZH kmitoCtu.
Podfizené ménice jsou neustale v pohotovosti, takze mohou kdykoli pfijmout ZH kmitoc¢tu
z nadfizeného ménice.

VF-AS3
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6. 38. 3 Zadani Cisel pro libovolné oznaceni

<F880: Free memorandum> (Libovolné oznaceni)
®  stoP 0.0Hz
=—16:43
F880 : Free memorandum
Min: 0 Max: 65535
X1000 X100 X10 X1
m Funkce
Umozniuje zadat napfiklad identifikacni islo pro usnadnéni spravy a udrzby ménice.
m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VyChOZ',
nastaveni

F880 Libovolné oznaceni 0 - 65535

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
» PFepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3].

Odkaz

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-192 VF-AS3
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6. 39 Detekce ztraty synchronizace u motoru
s permanentnimi magnety

<F910: PM step-out detection current level>

(PM motor — uroveri proudu pro sledovani ztraty synchronizace) ® STOP 0.0Hz
<F911: PM step-out detection time> F910 : PM step-out current level

(PM motor — doba sledovani ztraty synchronizace)

100

%

Min: 1 Max: 150

X1000 X100 X10

m Funkce

Pokud dojde ke ztraté synchronizace u motoru s permanentnimi magnety (PM motoru) a pokud se
zvySi budici proud (ktery se v takovém pfipadé zvySuje) a zlGstava nad hodnotou nastavenou

v parametru <F910: PM step-out detection current level> (PM motor — droveri proudu pro sledovani
ztraty synchronizace) po dobu nastavenou v parametru <F911: PM step-out detection time> (PM
motor — doba sledovani ztraty synchronizace), ménic to vyhodnoti jako ztratu synchronizace
motoru a aktivuje se poruchové vypnuti.

V tomto stavu se zobrazi poruchové hlaseni ,SOUT".

m Nastaveni parametru
Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Wenez .
nastaveni
F910 PM motor — uroven 1-150 % 100
proudu sledovani ztraty
synchronizace
Fo11 Z’;Adg]\?;ﬁlr ;trdé(:ba 0,00: Zablokovano s 0.00
| ztraty 0,01-2,55
synchronizace

» Pouziti PM motoru konzultujte s vasim prodejcem Toshiba, protoZze méni¢ neni kompatibilni se

v§emi typy PM motor(.
» Méni¢ muze v nékterych pfipadech pfi sledovani ztraty synchronizace selhat, protoze pouziva
pro zjiStovani ztraty synchronizace metodu elektrického méfeni. Aby se zabranilo chybné

Dulezite detekci, doporu€ujeme nainstalovat mechanicky detektor ztraty synchronizace.

Poznamka | + Podrobnosti o zpisobu nastaveni parametrii PM motoru viz [6. 23. 2].

» Pouziti ovladaciho panelu -> viz [3. 1. 1].
Odkaz | < Prepinani rezimu zobrazeni na ovladacim panelu -> viz [3. 1. 2].
+ Postup pro zménu nastaveni parametrd -> viz [4. 2. 3]

VF-AS3 6-193 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry
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|6. 40 Funkce prejizdéni

<F980: Traverse operation> (Pfejizdéni)

<F981: Traverse Acc time> (Prejizdéni — rozbéhova rampa)
<F982: Traverse Dec time> (Prejizdéni — dobéhova rampa)
<F983: Traverse step> (Prejizdéni — krok)

<F984: Traverse jump step> (Pfejizdéni — Spicka)

Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti funkce pfejizdéni* (E6582100).

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-194 VF-AS3
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J6. 41 my function

My function <A800> az <A847>, <A900> az <A982>

Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti My function® (E6582114).

VF-AS3 6-195 6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry



POHONY TOSHIBA £65820620

6. [Pokrocilé operace] Jak nastavit parametry 6-196 VF-AS3



Ovladani pomoci externich signalu

Méni¢ muzete ovladat pfivedenim externich signalt na ovladaci svorky.

Ovladani chodu (spusténi/zastaveni) se provadi pfivedenim signald ZAP/VYP na digitalni vstupy.
Ovladani zadané hodnoty (ZH) kmito&tu se provadi pfivedenim napétovych signald

(z potenciometru apod.) nebo proudovych signalll na analogové vstupy. Tato kapitola vysvétluje,
jak nastavit parametry potfebné pro ovladani ménic¢e pomoci externich signall a jak pfifazovat
funkce svorkam.

|7. 1 Zpusoby externiho ovladani ménice

Méni¢ mlzete ovladat pomoci externich signald.
Nastavované parametry se lisi podle zpusobu ovladani. Pfed nastavenim parametrd si dobfe provéite
zpusob ovladani (jak zadavat povely spusténi/zastaveni a ZH kmitoctu).

I Ovladani externim signalem I

\i

Ovladani start/stop:
Ovladaci panel
ZH kmitogtu:
Ovladaci panel

Ovladani start/stop:
Ovladaci panel
ZH kmito&tu
Svorkovnice

Ovladani start/stop:
Svorkovnice
ZH kmito&tu
Ovladaci panel

Ovladani start/stop:
Svorkovnice
ZH kmito&tu
Svorkovnice

Viz [4. 3. 1] ' Viz [4. 4. 1] Vaiz[‘[l‘_‘f-ﬁ]
H ' T
| ' H
[ —— : L - .

Ovladani chodu start/stop

|

Y

&  stop

CMOd :Run command select

0: Terminal v

1: Operation panel,Ext panel
2: Embedded Ethernet

0.0Hz
15:06

Start/stop z ovladaciho panelu

<CMOd: Run command select>
=,1: Operation panel, Extension
panel*

- Pfepinani mezi sink/source

Start/stop z externiho vstupu

<CMOd: Run command select>
=,0: Terminal“ (Svorkovnice)

<CMOd: Run command select>
=,2",3" ,4", 5" (Komunika¢ni

logik | rozhrani
3: RS485 com (connector 1) ogikou povoleno )
4: RS485 com (connector 2)
A v ™
v T
—

' |

' H

| e = o —— |

'

Nastaveni ZH kmito&tu

®  stop 0.0Hz
FMOd :Frequency command select 1 [a]

2: Terminal RX

3: Terminal Il

4: Terminal Al4(option)
5: Terminal Al5(option)
A v ™

ZH kmito€tu z ovladaciho
panelu
<FMOd: Frequency command select 1>
= ,10: Touch wheel 1
(power off or press OK to save)",
,11: Touch wheel 2
(press OK to save)"

ZH kmitodtu z externiho
vstupu

<FMOd: Frequency command
select 1>
= ,1: Terminal RR*
,2: Terminal RX",
,»3: Terminal 11,
,4: Terminal Al4 (option)",
,5: Terminal Al5 (option),
,15: Terminal Up/Down frequency*,
,16: Pulse train“,
,17: High resolution pulse train
(option)*
<FMOd>
=,20% ,21%, ,22%, 23" (Komunikace)

Ovladani pfes komunikacni rozhrani viz ,Navod pro pouziti komunika¢nich funkci“ (E6582143) a ¢ast [6.
38].

VF-AS3 71 7. Ovladani pomoci externich signall
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7.2 Operace ovladané pomoci vstupnich/
vystupnich signalu

K digitalnim vstuplim miiZzete pfifazovat funkce. Pfifazena funkce muze byt spousténa pro fizeni provozu.
Funkce muzete pfifazovat také digitalnim a reléovym vystuplm a posilat tak signaly do externiho

zarizeni.

U digitalnich vstuptl je mozné prepinat sink (negativni)/source (pozitivni) logiku posuvnym pfepinacem

[SW1]. Podrobnosti viz [2. 3. 5].

7.2.1 Nastaveni funkci vstupnich svorek (pro sink logiku)

Signaly jsou pfivadény na digitalni vstupy z externiho programovatelného automatu. Tyto signaly se
pouzivaji pro ovladani ménice a prepinani funkci.
Muzete vybirat ze Siroké nabidky funkci digitalnich vstupud, coz umoznuje flexibilni pfizplsobeni

projektovanému systému.

m Konfigurace ovladaci svorkovnice

m Nastaveni funkci pro digitalni vstupy

O;c:i‘ilm Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni n\;)’s/.?:\?ezr:i
F F111 Svorka F — funkce 1 0-203" 2
F151 Svorka F — funkce 2 0
F155 Svorka F — funkce 3 0
R F112 Svorka R — funkce 1 0-203" 4
F152 Svorka R — funkce 2 0
F156 Svorka R — funkce 3 0
7. Ovladani pomoci externich signall 7-2 VF-AS3
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QzigEEn] Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VyChOZi,
svorky nastaveni
RES F113 Svorka RES - funkce 1 0-203" 8
F153 Svorka RES - funkce 2 0
F157 Svorka RES — funkce 3 0
S1 F114 Svorka S1 — funkce 1 0-203"" 10
F154 Svorka S1 — funkce 2 0
F158 Svorka S1 — funkce 3 0
S2 F115 Svorka S2 — funkce 0-203 12
S3 F116 Svorka S3 — funkce 0-203 14
S4 F117 Svorka S4 — funkce " 0-203 16
F146 Svorka S4 - volba vstupu 0: Digitalni vstup 0
1: Pulsni vstup
2: Vstup PG
(enkodér)
S5 F118 Svorka S5 — funkce " 0-203 118
F147 Svorka S5 — volba vstupu 0: Digitalni vstup 0
1: Pulsni vstup
2: Vstup PG
(enkodér)
DI11 F119 Svorka DI11 — funkce 0-203 0
DI12 F120 Svorka DI12 — funkce * 0-203 0
DI13 F121 Svorka DI13 — funkce * 0-203 0
DI14 F122 Svorka DI14 — funkce 0-203 0
DI15 F123 Svorka DI15 — funkce * 0-203 0
DI16 F124 Svorka DI16 — funkce * 0-203 0
F F140 Svorka F — doba odezvy 1-1000 (ms) 175
R F141 Svorka R — doba odezvy 1-1000 (ms) 175
RES F142 Svorka RES — doba odezvy 1-1000 (ms) 175
S1 F143 Svorka S1 — doba odezvy 1-1000 (ms) 175
S2-S85 F144 Svorka S2—-S5 — doba odezvy 1-1000 (ms) 175
DI11 -DI16 F145 Svorka DI11-DI16 — doba odezvy ™ 1-1000 (ms) 175

*1  Pokud je k jedné svorce pfifazeno nékolik funkci najednou, budou aktivovany soubézné.
*2 Kdyz chcete pouzivat svorku [S4] jako digitalni vstup, nastavte parametr <F146: Terminal S4 input select> (Svorka S4 — volba vstupu) = ,0:
Digital input” (Digitalni vstup)
*3 Kdyz chcete pouzivat svorku [S5] jako digitalni vstup, nastavte parametr <F147: Terminal S5 input select> (Svorka S5 — volba vstupu) = ,0:
Digital input® (Digitalni vstup)
*4  Svorky na dopliikovém 10 modulu 1 (ETB0132Z), viz navod E6582128.
*5 Pokud nelze dosahnout stabilniho provozu kvdli ruSeni v obvodu nastaveni kmito¢tu apod., zvy$te hodnotu parametrd <F140: Terminal F
response time> (Svorka F — doba odezvy)> az <F145: Terminal DI11-DI16 response time> (Svorka DI11-DI16 — doba odezvy).

VF-AS3
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» Aby byly funkce trvale aktivovany, pfifadte je k <F110: Always active function 1> (Trvale
aktivni funkce 1), <F127: Always active function 2> (Trvale aktivni funkce 2) nebo <F128:
Always active function 2> (Trvale aktivni funkce 3)

Poznamka

m Zpusob zapojeni
1) Pripojeni kontaktu (pro sink logiku)

Ménic

Vstupni svorka

| Spinaci kontakt relé |

]

CC

2) Pripojeni tranzistorového vystupu (pro sink logiku)

| Programovatelny automat

Vstupni svorka

Pro ovladani ménic¢e muzete pfipojit vstupni svorku a spole¢nou svorku [CC] k vystupu
programovatelného automatu (bezkontaktnim spinaci). Tento zplsob zapojeni pouzijte pro
zadavani povelu vpfed/vzad, pevné ZH kmito¢tu apod.

m Priklad pouziti 3vodicového ovladani (ovladani jednim stisknutim tlacitka)

Pouziti funkce 3vodic¢ového ovladani umoznuje ,samopfidrzeni“ kratkodobého signalu (resetovaci
logicky signal) béhem provozu. Neni zapotfebi externi sekvenéni obvod.

Pro aplikaci 3vodi¢ového ovladani provedte nize uvedena nastaveni:
<F110: Always active function 1> (Trvale aktivni funkce 1) = ,6: Standby“ (Pohotovost)
<CMOd: Run command select> (Volba zptisobu oviadani) = ,0: Terminal“ (Svorkovnice)
<F111: Terminal F function 1> (Svorka F — funkce 1) = ,2: Fwd run* (Chod vpred) (vychozi
nastaveni)
<F112: Terminal R function 1> (Svorka R — funkce 1) = ,4: Rev run* (Chod vzad) (vychozi
nastaveni)

Prifadte ke vstupni svorce také funkci ,50: 3-wire operation hold/stop“ (3vodicové oviadani —
pridrzeni operace/stop) (,51“ pro inverzni vstup).

Nasledujici obrazek ukazuje pfiklad pfi pfifazeni funkce ke svorce [S2].
<F115: Terminal S2 function> (Svorka S2 — funkce) = ,50“

7. Ovladani pomoci externich signall 7-4 VF-AS3
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Pro sink logiku

F ~_——7 Chod vpFed
R Chod vzad
S2 3vodi¢ové ovladani ... Pomoci svorky S2 se ovlada funkce zpomaleni a
zastaveni motoru
CcC
A
Vpred Vystupni
P / \ kmitocet
™ /1 / I\ [/ ]Y .
\(l)/ \\ // \ [/
Vzad
A
ZAP
Svorka [S2] | . VYP
A
— — - ZAP
Svorka [F] -l VYP
A
--=-4+F+F+-- - ZAP
Svorka [R] | -I I > VYP
A
Napajeni ZAP
> VYP
%f—'
v *2

*1

*1 -> Pokud by byly vstupni svorky pfed zapnutim napajeni ve stavu ZAP a po zapnuti napajeni by doslo
k neCekanému pohybu stroje, mohlo by to byt velmi nebezpeéné. Proto je signal ZAP na vstupni
svorce pfi zapnuti napajeni ignorovan. Po zapnuti napajeni nastavte vstupni svorku znovu do stavu
ZAP.

*2 -> Nastavte vstup s funkci ,3vodiGové ovladani — pfidrzeni operace/stop“ (HD(S2)) do stavu ZAP a pak
nastavte vstup s funkci ,,Chod vpfed* (F) nebo ,,Chod vzad (R) do stavu ZAP.

Kdyz je vstup s funkci ,,3vodi¢ové ovladani — pfidrzeni operace/stop” je stavu VYP, budou vstupy

s funkci ,Chod vpred“ a ,,Chod vzad® ignorovany, i kdyz budou nastaveny do stavy ZAP. Operace se
neprovede, ani kdyz je vstup s funkci ,3vodiCové ovladani — pfidrzeni operace/stop* nastaven do
stavu ZAP tehdy, kdy je vstup s funkci ,Chod vzad* ve stavu ZAP. Operace se neprovede, ani kdyz je
v tomto stavu vstup s funkci ,Chod vpfed* nastaven do stavu ZAP. Nastavte vstupy s funkci ,Chod
vpred* a ,Chod vzad® nejprve do stavu VYP a pak nastavte jeden z nich do stavu ZAP.

Funkce vstupni svorky ,3vodi€ové ovladani — pfidrZzeni operace/stop* se uplatni jen pro pfidrZzeni
funkci ,,Chod vpfed® (F) a ,Chod vzad® (R). Méjte na paméti, Ze kdyZ jsou funkce ,Chod vpfed* a
,Chod vzad“ pouzity v kombinaci s jinymi funkcemi, nebudou tyto dal$i funkce pfidrzeny. Napfiklad,
kdyz jsou ke svorce pfifazeny funkce ,Chod vpfed* a ,Ovladani pevné ZH kmitodtu* (SS1), bude
pfidrzena funkce ,Chod vpied®, ale nikoli funkce ,Ovladani pevné ZH kmito&tu®.

. ______________________________________________________________________________________________________________________________________|]
» Pokud béhem 3vodi¢ového ovladani pfijde povel pro nastaveni motorpotenciometru, operace
P amk se zastavi.
oznamka | . Méjte na paméti, ze DC brzdéni pokracuje, i kdyz je b&éhem DC brzdéni vyslan povel pro

spusténi.
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m Seznam funkci digitalnich vstupt

Nastavena hodnota

Nastavena hodnota

charakteristiky PID

Pozitivni N?Q?tkian' Funkce digitalniho vstupu Pozitivni NfgétkiVm Funkce digitalniho vstupu
logika ogika logika ogika
(inverzni) (inverzni)
0 1 Zadna funkce 84 85 Svorka R2 — pridrzeni
vystupu
2 3 Chod vpred 88 89 !\1/Iotorpoten0|ometr vice (UP)
Motorpotenciometr méné
4 5 Chod vzad 90 91 (DOWN) "1
6 7 Pohotovost 92 93 Vynulovanikmitoctu
motorpotenciometru
Korekce napinaciho valce
8 9 Reset 1 94 95 VYP
10 11 Ovladani pevné ZH kmito&tu 1 96 97 Volny dobéh
12 13 Ovladani pevné ZH kmito&tu 2 98 99 Vpred/Vzad
e - - Spusténi/Zastaveni
14 15 Ovladani pevné ZH kmitocétu 3 100 101 (Start/Stop)
16 17 Ovladani pevné ZH kmitodtu 4 102 103 Pfepnuti na napajeni z el. sité
18 19 Motorpotenciometr 104 105 Prepnuti priority FMOd/F207
20 21 Nouzové zastaveni 106 107 Priorita svorky ||
22 23 DC brzdéni 108 109 ~ Priorita oviadani ze
svorkovnice
24 25 Rozb&hova/dobé&hova rampa 110 111 Odblokov?nl zapisu
1 parametru
26 27 Rozbé&hova/dobé&hova rampa 112 113 Pr’evplnanl fizeni
2 otacek/momentu
28 29 PFepinani fizeni U/f 1 114 115 Pocitadlo externiho zafizeni
30 31 Prepinani fizeni U/f 2 116 117 Pfepinani PID 1, 2
Prevence e L3 s
32 33 zablokovani/Omezeni 118 119 QViadanipevne ZH kmitocty
momentu 1
34 35 Omezeni momentu 2 120 121 Rychly fizeny dobéh 1
36 37 PID regulace VYP 122 123 Rychly fizeny dobéh 2
38 39 Naprogramovana operace 1 124 125 Vybuzem' motoru (docasné
zastaveni)
40 41 Naprogramovana operace 2 126 127 Brzda
42 43 PokraCovani naprogramované 444 131 Zpétna vazba brzdy
operace
44 45 Spusténi naprogramované 134 135  Prejizdéni
operace
46 47 Externi tepelna ochrana 136 137 Provoz pfi nizkém napéti
48 49 ZruSeni priority komunikace 138 139 PFepinani regulace Cerpadla
50 51 Svodicove oviadani - 140 141 Zpomaleni chodu vped
pfidrZeni operace/stop
52 53 Nulvovanl derivacni/integracni 142 143 Zastavenvl po zpomaleni
slozky PID regulace chodu vpred
54 55 Prepinani kladné/zaporné 144 145 | Zpomaleni chodu vzad

7. Ovladani pomoci externich signall 7-6
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Nastavena hodnota Nastavena hodnota
Pozitivni  Negativni Funkce digitalniho vstupu  poitivni  V€9tVNI Funkee digitalniho vstupu
logika l2glel logika ogE)
(inverzni) (inverzni)
56 57 Vnuceny provoz 146 147  Z4astavenipo zpomaleni
chodu vzad
58 59 Provoz pfi pozarnich otackach 148 149 Zpomaleni chodu vpred/vzad
60 61  Pozastaveni rozbdhu/dobshu 150 15¢9 ~ Zpomaleni azastaveni -
vynulovani
Synchronizovany . . .
62 63 rozb&h/dob&h 152 153 PFepnuti motoru €. 2
64 65 Spusténi My function 154 155 Aktivace externiho PID3
66 67 Offline autotuning 156 157 Aktivace externiho PID4
68 69 Pfepinani Koef[czientu zesileni 158 159 Reset 2
pro regulaci otacek
70 71 Servo-lock 162 163 Cxterni PID3 ~nulovani
derivaéni/integraéni slozky
Externi PID3 — pfepinani
72 73 Jednoduché polohovani 164 165 kladné/zaporné
charakteristiky
74 75 Vymazani elektroméru 170 171~ BxtemiPID4 ~nulovani
derivacni/integracni slozky
Externi PID4 — pfepinani
76 77 Spusténi zaznamu dat 172 173 kladné/zaporné
charakteristiky
78 79 Zva}blokov?m’zvysvevnl otacek 176 177 Uvolnéni regulace Cerpadla
pfi odleheni zatéze
80 81 Svorka FP - pfidrzeni vystupu 200 201 Zablokov?m zapisu
parametru
82 83 Svorka R1 — pfidrZeni vystupu 202 203 Zablokovani ¢teni parametr(

*1 Povoleno jen pro <FMOd: Frequency command select 1> (Volba zplisobu nastaveni kmito¢tu 1) = ,15: Terminal
Up/Down frequency” (Motorpotenciometr)
Rozsah ZH kmito&tu je 0,0 aZ <FH: Maximum frequency> (Maximalini kmitocet). Rozb&hova/dob&hova rampa je das
nastaveny pro <ACC: Acceleration time 1> nebo <dEC: Deceleration time 1>, pokud neni provedeno pfepnuti
rozbéhové/dobéhové rampy.

Podrobnosti o funkcich vstupnich svorek viz [11. 8].
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7.2.2 Nastaveni funkci vystupnich svorek
(pro sink logiku)

Signaly z ménice jsou posilany do externiho zafizeni.

Muzete vybirat ze Siroké nabidky funkci pro digitalni a reléové vystupni svorky.

Pro svorky [FP] a [R1A]-[R1C] je mozné nastavit dva typy funkci. V takovém pfFipadé je mozné vysilat
vystupni signal v pfipadé, kdyz jsou obé pfifazené funkce ve stavu ZAP (logicky soucin — AND) anebo
kdyz je alespon jedna z nich je stavu ZAP (logicky soucet — OR).

m Konfigurace ovladaci svorkovnice

m Podminky pouziti

—
FLA

Funkce svorek [FLA]-[FLB]-[FLC]: ’

Nastavte v parametru <F132> *1 FLB
FLC
R1A

]

R1C

Funkce svorek [R1A]-{[R1C], [R2A]-[R2C]:
Nastavte v parametru <F130>, <F137> *1

R2A

—
)

*1 U vystupu s reléovym kontaktem mlze plsobenim

FP vnéjSich vlivi, napriklad vibraci, narazti apod.
. dochézet k zakmitum kontaktu (chvilkovému
Funkce svorky [FP]: | I_ sepnuti/rozepnuti kontaktu). Pokud kontakt

*
Nastavte v parametru <F130>, <F138>*1 pfipojujete pfimo ke vstupu programovatelného
CC automatu, pouzijte filtr s ¢asovou konstantou
minimalné 10 ms. Pro pfipojeni
k programovatelnému automatu pouzijte pokud
mozno svorku [FP].
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m Nastaveni funkci pro vystupni svorky
Oznaéeni svorky ezl Nazev parametru Rozsah nastaveni Vi .
parametru nastaveni
FP F130 Svorka FP — funkce 1™ 0-255 6
F137 Svorka FP — funkce 2 255
F669 Svorka FP — typ vystupu 0: Digitalni vystup 0
1: Impulsni vystup
FLA-FLB-FLC F132 Svorka FL - funkce 0-255 10
R1A-R1C F133 Svorka R1 — funkce 1 0-255 4
F138 Svorka R1 — funkce 2 255
R2A-R2C F134 Svorka R2 - funkce 0-255 254
DQ11 F159 Svorka DQ11 — funkce 0-255 254
DQ12 F160 Svorka DQ12 — funkce ™ 0-255 254
R4 F161 Svorka R4 — funkce * 0 - 255 254
R5 F162 Svorka R5 — funkce * 0 - 255 254
R6 F163 Svorka R6 — funkce * 0 - 255 254
R1 F135 Svorka R1 — zpozdéni 0,0-60,0 (s) 0,0
R2 F136 Svorka R2 — zpozdéni 0,0-60,0 (s) 0,0
FP F139 Svorka FP, R1 — volba 0: F130 AND F137, 0
R1A-R1C logické funkce F133 AND F138
1: F130 AND F137,
F133 OR F138
2: F130 OR F137,
F133 AND F138
3: F130 OR F137,
F133 OR F138

*1 Kdyz chcete pouzivat svorku [FP] jako digitalni vystup (v originalu zfejmé chybné ,vstup®), nastavte parametr <F669: Terminal FP
switching> (Svorka FP — typ vystupu) = ,0: Digital output (Digitalni vystup).
*2  Svorky na doplfikovém IO modulu 1 (ETB013Z) nebo doplfikovém IO modulu 2 (ETB014Z) viz navod E6582128 nebo E6582129.

m Prifazeni dvou typu funkci k vystupni svorce
K vystupnim svorkam [FP] a [R1A]-[R1C] mlzete pfifadit dva typy funkci.

1) Logicky soucin (AND): Signaly se vysilaji, kdyz jsou oba typy funkci soucasné ve stavu

ZAP.

V pfipadé svorky [FP], kdyz nastavite <F139: Terminal FP, R1 logic select> (Svorka FP, R1 —
volba logické funkce) = ,0“ nebo , 1% signaly se vysilaji, kdyz jsou funkce nastavené pro
<F130: Terminal FP function 1> (Svorka FP — funkce 1) a <F137: Terminal FP function 2>
(Svorka FP — funkce 2) soucasné ve stavu ZAP.

VF-AS3
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<F130> AP I | | |
VYP
1
ZAP ,
<F137> |
VYP :

ZAP [
Svorka [FP] |
VYP

V pfipadé svorek [R1A]-[R1C], kdyZ nastavite <F139> = 0 nebo ,2° signaly se vysilaji, kdyz
jsou funkce nastavené pro <F133: Terminal R1 function 1> (Svorka R1 — funkce 1) a <F138:
Terminal R1 function 2> (Svorka R1 — funkce 2) sou€asné ve stavu ZAP.

2) Logicky soucet (OR): Signaly se vysilaji, kdyz je néktera z funkci ve stavu ZAP.
V pfipadé svorky [FP], kdyz nastavite <F139: Terminal FP, R1 logic select> (Svorka FP, R1 —
volba logické funkce) = ,2“ nebo , 3%, signaly se vysilaji, kdyz je néktera z funkci nastavenych
pro <F130: Terminal FP function 1> (Svorka FP — funkce 1) a <F137: Terminal FP function 2>
(Svorka FP — funkce 2) ve stavu ZAP.

<F130>  ZAP | |
VYP —I I

1 1
ZAP : |
<F137> ! !

1 1

VYP

ZAP ’
Svorka [FP] | I
v |

V pfipadé svorek [R1A]-[R1C], kdyz nastavite <F139> = 1" nebo ,3", signaly se vysilaji, kdyz
je néktera z funkci nastavenych pro <F133: Terminal R1 function 1> (Svorka R1 — funkce 1) a
<F138: Terminal R1 function 2> (Svorka FP — funkce 2) ve stavu ZAP.

m Pridrzeni vystupu signalu ve stavu ZAP (funkce pridrzeni vystupu)

Muzete nastavit svorky [FP], [R1A]-[R1C] a [R2A]-[R2C] tak, aby jednou nastaveny stav ZAP

pretrvaval, i kdyZ se pak podminky zméni.

Kdyz je odpovidajici vystupni svorka nastavena do stavu ZAP v okamziku, kdy je vstupni svorka

s pfifazena funkci pfidrzeni stavu vystupu ve stavu ZAP, zUstane stav ZAP na vystupni svorce

zachovan.

Pfifadte funkce s nasledujicimi Cisly k nékteré z volnych svorek digitalnich vstup.

* Pro pfidrzeni vystupu svorky [FP]: ,80: Terminal FP output hold“ (Svorka FP — pridrzeni vystupu)

* Pro pfidrzeni vystupu svorky [R1A]: ,82: Terminal R1 output hold® (Svorka R1 — pridrzeni
vystupu)

* Pro pfidrzeni vystupu svorky [R2A]: ,84: Terminal R2 output hold* (Svorka R2 — pridrZzeni
vystupu)

m Priklad pouziti 1: Vystup signali chodu

Nasledujici pfiklad ukazuje vystup signalt chodu.

Signaly chodu mohou byt pfi vychozim nastaveni vysilany ze svorek [R1A]-[R1C].

* <F133: Terminal R function 1> (Svorka R — funkce 1) = ,4: Low-speed signal“ (Signal dosazeni
nizkého kmitoctu) (vychozi nastaveni)

» <F100: Low-speed signal output frequency> (Vystupni kmitoc¢et pro signal dosazeni nizkého
kmitoc¢tu) = ,0,0“ (Hz) (vychozi nastaventi)

U funkce vystupni svorky ,4: Low-speed signal” (Signal dosaZeni nizkého kmitoctu) se signaly

vysilaji, kdyz vystupni kmitocet dosadhne hodnoty nastaveného pro <F100: Low-speed signal output

frequency> (Vystupni kmitocet pro signal dosaZeni nizkého kmitoctu) nebo vyssi. V pfipadé

<F100> =,0,0“ (Hz) je vystupni signal nastaven na ON, kdyz méni¢ bude pracovat. Proto mizete

tento signal pouzit jako signal chodu.
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m Priklad pouziti 2: Vystup signalt brzdéni
Nasledujici pfiklad ukazuje vysilani signall pro sevieni/uvolnéni elektromagnetické brzdy.
Pro vystup signall brzdéni ze svorek [R1A]-[R1C] provedte nasledujici nastaveni:
» <F133: Terminal R function 1> (Svorka R — funkce 1) = ,4: Low-speed signal* (Signéal dosaZeni
nizkého kmitoctu) (vychozi nastaveni)
» <F100: Low-speed signal output frequency> (Vystupni kmitocet pro signal dosazeni nizkého
kmitoctu) = ,2,5" (Hz) (pfiklad nastaveni)

Nastavte <F100> na hodnotu jmenovitého skluzu motoru.

Vystupni kmitocet (Hz)
A
ZH kmito&tu

<F100: Vystupni kmitoCet pro signal

dosazeni nizkého kmitoctu : » Cas
|
|
Vystup [R1A]-[R1C] (Signal dosazeni i ZAP
nizkého kmitoctu) _I l_ VYP
m Seznam funkci digitalnich vystup
Nastavena hodnota Nastavena hodnota
Pozitivni  89ativni Funkce vystupni svorky  pogitivni  Ve9ativni Funkce vystupni svorky
logika ogE) logika l2glel
(inverzni) (inverzni)
0 1 Dolni limit kmito&tu (LL) 116 117 Signal poruchy 4
2 3 Horni limit kmitoctu (UL) 118 119 Dosazeni polohy zastaveni
4 5 Sig'na! dosazeni nizkého 120 121 Prqvovz na spodni hranici
kmitoctu kmitoctu
Rozbéh/dobéh dokoncen Svnchronizovany
6 7 (dosazeni vystupniho 122 123 ynct ovany
g rozbéh/dobéh
kmitoctu)
DosaZeni zadaného ey e v s
8 9 s 124 125 Probiha pfejizdéni
kmitoctu
10 11 Signal poruchy 1 126 127 Probiha dobéh pfi pfejizdéni
12 13 Signal poruchy 2 128 129 Varovani — vyména dila
Predvarovani — nadproud Pfredvarovani — prekro¢eni
14 5 (oc) 130 131 momentu (OT)
Predvarovani — pretizeni Volba zplisobu nastaveni
16 7 menige (OL1) 132 133 kmitoctu 1/2
Predvarovani — pretizeni .
18 19 motoru (OL2) 134 135 Signal poruchy 3
Pfedvarovani — prehrati Manualni/automatické
20 21 (ohn) 136 137 (dalkového) oviadani
22 o3 Predvarovani - prepéti 138 139 Vnuceny chod
(OP)
Varovani — podpéti v Provoz pfi pozarnich
24 25 silovém obvodu (MOFF) 140 141 otackach (zadany kmitocet)
26 27 Varovani — nizky proud 142 143 Varovani — podkroceni
(uc) momentu
28 o9 ~ Varovani-—prekroceni 144 145  Shoda ZH kmitoctu PID1, 2
momentu (OT)
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Nastavena hodnota Nastavena hodnota
Pozitivni  N89ativni Funkce vystupni svorky  pogitivni  Vegativni Funkce vystupni svorky
logika legie logika ezl
(inverzni) (inverzni)
Pfedvarovani — pretizeni Predvarovani — detekce PTC
30 31 brzdného rezistoru (OLr) 150 151 tepelné ochrany
. . Probiha bezpe&né udrzeni v
32 33 Nouzové zastaveni 152 153 Kiidu (STO)
34 35  Probiha autoreset 154 155 ~varovani-—odpojen
analogového vstupu
36 37 Konec naprogramované 156 157  Svorka F — stav ZAP/VYP
operace
38 39 PID — limit odchylky 158 159 Svorka R — stav ZAP/VYP
Spusténi/Zastaveni Varovani — vymeéna
40 41 (Start/Stop) 160 161 chladiciho ventilatoru
42 43 Vazna porucha 162 163 Varovani — pocet start(
44 45 Nevyznamna porucha 164 165 Detekce odleh¢eni zatéze 2
46 47 Prepinani na napajeniz el. 166 167 Probiha rozbeh
sité/ménice 1
48 49  Prepinani na napjeni z el. 168 169 Probiha dobsh
sité/ménice 2
50 51 Chod chladiciho ventilatoru | 170 179 Chod pii konstantnich
otackach
52 53 Oviadani 172 173 | DC brzdéni
motorpotenciometrem
54 55 Ovladani ze svorkovnice 174 175 Probiha z’pomalenl' a
zastaveni
56 57 Varovani — celkova doba 176 177 Béhem chodu véetné funkce
provozu servo-lock
Casova prodleva
58 59 komunikace doplrikového 178 179 Probiha funkce servo-lock
komunikacniho zafizeni
60 61 Chod vpfed/vzad 180 181 Puls elektroméru
62 63 Pfipravenost k provozu 1 182 183 Varovapl - njonltqrcv)\{anl
skokové zmény zatéze
64 65 Pfipravenost k provozu 2 184 185 Varove’|n| ~ pvc')cet §pusten|
externiho zafizeni
68 69 Probiha brzdéni 186 187 Stav pfepnuti U/f 1
70 71 Stav varovani nebo 188 189 Stav prepnuti U/f 2
predvarovani
72 73 | Limit otadek vpred 190 191  Varovani-—porucha
chladiciho ventilatoru
74 75 Limit ota&ek vzad 192 193~ Casova prodieva komunikace
u vestavéného Ethernetu
76 77 Monitorovani funkeniho 194 - 201 KalendaF 1 - 4
stavu ménice
78 79 ~ Casovaprodieva RS485 202 203 Regulace pomoci PID2
komunikace
92 93 Vystup zadanych dat — bit 0 204 205 ﬁ%’;'ace pomoci externiho
94 95 Vystup zadanych dat — bit 1 206 207 Externi PID3 — limit odchylky
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Nastavena hodnota Nastavena hodnota
Pozitivni  N89ativni Funkce vystupni svorky  pogitivni  Vegativni Funkce vystupni svorky
logika ogE) logika l2glel
(inverzni) (inverzni)
106 107 | Detekce odiehdeni zatéze 1 208 209 Regilace pomoci externino
108 109 Vysoka zatéz 210 211 Externi PID4 — limit odchylky
110 111 Limit kladného momentu 212 213 Regulace ¢erpadla
112 113 Limit zaporného momentu 222 - 253 My function — vystup 1 - 16
Pro externi relé pro
e . 254: Trvale VYP
114 115 E?Otlljaccj:jnl narazového 254 255 255: Trvale ZAP

Nastaveni poloZek v tabulce je nasleduijici:

 Varovani: Oznacuje vystup varovani, kdy pfi pokracovani v provozu maze dojit k poskozeni
ménice nebo externiho zafizeni.

» Predvarovani (pfedbézné varovani) Oznacuje vystup varovani, kdy je stav ménice témér na
hranici poruchy.

Pro pozitivni (source) logiku:
» ,ZAP“ (ON): Oznacuje stav, kdy jsou tranzistor nebo kontakt relé digitalniho vystupu sepnuté.
* VYP* (OFF): Oznacuje stav, kdy jsou tranzistor nebo kontakt relé digitalniho vystupu rozepnuté.

Pro negativni (sink) logiku:
» ,ZAP“ (ON): Oznaduje stav, kdy jsou tranzistor nebo kontakt relé digitalniho vystupu rozepnuté.
* VYP*“ (OFF): Oznaduje stav, kdy jsou tranzistor nebo kontakt relé digitadlniho vystupu sepnuté.

Podrobnosti o funkcich a drovnich signalu vystupnich svorek viz [11. 6].
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7.3 Nastaveni ZH kmitoétu pomoci

analogovych signalu

Zadanou hodnotu kmitoétu miZete nastavovat pomoci napétovych nebo proudovych signalli pfivadénych
na analogové vstupni svorky.

7.3.1

Zadani ZH kmitoétu pomoci analogovych signalt

Jako signal pro zadani ZH kmito&tu mazete vybrat jeden ze &tyf typti analogovych signald.
» Potenciometr
+0az+10V DC

* 4(0)az20 mA DC
«-10az+10VvV DC
Sefizeni analogovych signalt a vystupniho kmitoctu viz [6. 6. 3].

m Konfigurace ovladaci svorkovnice

m Nastaveni funkce analogového vstupu

Ciateiet. Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni VyChOZi,
svorky nastaveni
RR F201 Vstup RR bod 1 — hodnota 0 az 100 (%) 0
F202 Vstup RR bod 1 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 0,0
F203 Vstup RR bod 2 - hodnota 0 az 100 (%) 100
F204 Vstup RR bod 2 — kmitoget 0,0 az 590,0 (Hz) 50,0/60,0 ™
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e Oznaceni Nazev parametru Rozsah nastaveni AT .
svorky nastaveni
RX F210 Vstup RX bod 1 — hodnota -100 az 100 (%) 0
F211 Vstup RX bod 1 — kmitocet 0,0 a2 590,0 (Hz) 0,0
F212 Vstup RX bod 2 — hodnota -100 az 100 (%) 100
F213 Vstup RX bod 2 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 50,0/60,0 ™
F107 Svorka RX — volba vstupniho 0:0az+10V 0
napéti 1:-10az +10 vV
I F216 Vstup Il bod 1 — hodnota 0 az 100 (%) 20
F217 Vstup Il bod 1 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 0,0
F218 Vstup Il bod 2 — hodnota 0 az 100 (%) 100
F219 Vstup Il bod 2 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 50,0/60,0 ™
Al4 F222 Vstup Al4 bod 1 — hodnota -100 az 100 (%) 0
F223 Vstup Al4 bod 1 — kmitoget 0,0 az 590,0 (Hz) 0,0
F224 Vstup Al4 bod 2 — hodnota -100 az 100 (%) 100
F225 Vstup Al4 bod 2 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 50,0/60,0 ™
F148 Svorka Al4 — volba vstupu 1: Napétovy vstup (0 az 10 V) 1
2: Napétovy vstup (-10 az +10 V)
3: Proudovy vstup (0 az 20 mA)
4: Vstup PTC (termistor)
5: Vstup PT100 (2 vodice)
6: Vstup PT100 (3 vodice)
7: Vstup PT1000 (2 vodice)
8: Vstup PT1000 (3 vodice)
9: Vstup KTY84
Al5 F228 Vstup Al5 bod 1 — hodnota ™ -100 az 100(%) 0
F229 Vstup Al5 bod 1 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 0,0
F230 Vstup Al5 bod 2 — hodnota -100 az 100 (%) 100
F231 Vstup Al5 bod 2 — kmitocet 0,0 az 590,0 (Hz) 50,0/60,0 ™
F149 Svorka Al5 — volba vstupu 1: Napétovy vstup (0 az 10 V) 1
2: Napétovy vstup (-10 az +10 V)
3: Proudovy vstup (0 az 20 mA)
4: Vstup PTC (termistor)
5: Vstup PT100 (2 vodice)
6: Vstup PT100 (3 vodice)
7: Vstup PT1000 (2 vodice)
8: Vstup PT1000 (3 vodice)
9: Vstup KTY84

VF-AS3
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Oznaceni
svorky

Oznaceni

Nazev parametru

Rozsah nastaveni

Vychozi

nastaveni

Spole¢ny

F209

Filtr analogovych vstupt

1: Zablokovan
2-1000 (ms)

1

*3

A959

Analogovy vstup pro nastaveni
parametru/funkce 11

: Zablokovano
: Svorka RR

: Svorka RX

: Svorka Il

: Svorka Al4

: Svorka Al5

A961

Analogové nastavovany
parametr/funkce 11

: Zablokovano

: Koeficient rozbéhové/dobéhové
rampy (ACC, dEC atd.)

2: Horni limit kmito¢tu (UL)

3: Koeficient nasobeni rozbéhové
rampy (FH/ACC atd.)

4: Koeficient nasobeni dobéhové rampy
(FH/dEC atd.)

5: Manualni zvySeni momentu (vb atd.)
6: Uroveri prevence zablokovani
(omezeni proudu) (F601 atd.)

7: Elektronicka tepelna ochrana motoru
(tHrA)

8: Odezva regulace otacek (F460
apod.)

9: Koeficient poklesu (F320 atd.)

10: PID1 — slozka P (proporcionalni
zesileni) (F362 atd.)

11: Napéti zakladniho kmitoctu (VL atd.)
12-20: -

2O | ahrhWON-~0O

A962

Analogovy vstup pro nastaveni
parametru/funkce 21

Stejné jako u A959

A964

Analogové nastavovany
parametr/funkce 21

Stejné jako u A961

*1  Vychozi tovarni nastaveni parametrt zavisi na nastaveni instalaéniho menu. Viz [5. 3. 10].

*2  Svorky na dopliikovém 10 modulu 1 (ETB013Z), viz ndvod E6582128.

*3  Pokud nelze dosahnout stabilniho provozu kvali rueni v obvodu pro nastaveni ZH kmito&tu apod., zvyste hodnotu pro <F209: Filtr
analogovych vstupt>.

Podrobnosti o pfepinani dvou typ(i analogovych signalii pro nastaveni ZH kmito&tu viz [5. 4. 1].
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7.3.2 Zadani ZH kmitoétu pomoci potenciometru/

napéti (0 az 10 V DC)

Pro nastavovani ZH kmito&tu pfipojte potenciometr (1 az 10 kQ) mezi svorky [PP]-[RR]-[CC].
Potenciometr zde funguje jako déli¢ referenéniho napéti (10 V DC) na svorce [PP] a dodava
vstupni napéti v rozmezi 0 az 10 V DC mezi svorky [RR]-[CC].

Mezi svorky [RR]-[CC] mUzete pfipojit také pfimo zdroj napétového signalu 0 az 10 V DC bez
pouziti potenciometru.

Priklad nastaveni

Nasledujici pfiklad ukazuje, jak externé zadavat povely pro chod ménic¢e pomoci digitalnich vstupu
a jak zadavat ZH kmito&tu pomoci potenciometru.
Kmito¢et ma byt 0 Hz pfi nastaveni potenciometru na minimum a 60 Hz pfi nastaveni
potenciometru na maximum.
* <CMOd: Run command select> (Volba zptsobu oviadani) =

,0: Terminal“ (Svorkovnice)
+ <FMOd: Frequency command select 1> (Volba zplisobu nastaveni kmitoctu 1) =

,1: Terminal RR* (Svorka RR)
* <F201: RR point 1 input value> (Svorka RR bod 1 — hodnota) =

,0“ (%) (vychozi nastaveni)
» <F202: RR point 1 frequency> (Svorka RR bod 1 — kmitocCet) =

,0“ (Hz) (vychozi nastaveni)
* <F203: RR point 2 input value> (Svorka RR bod 2 — hodnota) =

,100“ (%) (vychozi nastaveni)
» <F204: RR point 2 frequency> (Svorka RR bod 2 — kmitocet) =

.00 (Hz) (vychozi nastaveni)
Pro nastaveni pfevodni charakteristiky ,vstupni napéti — vystupni kmito¢et" nastavte dva body
pomoci parametra <F201>, <F202>, <F203> a <F204>. Referen¢ni hodnota pro 100 % je hodnota
vstupniho napéti 10 V.

(V pfipadé (negativni) sink logiky)

Jisti¢ nebo proudovy

chranic Motor
—X uT1 ©
—X w3 ©

F I:/— Chod vpred
R ~—9% Chod vzad Vystupni kmitocet (Hz) 1
Bod 2
<F204>f---=-=-------
Bod 1
> O cc O— <F202> : Napétovy
cc RrrR PP <F201> <F203> signal (%)

— 0% 100%
- (ov) (10Vv)
Potenciometer (1 az 10 kQ)

VF-AS3
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7.3.3 Zadani ZH kmitoétu pomoci proudu (4 az 20 mA DC)

Pfipojte proudovy signal 4(0) az 20 mA DC mezi svorky [lI]-[CC].

m Priklad nastaveni

Nasledujici pfiklad ukazuje, jak externé zadavat povely pro chod méni¢e pomoci digitalnich vstupl
a jak zadavat ZH kmito&tu pomoci proudu 4 az 20 mA DC.
Kmito€et ma byt 0 Hz pfi minimalnim proudu 4 mA a 60 Hz pfi maximalnim proudu 20 mA.
* <CMOd: Run command select> (Volba zplsobu oviadani) =
,0: Terminal“ (Svorkovnice)
+ <FMOd: Frequency command select 1> (Volba zplisobu nastaveni kmitoctu 1) =
»3: Terminal II* (Svorka 1)
» <F216: Il point 1 input value> (Vsstup Il bod 1 — hodnota) =
,20“ (%) (vychozi nastaveni)
* <F217: Il point 1 frequency> (Vstup Il bod 1 — kmitocet) =
,0“ (Hz) (vychozi nastaveni)
» <F218: Il point 2 input value> (Vstup Il bod 2 — hodnota) =
,100“ (%) (vychozi nastaveni)
» <F219: Il point 2 frequency> (Vstup Il bod 2 — kmitocet) =
.00 (Hz) (vychozi nastaveni)
Pro nastaveni pfevodni charakteristiky ,vstupni proud — vystupni kmito€et“ nastavte dva body
pomoci parametra <F216>, <F217>, <F218> a <F219>. Referenéni hodnota pro 100 % je hodnota
vstupniho proudu 20 mA.

(V pfipadé (negativni) sink logiky)

Jisti€ nebo proudovy

chranic Motor
—X um1 ©
—X w3 @

F I:/— Chod vpred
R _~~—9 Chod vzad Vystupni kmito€et (Hz)
Bod 2
<F219> f------------- :
Bod 1 !
9 <F217> : Proudovy
e <F216> <F218> signal (%)
o 0%  20% 100%

= | T (OmA) (4mA)  (20mA)
 4(0)az20mADC

7. Ovladani pomoci externich signall 7-18 VF-AS3



POHONY TOSHIBA £65820620

7. 3.

4 Zadani ZH kmito¢tu pomoci napéti (-10 az +10 V DC)

Pfip

ojte napétovy signal -10 az +10 V DC mezi svorky [RX]-[CC].

Muzete pfipojit také napéti v rozmezi 0 az 10 V DC. Nastavte <F107: Terminal RX input voltage
select> (Svorka RX — volba vstupniho napéti>) = ,0: 0 az +10 V)

m Priklad nastaveni

Nasledujici pfiklad ukazuje, jak externé zadavat povely pro chod méni¢e pomoci digitalnich vstupl
a jak zadavat ZH kmito&tu pomoci napéti -10 az +10 V DC.

KmitoCet ma byt 0 Hz pfi 0 V a 60 Hz pfi +10 V. V tomto pfipadé bude pfi napéti -10 V kmitoCet

60 Hz pfi zpétném chodu motoru.

<CMOd: Run command select> (Volba zptsobu oviadani) =

,0: Terminal“ (Svorkovnice)

<FMOd: Frequency command select 1> (Volba zpdsobu nastaveni kmitoctu 1) =
»2: Terminal RX* (Svorka RX)

Nastavte <F107: Terminal RX input voltage select> (Svorka RX — volba vstupniho napéti>) =
,1:-10az +10 V)

<F210: RX point 1 input value> (Vstup RX bod 1 — hodnota) =

,0“ (%) (vychozi nastaveni)

<F211: RX point 1 frequency> (Vstup RX bod 1 — kmitocet) =

,0“ (Hz) (vychozi nastaveni)

<F212: RX point 2 input value> (Vstup RX bod 2 — hodnota) =

,100“ (%) (vychozi nastaveni)

» <F213: RX point 2 frequency> (Vstup RX bod 2 — kmitocet) =

,00“ (Hz) (vychozi nastaveni)

Pro nastaveni pfevodni charakteristiky ,vstupni napéti — vystupni kmito¢et* nastavte dva body
pomoci parametra <F210>, <F211>, <F212> a <F213>. Referencni hodnota pro 100 % je hodnota
vstupniho napéti 10 V.

(V pfipadé (negativni) sink logiky)

Jisti¢ nebo proudovy

chrani¢ Motor
uT1 ©
Napajeni il @—m
WiTs @
F I:/— Chod vpfed
R ~—9 Chod vzad Vystupni kmitocet (Hz)
<F213> |--------- Bod 2
f :
Vpied |
<F211> -~ L <F212>
]
. ! “— Napétovy
| <F210>\ signal (%)
> O cc og——— VZTd i i Bod 1
CcC RX : :
= A| A| . !
+ y c -100% 0% 100%
_ -10az+10VD -10V) (V) (+10V)
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Zobrazovani provoznich stavu

V rezimu [Monitor mode] (Rezim monitorovani stavu) se zobrazuje provozni stav ménice,
informace o stavu ZAP/VYP digitalnich vstupnich/vystupnich svorek, zaznam o poruse atd.

Tato kapitola popisuje obsah displeje v reZimu [Monitor mode].

Popisuje také obsah displeje pfi vyskytu poruchy a zobrazeni informaci o jeji pfi¢iné a napravnych
opatfenich.

8.1 Obrazovka pro [Monitor mode]
(Rezim monitorovani stavu)

Popis zobrazeni na displeji v rezimu [Monitor mode] viz [3. 1. 2] ,m Obrazovka pro [Monitor mode] (Rezim
monitorovani stavu)

8.1.1 Monitorovani provoznich stavu

Kdyz se béhem chodu zobrazuje na LCD displeji obrazovka [Standard mode] (Standardni rezim),
stisknéte tlacitko [F4] nebo stisknéte 2x tladitko [ESC], abyste pfepnuli do zobrazeni [Monitor mode]. n

VF-AS3 8-1 8. Zobrazovani provoznich stavu
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®  stop 0.0Hz [Emm
Standard Mode

0.0,

Screen Copy Setting  Monitor

[Standardni rezim]

F1

F1

F1

®  stop 0.0Hz (ETm F2 ®  stop 0.0Hz (£
Setting Mode Easy Mode

I 1. History function I CMOd: Run command select 1
2. Direct access FMOd: Freq command select 1 10
3. Guidance function ACC : Acceleration time 1 10.0s
4. Basic parameters dec : Deceleration time 1 10.0s
5. Extended parameters(F - - -) uL : Upper limit frequency 60.0Hz
Top Easy Monitor F3 Top Setting  Monitor

[Rezim nastaveni] [Rezim rychlého nastaveni]

F4

®  stoP 0.0Hz [EOMIERED
=—17:13

Monitor Mode

F4 Output frequency 0.0Hz F4
Output current 0%
Input voltage(DC detection) 116%
Output voltage 0%
Top Easy Setting

[Rezim monitorovani stavu]
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®  stop 0.0Hz EERIETE
=—17:12
Standard Mode

0 . OHZ ESC

Screen Copy Setting  Monitor

[Standardni rezim]

®  stop 0.0Hz [E0H &®  stop 0.0Hz
Monitor Mode Setting Mode

I Direction of rotation Forward I 1. History function

13

Output frequency 0.0Hz 2. Direct access
Output current 0% 3. Guidance function
Input voltage(DC detection) 116% 4. Basic parameters
Output voltage 0% 5. Extended parameters(F - - -)
Top Easy Setting Top Easy Monitor

[Rezim monitorovani stavu] [Rezim nastaveni]

ESC
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m Konfigurace obrazovky pro [Monitor mode] (Rezim monitorovani stavu)

Pokud se pfi vybéru nékteré zobrazované polozky objevi nad tlaCitkem [F4] ikona ,OK*, jsou

k dispozici podrobné informace o této poloZce. Kdyz stisknete tla€itko [F4] nebo tlagitko [OK],
muzete prejit do podrobného zobrazeni.
Kdyz stisknete tlacitko [i], mUzZete zjistit jmenovité hodnoty ménice a verzi procesoru (CPU).

1) Direction of rotation (Smér otaceni)

Zobrazuje se ,Forward“ (Vpfed) nebo ,Reverse® ®  stop 0.0Hz

(Vzad). Monitor Mode

Smér otaceni nastaveny na ménici se zobrazuje bez

ohledu na to, zda motor bé&zi nebo stoji. Output current 0%
DC bus voltage 119%
Output voltage 0%
Torque 0%
Top Easy Setting

2) Zobrazeni stavu monitorovanych polozek 1 az 8

Zobrazuji se monitorované polozky vybrané pomoci ®  stop 0.0Hz

parametrd <F711: Monitor mode 1 display> (ReZim Monitor Mode

monitorovani — veli¢ina 1) az <F718: Monitor mode 8 Direction of rotation Forward

display> (Rezim monitorovani — veliina 8). Pfi

vychozim nastaveni se zobrazuji nasledujici DC bus voltage 19%

monitorované polozZky. Output voltage %

« Output current (Vystupni proud) Torque , %

« Input voltage (Vstupni napéti (pfepocet DC napéti)) Top Easy  Setling <

» Qutput voltage (Vystupni napéti)

» Torque (Moment)

* Input power (Prikon)

* Output power (Vystupni vykon)

* Inverter load factor (Koeficient zatiZzeni ménice)

» Motor load factor (Koeficient zatizeni motoru)

» Vystupni proud: Zobrazuje se monitorovany proud. Hodnota uvedena na vyrobnim Stitku je
100 %. Zobrazovanou jednotku Ize pfepnout na A (ampéry). Nastavte <F701: Current, voltage
units select> (Jednotky zobrazeni proudu/napéti) na ,1: A (ampere), V (volt)“.

* Vstupni napéti: Referencni hodnota (100 %) je 200 voltd (u ménich tfidy 240 V) nebo 400
voltd (u ménicu tfidy 480 V). Zobrazované napéti je napéti uréené pfevodem napéti v DC
meziobvodu na AC napéti. Zobrazovanou jednotku Ize pfepnout na V (volty). Nastavte <F701:
Current, voltage units select> (Jednotky zobrazeni proudu/napéti) na ,1: A (ampere), V (volt)“.
Vystupni napéti: Referenéni hodnota (100 %) je 200 voltd (u ménicu tfidy 240 V) nebo 400

Poznamka volttl (u méni& tfidy 480 V). Zobrazuje se ZH vystupniho napéti. Zobrazovanou jednotku Ize

pfepnout na V (volty). Nastavte <F701: Current, voltage units select> (Jednotky zobrazeni
proudu/napéti) na ,1: A (ampere), V (volt).

Zatizeni ménice: V zavislosti na nastaveni parametru <F300: Carrier frequency> (Taktovaci
kmitoc¢et) atd. maze byt skuteény jmenovity proud mensi, nez je jmenovity vystupni proud
uvedeny na vyrobnim &titku. Na zakladé skute€ného jmenovitého proudu v daném okamziku
(po zmenSeni) jako 100% hodnoty je indikovan procentni pomér zatéZovaciho proudu
vzhledem ke jmenovitému proudu. Cinitel zatiZzeni se pouZiva také pro vypocet podminek pro
poruchu pfetizeni ,OL1“.

8. Zobrazovani provoznich stavu 8-4
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PFi detailnim monitorovani je hodnota indikovana pruhovym
grafem. ®  sTOP 0.0Hz EMMETeH
Kdyz stisknete tlacitko [F2] ,Change® (Zménit), mlzete FC02 : Output current

prejit na <F711: Monitor mode 1 display> (Rezim
monitorovani — veli¢ina 1) az <F718: Monitor mode 8
display> (ReZim monitorovani — veli¢ina 8) a zménit

0 .,

nastaveni. | |
Min =0 Max = 185
Top Change Return
Oznadeni Nazev parametru Rozsah nastaveni n\g(t::\(/)ezrii
F711 Rezim monitorovani — veli¢ina 1 0-162" 2
F712 Rezim monitorovani — veli¢ina 2 0-162" 3
F713 Rezim monitorovani — veli¢ina 3 0-162" 4
F714 Rezim monitorovani — veli¢ina 4 0-162" 8
F715 Rezim monitorovani — veliina 5 0-162" 18
F716 Rezim monitorovani — veli€ina 6 0-162" 19
F717 Rezim monitorovani — veli€ina 7 0-162" 35
F718 Rezim monitorovani — veli¢ina 8 0-162" 34
*1 Podrobnosti viz tabulka na konci této podkapitoly.
D pputouputtominas (s o) & oo oo

ZAP/VYP nasledujicich digitalnich

vstupnich/vystupnich svorek.

* Input terminal 1 (F, R, RES, $1...54, S5) (Vstupni
svorka 1)

* Input terminal 2 (D111, DI12...DI16) (Vstupni svorka 2)

* Qutput terminal 1 (FP, FL,R1, R2) (Vystupni svorka 1)

+ Output terminal 2 (DQ11, DQ12, R3, R4, R5)
(Vystupni svorka 2)

* Output terminal 3 (R6, R7...R11) (Vystupni svorka 3)

Pokud ma vybrana svorka pfislusny parametr, zobrazi
se nad tlacitkem [F2] indikace ,Change* (Zménit). Kdyz
stisknete tlacitko [F2] ,Change®, mlzete pfejit do
obrazovky pro zménu nastaveni pfislusného
parametru.

Monitor Mode

Input terminal 1 : F,R,RES,S1...S5

Input terminal 2 : DI11,DI12...DI16

Output terminal 1 : FP,FL,R1,R2

Output terminal 2 : DQ11,DQ12,R3,R4,R5
Output terminal 3 : R6,R7,...R11

Top Easy Setting @
&  sTOP 0.0Hz
=—12:48
Output terminal 1 : FP,FL,R1,R2
FL R1 R2
Top Change Return

VF-AS3
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4) Past trip 1 az 8 (Posledni porucha 1 az 8) -
Zobrazuji se zaznamy o poruchach. Past trip 1 je ®  stop 0.0Hz

zaznam o nejnovéjsi poruse, Past trip 8 je zaznam

o nejstarsi poruse.

Pokud neni k dispozici zadny zaznam o poruse,
zobrazi se ,nErr“. Pfi zobrazeni podrobnych informaci
muZete zjistit podrobnosti o poruchach. Viz [8. 1. 2].

5) RS485: communication monitor (Stav komunikace
RS485)
Pfi zobrazeni podrobnych informaci se ukazuje stav
vysilani/pfijmu RS485 komunikace na konektoru 1 a 2.
»1X1% je vysilani signalu na konektoru 1, ,RX1“ je
pFijem signalu na konektoru 1, ,TX2 je vysilani signélu
na konektoru 2 a ,RX2 je pfijem signalu na konektoru
2.

6) Alarm of run time (Upozornéni na vyménu dilti)
Zobrazeni podrobnych informaci ukazuje upozornéni
na vyménu chladiciho ventilatoru, kondenzatoru atd.

7) Cumulative run time (Celkova doba provozu)
Zobrazuje se celkova doba chodu méni€e. Jednotkou
zobrazeni je 100 hodin, minimalni hodnota 0,01
odpovida 1 hodiné.

Pro vymazani hodnoty nastavte parametr <tyP: Default
setting> (Vychozi nastaveni) na ,5: Clear cumulative
run time* (Vymazéni celkové doby provozu).

8) Number of starting (Pocet startt)
Zobrazuje se, kolikrat byl ménic spustén. Jednotkou
zobrazeni je jedno spusténi, maximalni hodnota je
9,99 miliond spusténi.
(U LED displeje na externim panelu je jednotkou
zobrazeni 10000 spusténi a minimalni hodnota 0,1

Monitor Mode

Past trip 1 nErr

Past trip 2 nErr
Past trip 3 nErr
Past trip 4 nErr
Past trip 5 nErr
Top Easy Setting @

&  sTOP 0.0Hz
=—12:49
RS485 : communication monitor

RX1 TX2 RX2

= ™ I ™
Top Return
&K STOP 0.0Hz EEEIETEH
=—12:50

Alarm of run time
C1 C2 TIME NUM EXTN

I~ I = I ™ I = I~

Top Return

)  stop 0.0Hz
=—12:50

Monitor Mode
Past trip 8 nErr

RS485 : communication monitor
Alarm of run time

Cumulative run time 0.00

Number of starting 0.0

Top Easy  Setting

& STOP 0.0Hz
=—12:50

Monitor Mode

Past trip 8 nErr
RS485 : communication monitor
Alarm of run time

odpovida 1000 spusténi.) Cumulative run time 0.00
Pro vymazani hodnoty nastavte parametr <tyP: Default
setting> (Vychozi nastaveni) na ,12: Clear number of Top Easy Setting
starting” (Vymazani poc¢tu spusténi.
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m Nastaveni pro <F711: Monitor mode 1 display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 1)
az <F718: Monitor mode 8 display> (Rezim monitorovani — veli¢ina 8)

Nastavena . Jednotka Nastavena . Jednotka
Nazev funkce , Nazev funkce ;
hodnota zobrazeni hodnota zobrazeni
Otacky motoru
0 Vystupni kmitocet 0,1 Hz 71 (odhadovana hodnota, ot./min
max. 32700 ot./min)
1 ZH kmitoétu 0,1Hz 72 Komunikacni dopinék — 1
pocitadlo pFijmu
1%/nastaveni Komunikaéni doplnék —
2 Vystupni proud ° 1 73 pocitadlo abnormalnich 1
<F701> o
stavu
3 Vstupni napéti (pfepocet | 1%/nastaveni 76 Svorka S4/S5 — Cetnost 0.10%
DC napéti) <F701> " vstupnich impulsti e
. . o 1%/nastaveni . -
4 Vystupni napéti <F701> 1 77 My function — pocitadio 1 1
5 KmitoCet statoru 0,1 Hz 78 My function — pocitadlo 2 1
. e PID — vysledny kmitocet
6 Kmlt°°et ngtng vavzby 0,1 Hz 79 pro stroj s napinacim 0,1 Hz
otacek (v realném Case) .
valcem
7 Kmivtocet zpétné va,zby 0.1 Hz 80 Ethfer’ngt — pocitadlo 1
otacek (1sekundovy filtr) vysilani
8 Moment 19 *1 81 Evt’hernet— pocitadlo 1
pFijmu
9 ZH momentu 19 *1 82 Ethernet — pocitadio 1
abnormalnich stavd
Vystupni kmitoCet za . 83 Cislq pfipojeného 1
10 chodu / ZH kmitoctu pfi sz e’ 2 dopliku
zastaveni 84 My function — pogitadlo 3 1
11 Momentovy proud 1% ™ 85 My function — pocitadlo 4 1
12 Budici proud 1% 86 My function — pocitadlo 5 1
13 Hodnota PID zpétne 0.1 Hz 90 Celkova doba zapnuti 100 hodin
vazby
Koeficient pretizeni o Celkova doba provozu .
14 motoru (data OL2) 1% 91 ventilatoru 100 hodin
Koeficient pretizeni o . .
15 ménice (data OL1) 1% 92 Celkova doba provozu 100 hodin
Koeficient pretizeni
16 brzdného rezistoru (data 1% 93 Celkova doba nadproudu | 100 hodin
OLr)
Koeficient zatizeni
17 brzdného rezistoru 1% 95 Doba provozu €erpadla 0 | 100 hodin
(%ED)
18 Pfikon 0,1 kw ™ 96 Doba provozu Eerpadla 1 100 hodin
19 Vystupni vykon 0,1 kw ™ 97 Doba provozu Eerpadla 2 | 100 hodin
Méfeni energie na Nastaveni . .
20 vstupu <F749> 98 Doba provozu Cerpadla 3 | 100 hodin
Méfeni energie na Nastaveni . .
21 vystupu <F749> 99 Doba provozu Cerpadla4 | 100 hodin
22 - - 100 Varovani poctu starth 10000x
23 - - 101 Poctu spusténi vpred 10000x%
VF-AS3 8-7 8. Zobrazovani provoznich stavu
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Nastavena Nazev funkce Jednotka Nastavena Nazev funkce Jednotka
hodnota zobrazeni hodnota zobrazeni
24 Bvorka RR —vstupn! 1% 102 | Pocet spusténi vzad 10000x
25 Svorka RX — vstupni 1% 103 Povgltad!o externiho Sas
hodnota zafizeni
26 ﬁgg;koﬂl ~ vstupni 1% 105 Doba provozu €erpadla 5 | 100 hodin
27 §I2-|78t0acc:)?k nTi(r)1t)0ru (max. ot./min 106 Doba provozu €erpadla 6 | 100 hodin
28 E(\)/(cj);koataFM ~ vystupni 1 107 Doba provozu ¢erpadla 7 | 100 hodin
29 E(\)/g;l;ataAM ~ vystupni 1 108 Doba provozu €erpadla 8 | 100 hodin
30 - - 109 Doba provozu €erpadla 9 | 100 hodin
31 :j/;/tstup komunikacnich *2 110 Pocet poruch Cas
32 \E’:r‘z"e”%kp‘bp”hradce A= - 111 Poget vaznych poruch 1
33 Doplnék v pfihradce B — _ 112 Pocet nezavaznych 1
verze CPU poruch
34 Koeficient zatizeni o 113 Pocet specifikovanych 1
motoru ¢ poruch 1
35 Zatizeni ménice % 114 | Poget specifikovanych 1
poruch 2
36 Jmenovity proud ménice A 115 | Pocet specifikovanych 1
poruch 3
Jmenovity proud ménice
37 (korigovany pro A 120 Vnitfni teplota 1 °C
taktovaci kmitocet)
Skutecny taktovaci Teplota silové desky o
38 kmitocet kHz 124 obvodu C
Doplnék v pfihradce C — Externi PID3 — ZH
39 verze CPU B 130 kmito&tu 0.1Hz
Vestavény Ethernet — Externi PID3 — hodnota
40 verze CPU B 131 zpétné vazby 0.1Hz
Svorka FP — Cetnost Externi PID3 — vysledna
41 vystupnich impulsu pps 132 hodnota 0.1Hz
Svorka FM/AM — . -
43 nastaveny koeficient - 133 Externi PID4 — ZH 0,1 Hz
zesileni kmitoctu
44 Svorka Al4 — vstupni 1% 134 Eerrrp PID4 — hodnota 0.1 Hz
hodnota zpétné vazby
45 Svorka Al5 — vstupni 1% 135 Externi PID4 — vysledna 0.1 Hz
hodnota hodnota
46 M,y function — sledovany _ 150 Vystupnl kmitoCet se 0.1 Hz
vystup 1 znaménkem
47 M,y function — sledovany _ 151 ZH krrjltoctu se 0.1 Hz
vystup 2 znaménkem
48 M’y function — sledovany _ 152 Kmltoget statoru se 0.1 Hz
vystup 3 znaménkem
8. Zobrazovani provoznich stavu 8-8 VF-AS3
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Nastavena . Jednotka Nastavena . Jednotka
Nazev funkce ., Nazev funkce .,
hodnota zobrazeni hodnota zobrazeni
. . Kmito&et zpétné vazby
49 My function — sledovany - 153 otadek se znaménkem 0,1 Hz
vystup 4 A
(v realném Case)
Kmito&et zpétné vazby
62 PID — vysledny kmitocet 0,1 Hz 154 otacek se znaménkem 0,1 Hz
(1sekundovy filtr)
63 PID — ZH kmitoctu 0,1 Hz 155 Moment se znaménkem 1%
ZvySeni otacek pfi .
64 | odlehceni zatéze — 1% 156 | £M momentuse 1%
> , znaménkem
moment pro prepnuti
ZvySeni otacek pfi
65 odlehcenlfatgzg - 1% 158 Mome,ntovy proud se 1%
moment pfi stalych znaménkem
otackach
Cislo skupiny "
66 naprogramovanych 0,1 159 Hodnota PID zpetne 0,1 Hz
. vazby se znaménkem
operaci
Zbyvaijici pocet cyklu _ ,
67 naprogramované 1 160 Svorka RX vstupnl 1%
hodnota se znaménkem
operace
Pfednastaveny pocet ,
68 cykld naprogramované 1 161 Svorka Al4 — vstupnl 1%
hodnota se znaménkem
operace
Zbyvaijici doba ,
69 naprogramované 0,1 162 Svorka Al5 — vstupni 1%
hodnota se znaménkem
operace
70 Jmenovité napéti ménice 1V

*1  Filtrovana hodnota.
Casovou konstantu filtru je mozné nastavit pomoci parametru <F722>.
*2  Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti komunikacnich funkci RS485“ (E6582143).
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8.1.2 Podrobné zobrazeni minulych poruch

Kdyz je v Monitor mode] (Rezim monitorovani stavu) vybrana polozka Past trip 1 — 8 (Posledni
porucha 1 — 8) a stisknete tlacitko [OK], je mozné zobrazit nasledujici podrobné informace o poruse.
Na rozdil od ,Zobrazeni pfi poruse” popsané v [3. 2. 2] se daji zobrazit i po vypnuti nebo resetovani
ménice. V pfipadé monitorované hodnoty pfi poruse se vSak kvuli asu potfebnému pro zjisténi
hodnoty nemusi vzdy ulozit maximalni dosazena hodnota.

m Podrobnosti o minulych poruchach ®  sToP  100Hz
Na obrazovce s podrobnymi informacemi o minulych Past tp 1 Cooling FAN foult

poruchach se zobrazuje 13 polozek.

V fadku nazvu rezimu se zobrazuje &islo zaznamu Output terminal 1 : FPFL R1.R2

Cumulative run time 0.00

0 poruse a nazev poruchy.

* Number of occurrences (Pocet vyskytt)
« Output frequency (Vystupni kmitocet) Month . Day 7.13
+ Direction of rotation (Smér otaceni) Hour . Minute 13.06
« Frequency command value (ZH kmitodtu) Top Return

 Output current Vystupni proud

* Input voltage (Vstupni napéti (pfepocet DC napéti))

» Output voltage (Vystupni napéti)

Input terminal 1 (F, R, RES, S1...S4, S5) (Vstupni svorka 1)
Output terminal 1 (FP, FL, R1, R2) (Vystupni svorka 1)
Cumulative operation time (Celkova doba provozu)

Year (Rok)

Month, Date (Mésic, Den)

Hour, Minutes (Hodina, Minuta)

Datum poruchy neni spravné za nasledujicich okolnosti.
1. Neni pfipojen LCD ovladaci panel.

2. Datum (rok,. mésic, ...) neni spravné nastaveno.
3. Baterie LCD panelu je vybita.

8. Zobrazovani provoznich stavu 8-10 VF-AS3
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|8. 2 Zobrazeni pri vyskytu poruchy

Pokud nastane stav varovani, zobrazi se na LCD displeji text podle typu varovani.
Pokud nastane stav poruchy, zobrazi se na LCD displeji text podle typu poruchy a barva podsviceni
displeje se zméni na Cervenou, aby se upozornilo na poruchu.

8.2.1 Zobrazeni informaci o poruse a o varovani

Pokud nastane porucha ménice, zobrazi se informace o porude. V reZimu [Monitor mode] (ReZzim
monitorovani stavu) mizete také zobrazit stav ménice v okamziku poruchy

Pokud ménice vysle varovani, zobrazi se informace o varovani.

Zobrazeni pfi poruSe a varovani viz ,Kapitola 13".

8.2.2 Monitorované informace pri poruse

Data v okamZiku vyskytu poruchy jsou uloZena.

Pfed vypnutim nebo resetovanim ménice je mozné informace, které jsou stejné jako v ,Monitorovani
provoznich stavd® [8. 1. 1], zobrazit v [Monitor mode] (Rezim monitorovani stavu).

Po vypnuti nebo resetovani zustavaji informace ulozené v polozkach ,Past trip 1 — 8“ v [Monitor
mode]. Podrobnosti viz [8. 1. 2].
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Opatreni pro splnéni norem

Tato kapitola vysvétluje pomoci priklad(il opatfeni pro spinéni norem EMC (pro elektromagnetickou
kompatibilitu), UL/CSA atd.

]9. 1 Pousziti oznaceni CE

Na vSech produktech fady VF-AS3 je znacka CE, ktera oznamuje, Ze jsou v souladu s poZzadavky
smérnice o nizkém napéti a smérnice EMC a také Ze produkty obsahujici bezpe&nostni funkce jsou jako
bezpelné soucasti v souladu s poZzadavky smérnice o strojnich zafizenich.

Znacka CE musi byt umisténa na vSechny stroje a systémy s vestavénymi ménici, protoze tyto stroje a
systémy podléhaji vySe uvedenym smérnicim. Pokud se jedna o finalni produkty, mize se na né
vztahovat také smérnice o strojnim zafizeni.

Je na odpovédnosti vyrobcl takovych finalnich produktd, aby na kazdy z nich umistili znac¢ku CE. Aby
byly stroje a systémy se zabudovanymi ménici v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité
(EMC) a smérnici o nizkém napéti, doporucujeme zpusob instalace ménicl a opatfeni pro spinéni
pozadavku na elektromagnetickou kompatibilitu, které jsou popsany v tomto navodu.

Otestovali jsme vybrané modely nainstalované v prostfedi popsaném dale v tomto navodu, abychom
zZjistili, zda vyhovuji smérnici EMC. Nemuzeme vSak otestovat ménice v kazdém provoznim prostiedi.
EMC u konkrétniho stroje zavisi na umisténi ovladaciho panelu a vestavéného ménice, vlivu ostatnich
vestavénych elektrickych sou€ésti, stavu a rozmisténi kabelaze atd. Proto si musite sami ovéfit, zda vas
stroj nebo systém vyhovuje smérnici EMC.

9.1.1 Spinéni smérnice EMC

Znacka CE musi byt umisténa na kazdy finalni produkt, ktery obsahuje méni¢(e) a motor(y). Ménice
tfidy 480 V z fady VF-AS3 jsou vybaveny EMC filtrem a splfuji smérnici EMC, pokud jsou spravné
zapojeny.

Normy EMC se déli obecné na dvé kategorie — normy pro vyzafovani a normy pro odolnost, které jsou
dale kategorizovany podle provozniho prostfedi jednotlivych zafizeni, jak ukazuje tabulka nize.
Vychazime z toho, Ze testy vyZadované pro stroje a systémy jako finalni produkty jsou prakticky stejné
jako testy vyZadované pro ménice.
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. . Normy
Kategorie Subkategorie produktu Norma testu
Radiové ruseni CISPR11 (EN55011)
Vyzafovani
Rus$eni po vedeni CISPR11 (EN55011)
Staticky vyboj IEC61000-4-2
Radiové ruSeni, elektromagnetické pole IEC61000-4-3
Rychly elektricky pfechodny raz IEC61800-3 IEC61000-4-4
Odolnost Uder blesku IEC61000-4-5
Ru$eni po ved(::'n'l' indukované IEC61000-4-6
vysokofrekvenénim polem
Eol’de's 'napéEi,’pFeruéenl' napajeni a IEC61000-4-11
olisani napéti

(1) Spinéni smérnice EMC u tohoto ménice

Vestavény EMC filtr na vstupu napajeni tohoto ménice (tfida 480 V) snizuje ruseni po vedeni
a radioveé ruseni z napajecich kabell. Splnéni smérnice EMC ukazuje tabulka nize.

Ruseni po vedeni Ruseni po vedeni
Taktovaci IEC61800-3 kategorie C2 IEC61800-3 kategorie C3
T TS tf;gggit (EN55011 tfida B skupina 1) (EN55011 trida B skupina 1)
Délka motorového kabelu Délka motorového kabelu

(kHz) (m) (m)
VFAS3-4004PC 4 50 150
VFAS3-4007PC 4 50 150
VFAS3-4015PC 4 50 150
VFAS3-4022PC 4 50 150
VFAS3-4037PC 4 50 150
VFAS3-4055PC 4 50 150
VFAS3-4075PC 4 50 150
VFAS3-4110PC 4 50 150
VFAS3-4150PC 4 50 150
VFAS3-4185PC 4 50 150
VFAS3-4220PC 4 50 150
VFAS3-4300PC 4 50 150
VFAS3-4370PC 4 50 150
VFAS3-4450PC 2,5 - 150
VFAS3-4550PC 2,5 - 150
VFAS3-4750PC 2,5 - 150
VFAS3-4900PC 2,5 - 150
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; Ruseni po vedeni Ruseni po vedeni
Taktovaci IEC61800-3 kategorie C2 IEC61800-3 kategorie C3
Yy kmitocet (EN55011 tfida B skupina 1) (EN55011 trida B skupina 1)
Typ ménice <F300>

Délka motorového kabelu Délka motorového kabelu
(kHz) (m) (m)
VFAS3-4110KPC 2,5 - 150
VFAS3-4132KPC 2,5 - 150
VFAS3-4160KPC 2,5 - 50
VFAS3-4200KPC 2,5 - 50
VFAS3-4220KPC 2,5 - 50
VFAS3-4280KPC 2,5 - 50

(2)

Priklady opatieni pro splnéni smérnice EMC

Zde jsou uvedena opatieni pro spinéni smérnice EMC, kdyzZ pouzijete ménice VF-AS3 tfidy
480 V pro instalaci do jinych strojd nebo systému.
 Priklady obecnych opatfeni

» Pfidani EMC filtru pro vétsi potlaceni ruSeni

» Opatfeni pro provoz s externimi signaly

Nize jsou konkrétné popsana obecna opatfeni pro zajisténi elektromagnetické kompatibility.

\RZANGPENGRENG

A

'\l\i lﬁ

Srouby (2x)

Kdyz je zapotfebi uzemnit stinény
kabel, pfipravte ho pfed instalaci
podle obrazku nize.

/

N

Motorovy kabel

(Je zapotfebi uzemnéné
stinéni)

[UIT1], [VIT2], [W/T3]

Odstrante vrigjsi izolaci kabelu a
pfipevnéte stinénou ¢ast pomoci
uchytky.

Napajeci kabel ménice
(Neni zapotrebi
uzemnéné stinéni)
[R/L1], [S/L2], [T/L3]
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(3)

9.1.2

Pouziti stinénych silovych kabell a stinénych ovladacich kabelt

» Pouzijte stinéné silové kabely, napf. kabely pro pfivod napajeni do ménic¢e nebo motorové
kabely, a stinéné ovladaci kabely.

» Vedte kabely a vodiCe tak, aby mély minimalni délku.

» Dodrzujte dostate¢nou vzdalenost mezi silovymi a ovladacimi kabely a mezi vstupnimi a
vystupnimi kabely. Nevedte je soubé&zné a nesvazuijte je dohromady. Pokud je zapotfebi
kabely pfekfiZit, pfekfizte je v pravém ahlu.

Instalace ménic¢e do rozvadéce (kovové skiiné)

+ Nainstalujte méni¢ do uzaviené kovové skfing.

» Pouzijte co nejsilngjSi a nejkratSi vodiCe, uzemnéte fadné kovovou desku ménice a
rozvadéc¢ a dodrzujte dostateCnou vzdalenost mezi zemnicim a napajecim kabelem.

Oddélené vedeni vstupnich a vystupnich kabelti
» Vedte vstupni a vystupni kabely co mozna nejdale od sebe.

Uzemnéni stinénych kabel

* Uzemnéte stinéné kabely pomoci kovové desky ménice.

» Uzemnéte stinéné ovladaci kabely pfipevnénim pomoci kovoveé uchytky.

+ Jesté ucinnéjsi pro omezeni radiového ruseni je nainstalovani feritového jadra na stinéné
kabely.

Instalace vystupniho motorového filtru a feritovych jader
 Nainstalujte na vystup méni¢e motorovy filtr.
» Nasadte feritova jddra na zemnici vodi€e kovové desky ménice a skiiné rozvadéce.

Opatieni pro provoz s externimi signaly

Pro ovladani pomoci externich signald provedte opatfeni podle obrazku nize (pfiklad pouziti
potenciometru a ovladacich svorek Vpfed/Vzad).

Feritové jadro

PP

RR ;L’J—rl
cC

F P
R |
CcC Stinéné vodice

Splnéni smérnice pro nizké napéti

Smérnice pro nizké napéti zajistuje bezpeénost stroji a systému.

(1)

Splnéni smérnice pro nizké napéti u tohoto ménice

Ménice jsou oznaceny znackou CE podle pozadavkd smérnice pro nizké napéti a mohou byt
proto nainstalovany do stroju a systému a exportovany bez problém(i do evropskych zemi.

+ Platna norma: IEC61800-5-1

+ Stupen znecisténi: 2

» Kategorie prepéti: 3
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(2) Priklady opatieni pro splnéni smérnice pro nizké napéti

Pokud chcete ménice vestavét do stroje nebo systému, je tfeba provést nasledujici opatfeni,
aby ménic€ splfioval smérnici pro nizké napéti.

Instalace do rozvadéce

» Nainstalujte méni¢ do rozvadécové skiiné a uzemnéte kryt ménice.

+ PFi provadéni udrzby davejte dobry pozor, abyste nestréili prsty do otvorl pro kabely a
nedotkli se &asti pod napétim, coz by se mohlo stat v zavislosti na modelu pouZitého
ménice.

Zajisténi radného uzemnéni

» Uzemnéte stinéné kabely pomoci kovové desky ménice.

* PFipojte dal8i zemnici kabely k zemnicim svorkam ménice.

* Nepfipojujte vSak k zemnicim svorkam (Sroubtim) silového obvodu ménice dva nebo vice
zemnicich kabelu.

* Vybér velikost zemniciho vodice viz tabulka v [10. 1].

Instalace ochranného zafizeni
+ Nainstalujte na stranu vstupu napajeni ménice pojistku, proudovy chrani¢ (ELCB) nebo
jisti€¢ (MCCB). Podrobnosti viz [9. 2. 3], [10. 2. 2].
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|9. 2 Spinéni norem UL/CSA

Modely VF-AS3, které splnuji normy UL a CSA, maji na Stitku jmenovitych hodnot oznaceni UL/CSA.

9.2.1 Kompatibilita s instalaci

Méni¢ VF-AS3 musi byt namontovan na zed a pouzivan ve stanoveném rozmezi okolnich teplot.

U ménica s velikosti A6, A7 a A8 je certifikace UL je garantovana za predpokladu, Ze je ménic
nainstalovan v rozvadécové skfini. Nainstalujte proto méni¢ do rozvadéce a podle potfeby provedte
opatfeni pro udrZeni okolni teploty (teploty ve skfini) ve stanoveném teplotnim rozsahu.

Maximalni okolni teplota je 50 °C.

240V 0,4 — 55 kW (HD (vysoka pretizitelnost)),
0,75 — 75 kW (ND (normalni pretizitelnost))

480V 0,4 — 280 kW (HD (vysoka pretizitelnost)),
0,75 — 160 kW (ND (normalni pretizitelnost))

Maximalni okolni teplota je 45 °C.
220 — 315 kW (ND (normalni pretizitelnost))

*Viz [1. 2] pro HD (vysoka pretizitelnost) a ND (normalni pretizitelnost).

9.2.2 Kompatibilita se zapojenim

Pro pfipojeni k silovym svorkam ménice (R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3) pouzijte kabely
s certifikaci UL (dimenzované na teplotu 75 °C nebo vyssi, pouze médéné vodice). Pro pfipojeni ke
n svorkam FLA, FLB, FLC, R1A, R1C, R2A a R2C pouzijte elektrické vodice s certifikaci UL.

Ochrana elektrického rozvodu musi byt provedena v souladu s mistnimi pfedpisy.
=> Doporucéeny utahovaci moment viz [2. 3. 3]

=> Doporucéené parametry elektrickych vodi¢u viz [9. 2. 3]

=> Pro ovladaci obvody pouzijte elektrické vodice tfidy 1.

Podrobnosti o zapojeni, svorkach a funkcich viz [2. 3. 2], [2. 3. 3], [2. 3. 4], [2. 3. 5].

9.2.3 Pokyny pro periferni zarizeni

Nainstalujte na vstupni stranu ménice pojistku s certifikaci UL.

U tohoto ménice byl proveden test UL pfi vypinacim proudu (proudu, ktery te€e v okamziku, kdy dojde
k pferuseni napajeni) za podminek v nize uvedené tabulce. Méjte na paméti, Ze vypinaci proud se
méni podle vykonu pouzitého motoru.

9. Opatieni pro spinéni norem 9-6 VF-AS3
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Vykon
Max. napajeci pouzitelného . o
napé&ti (V) motoru Zkratovy proud napajeni (A)
(kW pfi ND)
3x 240V 07-37 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
’ 5.000 A rms a max. napéti 240 V, kdyz je jiStény pojistkami tfidy J.
45 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
10.000 A rms a max. napéti 240 V, kdyz je jiStény pojistkami tfidy J.
55. 75 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
10.000 A rms a max. napéti 240 V, kdyz je jistény pojistkami tfidy AR.
3% 480V 07-37 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
’ 5.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jiStény pojistkami tfidy J.
45 - 90 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
10.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jistény pojistkami tfidy J.
110 - 132 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
10.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jistény pojistkami tfidy AR.
160 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
18.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jistény pojistkami tfidy AR.
220 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
18.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jistény pojistkami tfidy J.
250 - 280 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
18.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jistény pojistkami tfidy T.
315 Vhodny pro pouziti v obvodu, ktery dokaze dodavat symetricky proud max.
30.000 A rms a max. napéti 480 V, kdyz je jiStény pojistkami tfidy T.

Napétové tfidy, hodnoty proudu a velikosti vodi¢u viz nasledujici tabulka.
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Napé&tova Pouzity e Vystupni AICI(A) ; Trida a proud Napé}jveci Zem_rlici
tida motor Typ ménice prgud (Vy’plnam pojistky voglce voglce

kW] 1 vykon) (A) 2 2
20V 075 | VFAS32004P | o0 . | AICS000A | J6Amax. | AWG14 | AWG 14
15 VFAS3-2007P <F3§62=,, 4+ | AIC5000A | J10Amax. | AWG14 | AWG14
2,2 VFAS3-2015P <F32)g)'>2=” 4 | AC5000A | J15Amax. | AWG14 | AWG 14
40 VFAS3-2022P <F32)%>7=” 4 | AC5000A | J25Amax. | AWG10 | AWG 12
55 VFAS3-2037P <F3%%f=” 4« | AIC5000A | J35A max. AWG 8 AWG 10
7.5 VFAS3-2055P <F3%%'>7=” 4« | AIC5000A | J 45A max. AWG 8 AWG 10
11 VFAS32075P | 0 . | AIC5000A | J60Amax. | AWGE | AWG 10
15 VFAS3-2110P 63,4 AIC 5000A | J 90A max. AWG 4 AWG 10
<F300>=,4"
185 | VFAS3-2150P <F3£%f=” 4« | AIC5000A | J110Amax. |  AWG2 AWG 8
22 VFAS32185P | 020 . | AIC5000A | J125Amax. | AWG 1 AWG 8
30 VFAS3-2220P 1230 | AIC5000A | J150Amax. | AWG20 | AwGe
<F300>=,2,5"
37 VFAS3-2300P <F3(1)SS¥(),,2, 5 | AIC5000A | J175Amax. | AWG30 | AWGE
45 VFAS3-2370P <F3(1)(§S;(),,2,5“ AIC 10000A| J225Amax. | 250MCM AWG 6
55 | vrasa2a50p | 2110 | AIC 10000A| AR 315A max. | AVCZ0 2 | awg 60
75 | VFas32ss0p | 2820 | AIC 10000A| AR 350A max. | A0 2 | awg 470

A0V 075 | vrAssdooapc | 0 . | AICS000A | J3Amax. | AWG14 | AWG 14
15 | VFAS3-4007PC <F3362=,, 4« | AIC5000A | J6A max, AWG 14 | AWG 14
22 | VFAS3-4015PC | .00 . | AIC5000A | J10Amax. | AWG14 | AWG 14
40 | VFAS34022PC | .3 . | AIC5000A | J1SAmax. | AWG14 | AWG 14
55 | VFAS3-4037PC | 08T . | AIC5000A | J1SAmax. | AWG12 | AWG 14
75 | VFAS3-4055PC <F32)%f=” 4o | AIC5000A | J20Amax. | AWG10 | AWG 14
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Nap&tova Pouzity Vystupni AIC (A) Trida a proud Napajeci Zemnici
t?"l’ da motor Typ ménice proud (Vypinaci pojistky vodice vodice
[kw] i vykon) (A) 2 2
3x 480V 11 | VFAS3-4075PC | __.2%° | | AIC5000A | J30Amax. | AWG10 | AWG 10
15 | VFAS34110PC | _.>07 .. | AIC5000A | J40Amax. | AWGS | AWG 10
185 | VFAS34150PC | 002 . | AIC5000A | J50Amax. | AWGS | AWG10
22 | VFAS34185PC | 03 . | AIC5000A | J60Amax. | AWGE | AWG10
30 | VFAS34220PC | __00° . | AIC5000A | J8OAmax. | AWG4 | AWG 10
37 | VFAS34300PC | _ /%% . | AIC5000A | J100Amax. | AWG3 AWG 8
45 | VFAS34370PC | _2%0 . |AIC10000A| J110Amax. | AWGH AWG 8
106,0
55 | VFAS3-4450PC | o 10%0 . |AIC10000A| J150Amax. | AWG10 | AWGE
75 | VFAS34550PC | 0990 _ |AIC 10000A| J200Amax. | AWG30 | AWGSE
90 | VFAs347s0PC | 0730 |AIC 10000a| J225Amax. | 250MCM | AWGE
110 | VFAS34900PC | .2 10 | AIC 10000A | AR 250A max. | AVED 2 | awg 470
132 | VFAS3-4110KPC | _,2000 | AIC 10000A | AR 315A max. | AVC2P ™2 | awg 4704
160 | VFAS3-4132KPC | 3020 | AIC 18000A | AR 350A max. | AV 2 | awg 4704
220 | VFAS3-4160KPC | 9270 |AIC 18000A| J500Amax. | 350MCM x2 | AWG 2/0
250 | VFAS3-4200KPC | 9810 AIC 18000A| J600Amax. | 250MCM x3 | AWG 210
550,0
280 | VFAS3-4220KPC | 0000, .| AIC 18000A| J600Amax. | 300MCM x3 | AWG 3/0
315 | VFAS3-4280KPC | 2190 |AIC 30000A| T800A max. | 350MCM x 3 | AWG 3/0

*1  Jmenovity vystupni proud podle UL je proud pfi taktovacim kmito¢tu <F300> uvedeném v tabulce nebo mensim.
*2 Velikost vodice je udavana pro trvale pfipustnou teplotu 75 °C (pfi okolni teploté max. 40 °C).
*3 Tato ¢ast udava velikost vodice pfi pouziti svorky pro kabelové oko.

*4  Svorka pro kabelové oko u ménice velikosti A6 ma néktera omezeni. Viz strana 9-10.
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» Jmenovity vstupni zkratovy proud je ziskan na zakladé vypoctu tepla. Pokud je pojistka
nainstalovana do obvodu s vétSim jmenovitym vstupnim zkratovym proudem, je tfeba nainstalovat
tlumivku, aby bylo mozné snizit jmenovity zkratovy proud pod tuto droven.

» Jmenovity vystupni vypinaci proud se liSi podle typu jisti¢e. Nainstalujte pojistku podle normy NEC,
statni normy a typu instalace.

» Pouzijte pojistku Cooper Bussmann nebo Mersen.

» Pro uzemniovaci svorky na chladi€i a kovové desce ménice pouzijte vodiCe s nalisovanymi
kabelovymi dutinkami.

9.2.4 Ochrana proti pretizeni

Urovné ochrany proti pfetizeni jsou nasledujici:

HD (vysoka pretizitelnost): 150 % — 1minuta, 180 % — 2 s (velikost ménice A1 az AB)
150 % — 1 minuta, 165 % — 2 s (velikost ménice A7, A8)

ND (normaini pfetizitelnost): 120 % — 1 minuta, 135 % — 2 s (v8echny velikosti)

Jmenovity proud viz vyrobni Stitek.

9.2.5 Tepelna ochrana motoru

Ménic je vybaven funkci elektronické tepelné ochrany. Pro pouziti této funkce pro tepelnou ochranu
motoru nastavte pfisluSné parametry podle vlastnosti pouzitého motoru. Podrobnosti viz [5. 2. 5].
Pokud je k jednomu ménici pfipojeno nékolik motord, nainstalujte pro kazdy motor relé ochrany proti
pretizeni.

9.2.6 Tepelna ochrana motoru s vestavéenym termistorem

Podrobnosti viz [6. 30. 19].

9.2.7 Dalsi informace n

Pokud potfebujete papirovou kopii navodu na CD-ROM, kontaktuijte distributora firmy Toshiba nebo
jejiho obchodniho zastupce (viz zadni obal tohoto navodu).

|9. 3 Kompatibilita s bezpecnostnimi standardy

Podrobnosti viz ,Navod k pouziti bezpe€nostni funkce VF-AS3“ (E6582068).

VF-AS3 9-11 9. Opatfeni pro spIinéni norem
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Vybér a instalace perifernich
zarizeni

V této kapitole jsou popsany metody vybéru a instalace perifernich zafizeni pro tento ménic.

A VAROVANI

Pouziti doplrika, které nevyhovuji specifikacim firmy Toshiba, miZe zpUsobit nehodu.
» Pokud je pro ménic¢ pouzit stykac/jisti¢ nebo jiné doplfiky, musi byt nainstalovany v elektrickém
Povinné rozvadédi.

akce Pokud nejsou nainstalovany v rozvadéci, hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

0 » VSechny pouzité doplfiky musi vyhovovat specifikacim firmy Toshiba.

Pokud neni uzemnéni spravné a spolehlivé pfipojeno a nastane zavada nebo probijeni proudu

9 * Uzemnéni musi byt spravné a spolehlivé pfipojeno.
v ménici, mGze dojit k Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

Uzemnit

|10. 1 Volba parametrui kabelu

Provedte zapojeni pomoci kabel(l vybranych podle napétoveé tfidy a vykonu ménice, jak ukazuje tabulka

nize. Pokud k ménici pfipojujete také periferni zafizeni, provedte zapojeni pomoci kabell vybranych

podle typu zafizeni, jak ukazuje tabulka nize.

» Uvedeny prufez vodiCl je hodnota pfi pouziti 600 V HIV izolovaného dratu (médény drat s maximalni
pfipustnou teplotou izolace 75 °C) pfi okolni teploté 50 °C a délce jednotlivych vodi¢td max. 30 m.

+ Jako vodi¢e pro ovladaci obvod pouzijte stinéné vodice s prafezem min. 0,75 mm>.

VF-AS3 10-1 10. Vybér a instalace perifernich zafizeni
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m Velikosti vodi€ti pro HD (vysoka pretizitelnost)
; Prafez vodice (mm?2)
Napétova Pouzity . Silovy obvod Brzdny -
- motor Typ ménice y DC ANy e mnici
trida kW] e | vodic | EZISIOr | T i
p | Vystup (dopIn&k)
3x 240V 0,4 VFAS3- 2004P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
0,75 2007P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
1,5 2015P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
2,2 2022P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
4,0 2037P 2,5 4 2,5 1,5 4
55 2055P 4 6 4 1,5 6
7,5 2075P 6 10 6 2,5 10
11 2110P 10 16 10 4 16
15 2150P 16 25 16 6 16
18,5 2185P 25 35 25 10 16
22 2220P 35 50 35 16 25
30 2300P 50 70 50 25 35
37 2370P 70 95 70 35 50
45 2450P 95 120 95 50 70
55 2550P 120 70%2 120 50 95
3x 480V 0,4 VFAS3- 4004PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
0,75 4007PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
1,5 4015PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
2,2 4022PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
4,0 4037PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
5,5 4055PC 1,5 2,5 2,5 1,5 2,5
7,5 4075PC 2,5 4 2,5 1,5 2,5
11 4110PC 4 6 4 1,5 4
15 4150PC 6 10 6 2,5 10
18,5 4185PC 10 10 10 2,5 10
22 4220PC 16 16 10 4 16
30 4300PC 25 25 16 6 16
37 4370PC 25 35 25 10 16
45 4450PC 35 35 35 16 16
55 4550PC 50 50 50 16 25
75 4750PC 95 95 70 35 50
90 4900PC 120 120 95 35 70
110 4110KPC 70%2 70%2 70%2 50 95
132 4132KPC 70%2 70%2 70%2 70 95
160 4160KPC 120%2 95%2 150%2 95 120
200 4200KPC 150%2 | 120x2 150%3 150 150
220 4220KPC 150%3 | 120%2 150%3 150 150
280 4280KPC 150%x3 | 185x2 150x4 150 120%2
10. Vybér a instalace perifernich zafizeni 10-2 VF-AS3
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m Velikosti vodi€li pro ND (normalni pretizitelnost)

; Prafez vodice (mm?2)
Napétova Pouzity o Silovy obvod ‘ Brzdny .
tfida rch:/t\%r Typ ménice ) DC?V rezistor Zemr_nvm
| Vstup | Vystup vodi¢ ‘ (dopIngk) vodic
3x 240V 0,75 VFAS3- 2004P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
1,5 2007P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
2,2 2015P 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
4,0 2022P 2,5 4 2,5 1,5 4
5,5 2037P 4 6 4 1,5 6
7,5 2055P 6 10 6 2,5 10
11 2075P 10 16 10 4 16
15 2110P 16 25 16 6 16
18,5 2150P 25 35 25 10 16
22 2185P 35 50 35 16 25
30 2220P 50 70 50 25 35
37 2300P 70 95 70 35 50
45 2370P 95 120 95 50 70
55 2450P 70%2 70%2 50x2 50 95
75 2550P 95x%2 95x2 70%2 70 120
3x 480V 0,75 VFAS3- 4004PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
1,5 4007PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
2,2 4015PC 1,5 1,5 25 1,5 2,5
4,0 4022PC 1,5 1,5 2,5 1,5 2,5
55 4037PC 1,5 2,5 2,5 1,5 2,5
7,5 4055PC 2,5 4 2,5 1,5 2,5
11 4075PC 4 6 4 1,5 4
15 4110PC 6 10 6 2,5 10
18,5 4150PC 10 10 10 2,5 10
22 4185PC 10 16 10 4 16
30 4220PC 16 25 16 6 16
37 4300PC 25 35 25 10 16
45 4370PC 35 35 35 16 16
55 4450PC 50 50 50 16 25
75 4550PC 70 95 70 35 50
90 4750PC 95 120 95 35 70
110 4900PC 50x%2 50x%2 70x2 35 95
132 4110KPC 70x2 70x2 70x2 50 95
160 4132KPC 95x2 95x%2 95x2 70 120
220 4160KPC | 150%2 | 150x2 150%2 95 150
250 4200KPC | 150%2 | 150%2 185x2 150 150
280 4220KPC 1503 | 120%3 150%3 150 120%2
315 4280KPC | 150x3 | 150x3 150x%3 150 120x%2

+ Velikosti vodi¢t uvedené v této kapitole splfiuji normu IEC60364-5-52 (zemnici vodic:
IEC60364-5-54). Nesplfiuji vSak normu UL.
+ Velikosti vodi¢a splfiujici normu UL viz [9. 2. 3].

Poznamka

VF-AS3 10-3 10. Vybér a instalace perifernich zafizeni
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|10. 2 Vyber elektroinstalacnich zarizeni

Pomoci tabulky [10. 2. 1] vyberte pfislusné elektroinstalacni zafizeni podle napétove tfidy a vykonu

meénice.

10. 2. 1 Tabulka pro vybér elektroinstalacnich zarizeni

Vyberte elektroinstalaéni zafizeni podle typu ménie a vstupniho proudu v tabulce nize.

m Elektroinstalaéni zarizeni pro HD (vysoka pretizitelnost)

Jmenovity proud (A)
Napétova Pn?gtici‘tr)'/ Typ ménice Vstupni proud Jistic (MCCB) .
tida KW) (A) Proudovy chranié E'ma(ﬁ,-lg;ykac
(ELCB)
3x 240V 0,4  VFASS- 2004P 1,7 3 20
0,75 2007P 3,3 5 20
1,5 2015P 6,0 10 20
2,2 2022P 9,0 15 20
4,0 2037P 15,1 20 20
5,5 2055P 20,1 30 32
7,5 2075P 27,3 40 32
11 2110P 40,0 50 50
15 2150P 53,2 75 60
18,5 2185P 64,8 100 80
22 2220P 78,3 100 80
30 2300P 104,7 150 150
37 2370P 128,4 175 200
45 2450P 157,6 200 260
55 2550P 189,0 250 260
10. Vybér a instalace perifernich zafizeni 10-4 VF-AS3
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Jmenovity proud (A)
Napétova Pn?gf;try Typ ménice Vstupni proud Jisti¢ (MCCB) y
trida W] [A] Proudovy chranic E'mjg,-l g;y"aC
(ELCB)
3% 480V 0,4 VFAS3- 4004PC 0,9 3 20
0,75 4007PC 1,8 3 20
1,5 4015PC 3,2 5 20
2,2 4022PC 4,9 10 20
4,0 4037PC 8,3 10 20
5,5 4055PC 10,9 15 20
7,5 4075PC 14,7 20 20
11 4110PC 214 30 32
15 4150PC 28,9 40 32
18,5 4185PC 35,4 50 50
22 4220PC 421 60 50
30 4300PC 57,1 75 60
37 4370PC 69,9 100 80
45 4450PC 84,8 125 100
55 4550PC 103,3 125 135
75 4750PC 139,8 175 200
90 4900PC 170,2 225 260
110 4110KPC 203,5 250 260
132 4132KPC 240,3 300 260
160 4160KPC 290,0 350 350
200 4200KPC 360,0 500 450
220 4220KPC 395,0 500 450
280 4280KPC 495,0 700 660
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m Elektroinstala¢ni zafizeni pro ND (normalni pretizitelnost)

10. Vybér a instalace perifernich zafizeni

" Jmenovity proud (A)

Napétova Pn?gtz;y T o Vstupni proud Jisti¢ (MCCB) .

tfida o TS (Al Proudovy chranic E'mif\’/'lg;ykac
(ELCB)

3% 240V 0,75 2004P 3,0 5 20
1,5 2007P 59 10 20
2,2 2015P 8,5 15 20
4,0 2022P 15,1 20 20
55 2037P 20,2 30 32
7,5 2055P 27,1 40 32
11 2075P 39,3 50 50
15 VFAS3- 2110P 53,0 75 60
18,5 2150P 65,1 100 80
22 2185P 76,0 100 80
30 2220P 104,7 150 150
37 2300P 128,0 175 200
45 2370P 154,7 200 260
55 2450P 191,9 250 260
75 2550P 256,0 350 350

3x 480V 0,75 4004PC 1,6 3 20
1,5 4007PC 3,1 5 20
2,2 4015PC 4,5 10 20
4,0 4022PC 8,0 10 20
55 4037PC 10,8 15 20
7,5 4055PC 14,4 20 20
11 4075PC 20,8 30 32
15 4110PC 28,3 40 32
18,5 4150PC 34,9 50 50
22 4185PC 41,4 50 50
30 4220PC 55,9 75 60
37 VFAS3- 4300PC 69,0 100 80
45 4370PC 83,4 125 100
55 4450PC 101,9 125 135
75 4550PC 138,0 175 200
90 4750PC 165,1 200 260
110 4900PC 203,5 250 260
132 4110KPC 240,3 300 260
160 4132KPC 284,2 350 350
220 4160KPC 395,0 500 450
250 4200KPC 4440 500 450
280 4220KPC 495,0 700 660
315 4280KPC 555,0 1000 660

10-6 VF-AS3
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* Pripojte k civce stykace (MC) a relé ochranny RC ¢len pro omezeni napétovych raz(.

* Pfi pouziti stykace s pfidavnymi spinacimi kontakty (2a) zapojte kontakty paralelng, aby se zvysSila
spolehlivost spinani.

» Vybér plati za pfedpokladu, Ze je pouzito napajeni s normalnim vykonem a standardni 4pélovy
motor Toshiba s napajenim 200 V / 400 V, 50 Hz.

» Podrobnosti o vlivu svodového proudu viz [2. 4. 3].

10. 2. 2 Instalace jistice (MCCB) a proudového chranice

(ELCB)

Na ochranu elektrického rozvodu nainstalujte mezi pfivod napajeni a méni¢ (vstup napajeni) jisti¢
(MCCB).

Je mozné nainstalovat také proudovy chrani¢ (ELCB), ktery vypina obvod pfi zjisténi svodového
proudu. Méjte vSak na paméti, Ze proudovy chrani¢ nemusi fungovat spravné, protoZe svodovy proud
se mlze zvysit v zavislosti na zplsobu zapojeni a vedeni kabelU, vestavéném odru$ovacim filtru atd.
Jelikoz se zkratovy proud li§i podle kapacity napajeni a parametru elektrického rozvodu, vybirejte jistic
a proudovy chrani¢ podle typu ménice. a vstupniho proudu v tabulce [10. 2. 1].

P amk » Pro spInéni norem UL CSA je zapotfebi nainstalovat na pfivodu napajeni ménice pojistku.
0ZNamka | podrobnosti viz [9. 2. 3].

10. 2. 3 Instalace elektromagnetického stykace (MC)

Kdyz instalujete styka€ (MC) na vstupni nebo vystupni stranu ménice, fidte se podle nasledujicich
pokyn(.

m Instalace na vstupni strané ménice

Pokud je v nize uvedenych pfipadech zapotiebi odpojit méni¢ od napajeni, nainstalujte mezi
napajeni a ménic¢ (vstupni stranu) styka¢ (MC).

Vyberte styka¢ podle typu ménice a vstupniho proudu v tabulce [10. 2. 1].

» KdyZ je aktivovano relé ochrany proti pfetiZzeni/pfehfati motoru.

» Kdyz je aktivovano ochranné relé (FL) v ménici.

Aby se zabranilo autorestartu po vypadku napajeni.
Kdyz je aktivovano relé ochrany proti pretizeni/pfehfati pfi pouziti doplfikového brzdného
rezistoru.

Pro rozpojeni napajeciho obvodu na vstupni strané ménice pfi aktivaci ochranného relé ménice je
mozné pouzit misto stykace jisti€ s vypinaci civkou. Zapoijte jisti¢ s vypinaci civkou tak, aby se
jeho rozpinani ovladalo kontaktem ochranného relé ménice. Pokud neni nainstalovan detektor
svodoveého proudu, mél by byt misto jisti€¢e nainstalovan proudovy chrani¢ (ELCB).

VF-AS3 10-7 10. Vybér a instalace perifernich zafizeni
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Nize je uveden pfiklad zapojeni pfi instalaci stykace (MC) na vstupni strané ménice.
Jisti&
nebo

chranic  Stykac

Napajeni

Poznamka

VF-AS3

m Instalace na vystupni strané ménice
Pro pfepinani nebo ovladani motor( pfi vypnutém ménici je mozné nainstalovat styka¢ mezi vystup
ménice a motor.
Pro pfepinani na napajeni motoru pfrimo z elektrické sité a ne z ménice pouzijte stykac tfidy AC-3,
ktery vyhovuje jmenovitému proudu motoru.

» Nepouzivejte styka¢ nainstalovany na vstupni stran& ménice pro b&Zzné zapinani/vypinani
ménice. Ovladejte spusténi/zastaveni méni€e pomoci ovladacich signall ZAP/VYP na svorce
[F] (chod vpfed) a svorce [R] (chod vzad).

« Pripojte k civce stykace (MC) RC ¢&len pro omezeni napétovych raz(.

Chod vpred
Chod vzad

(Zapojeni pfi pouziti
sink logiky)

Nize je uveden pfiklad zapojeni pfi instalaci stykace (MC) na vystupni strané ménice.

Stykac
MC1

V/

V/

Jisti¢
Ee’bo_' Stykad
chrani¢ vca
x
Napajeni X

N/

V/

VF-AS3

Stykag
MC3

Tepelna ochrana
motoru (THR)

o

[ M
8

10. Vybér a instalace perifernich zafizeni
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» Zajistéte, aby se napéti z elektrické sité nedostalo na vystupni svorky ménice.

» Nezapinejte/nevypinejte styka¢ na vystupni strané za chodu ménice. Proudovy raz by mohl
zpUsobit poskozeni ménice.

« Pripojte k civce stykace (MC) a RC ¢len pro omezeni napétovych razu.

Poznamka

10. 2. 4 Instalace relé proti pretizeni (THR)

Na ochranu motoru proti pfetizeni pouzivejte elektronickou tepelnou ochranu ménice. Nastavte uroverni
ochrany proti pfetizeni motoru podle parametrii motoru.

V nasledujicich pfipadech vSak nainstalujte mezi vystup méni¢e a motor relé na ochranu proti
pretizeni.

» Kdyz jeden ménic napaji sou€asné nékolik motora.
V tomto pfipadé nainstalujte relé proti pfetizeni na kazdy motor.

» Pohon motoru s mensim vykonem, nez ma mit pouzitelny motor podle standardnich specifikaci.
(Kdyz je vykon motoru pfili§ maly, aby se dala nastavit iroven ochrany proti pfetizeni motoru.)

Podrobnosti o nastaveni urovné ochrany proti pfetizeni motoru viz [5. 3. 5].
Pro zajisténi dostate¢né ochrany motoru béziciho v rozmezi nizkych otacek se doporucuje pouzit
motor, ktery ma vinuti s vestavénym relé proti pretizeni.

P amk » Doporucuje se nainstalovat na kazdy motor, ktery ma byt chranén, relé s funkci ,tepelné
0znamka pojistky“. ,Tepelné relé s CT (proudovym transformatorem)“ neni vhodné.

VF-AS3 10-9 10. Vybér a instalace perifernich zafizeni



POHONY TOSHIBA £65820620

J10. 3 Externi dopliiky

Tento méni€ umoznuje pfipojeni externich dopliikG uvedenych na nasledujicim obrazku.

DC tlumivka Brzdna jednotka
(u mé&ni&a s velikosti A7 (u méni¢h s velikosti
a A8 piibalena k ménici) A6 nebo A8)

< —w-]

Brzdny rezistor

Napajeci Stykac
zdroj (MC)
@—— EmO
Jisti¢
(MCCB) Sitova Omezovac
nebo tlumivka napétovych razd
proudovy (vstupni AC . (jen u tfidy 480 V)
chranic tiumivka) _ Dopliikovy
(ELCB) zé&lozni napajeci
zdroj pro fidici
obvod

V textu jsou popsany funkce, Ucel pouziti, pokyny atd. pro jednotlivé externi doplriky.
Externi doplfiky jsou uvedeny v [10. 3. 9].

10. 3.1 Sit'ova tlumivka, DC tlumivka

Sitova tlumivka se pouZziva pro zlepSeni u€iniku napajeni na vstupni strané ménice, omezeni
harmonickych kmito¢tl a potlaceni napétovych razu.

Instaluje se také, kdyZ je vykon napajeni vétsi nez 500 kVA a je vice nez 10x vétsi nez vykon ménice
a kdyz je ménic s velkym vykonem pfipojen ke stejnému elektrickému rozvodu jako zafizeni, ktera
zpusobuiji zkresleni pribéhu napéti (zafizeni s tyristory atd.). Nainstalujte sitovou tlumivku mezi
napajeci zdroj a napajeci vstup meénice.

DC tlumivka se pfipojuje ke svorkdm DC a pouziva se pro zlepSeni uc€iniku a omezeni harmonickych
kmitocth. Ma vétsi vliv na zlepSeni Uc€iniku nez sitova tlumivka. Pokud je pfi provozovani ménice
pozadovana vysoka spolehlivost, doporucuje se pouzit sitovou tlumivku, ktera dokaze potlacit
napétové razy.

Ménice s velikosti A1 az A6 maji standardné vestavénou DC tlumivku a u ménicu s velikosti A7 a A8
je DC tlumivka soucasti dodavky.

Uginek
Typ Omezeni o
Zlepeni uginiku harmonickych POUEE
- napétovych razui
kmitoctu
Sitova tlumivka Ano Ano Ano
DC tlumivka Ano (velky ucinek) = Ano (velky ucinek) Ne

10. Vybér a instalace perifernich zafizeni 10-10 VF-AS3
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10. 3. 2 Brzdny rezistor, brzdna jednotka

Brzdny rezistor pohlcuje rekuperacni energii z motoru v generatorickém rezimu.

Kdyz se Casto provadi rychlé zpomaleni a zastaveni, pouziva se pro zkraceni doby dobéhu u zatéze
s velkou setrvagnosti.

Brzdna jednotka je nezbytny doplnék brzdného rezistoru u ménici s velikosti A6 a A8.

Podrobnosti o pouziti brzdného rezistoru viz [6. 15. 4].

10. 3. 3 Motorovy filtr pro potlaceni napétovych razu

Kdyz je b&Zny motor tfidy 480 V napdjen ménic¢em s PWM regulaci napéti, ktery pouziva velmi rychlé
spinaci prvky (IGBT apod.), mohou v zavislosti na napajecim napéti a délce, typu a zpusobu vedeni
kabelu motoru vznikat napétoveé razy, které prekraduiji tfidu izolace vinuti motoru. Pfi dlouhodobém
opakovani tohoto stavu mize dojit k naruseni izolace motoru.

Je proto tfeba pouzit vhodna opatfeni, napfiklad nainstalovat motorovy filtr (AC tlumivku) nebo du/dt
* Nainstalovat zafizeni vodorovné. (Jaky to ma vliv?)

» Pouzivat taktovaci kmitoc¢et nizSi nez 15 kHz a vystupni kmitoc¢et nizSi nez 60 Hz.

Podrobnosti o taktovacim kmitoctu viz [6. 14].

10. 3.4 Doplnkové napajeni ovladaciho obvodu

U tohoto ménice se fidici obvod napdji z interniho zdroje méni€e. KdyZz je napajeni fidiciho obvodu
zalohovano doplrikovym napajecim zdrojem, je pfi vypadku napajeni mozné udrzet v chodu ovladaci
panel a vystup signald.

» Doplrikovy napajeci zdroj je stejny pro ménice tfidy 240 Vi 480 V.

» Typ: CPS002Z

10. 3.5 Doplnkovy externi LED panel

Je to externi panel s LED displejem. Pro pfipojeni LED panelu k ménici se pouziva specialni kabel.
KdyZz pouzivate tento panel, odpojte standardni ovladaci panel a pfipojte externi LED panel k RS485
komunika&nimu konektoru 1.
» Typ panelu: RKP002Z

Typ specialniho kabelu: CAB0011 (1 m), CAB0013 (3 m), CAB0015 (5 m)
* Typ panelu: RKP007Z

Typ specialniho kabelu: CAB0071 (1 m), CAB0073 (3 m), CAB0075 (5 m)
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10. 3. 6 Adaptér pro USB komunikaci

Umoznuje nastavovat a kontrolovat parametry ménic¢e pomoci osobniho pocitace.

Zapojuje se mezi RS485 komunikacni konektor 1 na ménici a osobni pocitac. Pouzijte specialni kabel
pro pfipojeni ménice a bézné& prodavany USB kabel (kompatibilni s USB 1.1/2.0 A-B pfipojenim) pro
pfipojeni osobniho pocitace. Pro spravu parametru je zapotfebi program PCM002Z.

» Typ: USB001Z

* Typ specidlniho kabelu: CAB0011 (1 m), CAB0013 (3 m), CAB0015 (5 m)

10. 3. 7 Montazni priruba

Omezuje narust teploty uvnitf skfiné rozvadéce.

10. 3.8 Dverni montazni sada

Umozriuje namontovat ovladaci panel na dvefe skfiné rozvadéce. Pro pfipojeni této sady k ménici
pouzijte specialni kabel. Podrobnosti viz navod ,Dvefni montazni sada“(E6582159).

» Typ: SBP010Z

* Typ specialniho kabelu: CAB0071 (1 m), CAB0073 (3 m), CAB0O075 (5 m), CAB00710 (10 m)

Ovladaci panel

Postup pro odpojeni ovladaciho panelu —
Drzte stisknuté ¢asti oznacené ,PUSH" na pravé a levé strané
ovladaciho panelu a vytahnéte ovladaci panel pfimo dopredu.
(Poznamka: V originalu se zde i na dalSich mistech piSe ,pfimo
nahoru®, ale vzhledem ke zpusobu instalace méni¢e by to mélo byt
spiSe ,pfimo dopfedu*.)

Postup pro opétovné pripojeni ovladaciho panelu
Zatlacte konektor na zadni strané ovladaciho panelu do
upevrfiovaciho RS485 komunikaéniho konektoru 1 na ménici.

10. 3.9 Seznam externich doplnku

Externi dopliky jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Kategorie Nazev produktu Specifikace / Rozsah pouziti Typ Poznamky
Ovladaci | Dvefni montazni sada Dveini montazni sada pro SBP010Z Pfipravujeme
doplnék ovladaci panel
Adaptér pro doplrikovy modul Pro dopliikovy zabezpecovaci SBP011Z Pfipravujeme
modul a pro pfipad pouziti 3
doplrikovych moduld
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Kategorie Nazev produktu Specifikace / Rozsah pouziti Typ Poznamky
Doplnék Montazni pFiruba Pro ménice s velikosti A1 az FOT018Z az
pro A5 FOT022Z
;rilloor;t:\uz a Montazni pFiruba Pro ménice s velikosti A6 FOT023Z Pfipravujeme
Cast Montazni pfiruba Pro ménicée s velikosti A7 FOT013Z

Montazni pfiruba Pro ménice s velikosti A8 FOT014z

Brzdna jednotka Pro ménice s velikosti A6 PB7-4132K Pfipravujeme

Brzdna jednotka Pro ménice s velikosti A8 PB7-4200K

Brzdny rezistor Pro v&echny velikosti PBR-xxxx""

Sitova tlumivka Pro v§echny velikosti PFL-xxxxS"™

Motorovy filtr pro potlaceni Pro 480 V, v8echny velikosti MSF-4xxxZ"!

napétovych razu
Ostatni Externi LED panel Velky LED panel s tlagitky RKP002Z

Externi LED panel Maly LED panel s tlacitky RKP007Z

Zalozni napajeni fidiciho Doplikovy zalozni napajeci CPS002z

obvodu zdroj 24 V DC

Adaptér pro USB komunikaci Pfevodnik mezi rozhranim USB001Z

RS485
(ménic) a USB (PC)

*1  xxx (Cislo) se li§i podle vykonu.

VF-AS3
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|10. 4 Doplnkové zasunovaci moduly

Tento ménic je standardné vybaven dvéma pfihradkami (sloty) pro doplfikové moduly (A, B). Pro pfidani
dalSi pfihradky (C) pro moduly je mozné namontovat doplikovy adaptér pro moduly.

10.4.1 Doplnkové zasunovaci moduly a jejich funkce

Kazetové dopliikové moduly jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

m Kazetové doplnkové moduly

. o Pouzitelna 2
Nazev Specifikace Typ pihradka (slot) Poznamky
PFidavné I/O svorky | 6x digitalni vstup ETB013Z A'B,C Viz navod
1 2x digitalni vystup E6582128
2x analogovy vstup
PFidavné I/O svorky = 3x 1a relé (1 spinaci kontakt) ETB014Z A B, C Viz navod
2 E6582129
Digitalni enkodér RS422 linkovy pfijimac VEC008Z B Viz navod
E6582140 a
E6582148
Resolver Resolver VEC010Z B Pfipravujeme
Bezpecnostni SS1, SS2, SOS, SBC, SMS, SLS, SFT001Z C PFipravujeme
modul SDI, SSM
PROFINET Rozhrani PROFINET PNE001Z A
EtherCAT Rozhrani EtherCAT IPE003Z A PFipravujeme
PROFIBUS-DP Rozhrani PROFIBUS-DP PDP003Z A
DeviceNet Rozhrani DeviceNet DEV003Z A
CANopen Rozhrani CANopen RJ45 CANO001Z A PFipravujeme
D-sub CANO002Z
Open style CANO003z
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10.4. 2 Montaz/demontaz zasunovacich dopinkovych
modulu

A VAROVANI

» Nepfipojujte Zzadné komunikacni doplfikové moduly, které nejsou podporovany pfihradkami pro
doplrikové moduly.

Zak3ZAno Mohlo by to zpUsobit poruchu nebo nehodu.

napajeni ménice a po kontrole, Ze kontrolka nabijeni ménice nesviti.

Méni¢ nebo doplrikové moduly by se mohly poskodit.

Povinné * Pro montaz a demontaz doplrikovych modulli nepouzivejte nastroje.
akce Méni& nebo doplrikové moduly by se mohly poskodit.

0 * Montaz/demontaZz doplrikovych modull je tfeba provadét nejdfive 15 minut po odpojeni

Postupy pro montaz/demontaz kazetovych doplfiikovych modulll do pfihradek A, B jsou uvedeny nize.
Postupy pfi pouziti doplfikové pfihradky C viz [10. 4. 3].

m Montaz (do prihradky A, B pro doplrikova zarizeni)
1 Odmontujte Celni kryt a dalSi ¢asti. Kryty, které je tfeba
pfi pfipojovani doplnkl sundat, se lisi podle velikosti
ménice.
Postup demontaze viz [2. 2].

Ovladaci
svorkovnice

Pfihradka pro
doplfikovy modul

Kazetovy
doplrikovy modul

2 Zasunujte kazetovy dopliikovy modul do pfihradky A
nebo B, dokud neuslyS$ite cvaknuti.

3  Provedte pfipojeni kazetového doplhikového modulu.

4  Kdyz je pfipojeni dokonéeno, namontujte vyjmuté
kryty.
Postup montaze viz [2. 2].

m Demontaz (z prihradky A, B pro doplnkova zafizeni)
1 Odmontujte Celni kryt a dalSi ¢asti.
Kryty, které je tfeba sundat, se lisi podle typu ménice.
Postup demontaze viz [2. 2].

2 Odpojte vodiCe/kabely od kazetového doplikového modulu.
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3  Tisknéte uvolfiovaci zapadku smérem dol(i a vytahnéte
kazetovy doplfikovy modul ven z pfihradky.

Uvolnovaci zapadka

4  Namontujte vyjmuté kryty. @?
Postup montaze viz [2. 2].

» Netlacte kazetovy doplrikovy modul do pfihradky pfili§ velkou silou, jinak mize dojit
k poSkozeni kontaktt konektoru. Zasunujte kazetovy doplfikovy modul pomalu a rovné podél

voditka pfihradky.
» Podle typu kazetového doplfikového modulu nemusi byt mozné jeho zasunuti do nékteré
Dillesits z prihradek A a B. Viz [10. 4. 1].
+ Pred vloZenim/vyjmutim kazetovych doplfiikovych modult u méni¢a velikosti A7 nebo A8
vyjméte kabelovy Zlabek, namontovany v dolni ¢asti pfihradek A a B.

10. 4.3 Montaz/demontaz adaptéru pro dopinkovy modul

Postupy pro montaz/demontaz adaptéru s pfihradkou C pro 3. doplfikovy modul jsou uvedeny nize.
Postup montaze a demontaze kazetového doplrikového modulu je stejny jako u pfihradek A a B.
Podrobnosti viz [10. 4. 2].

m Montaz doplnku

1 Odmontujte nejprve Celni kryty a dalSi ¢asti. Kryty, které je
tfeba pfi pfipojovani sundat, se lisi podle velikosti ménice.

Ovladaci panel

2  Drzte stisknuté Casti oznacené ,PUSH" na pravé a levé
strané ovladaciho panelu a vytdhnéte ovladaci panel
pfimo dopfedu.

Ovladaci panel je pfipojen k ménici pomoci konektoru
uprostied jeho zadni strany.
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Odstrarite ochranny Stitek.

Vyjméte kryt konektoru.
Vyjmuté dily uloZte, aby se neztratily.

Vyjméte kryt kabeldZe doplriku.
Kryt kabelaze dopliiku se da vyjmout prsty.
Vyjmuté dily uloZte, aby se neztratily.

Zarovnejte konektor adaptéru pro doplrikovy
modul s konektorem ménice a namontujte
adaptér.

Vyjmuté dily uloZte, aby se neztratily.

Utahnéte Sroub.
Tento Sroub se pouziva pro pfipojeni uzemnéni
dopliku.

Zasurite Sroubovak apod. do otvoru pro
odjisténi na krytu adaptéru, zatlacte, abyste
odjistili kryt, a vyjméte kryt adaptéru smérem
nahoru. V tomto stavu je mozné zasunout
kazetovy doplikovy modul do pfihradky C.
VyuZijte Zlabek po vyjmutém krytu kabelaze a
pfipojte vodiCe ke kazetovému doplfikovému
modulu dfive, neZ jej zasunete do pfihradky
adaptéru. Upevnéte vodice pfilozenou
kabelovou uchytkou.

Ochranny Stitek

Sroub
(zajistény)

Kryt adaptéru

Kazetovy
J|  dopliikovy
., modul

Kryt
adaptéru

VF-AS3
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Kdyz je pfipojeni dokon¢eno, namontujte kryt na adaptér
pro doplfikova zafizeni.

Davejte pozor, aby vodice pfipojené ke kazetovému
doplikovému modulu nebyly pfiskFfipnuté krytem
adaptéru.

Vyjmuty ovladaci panel je mozné nainstalovat na horni
Cast adaptéru pro doplrikové moduly.

10 Namontujte vyjmuté pfedni kryty.

m Demontaz doplnku

1

Odmontujte nejprve Celni kryty a dalSi ¢asti. Kryty, které
je tfeba pfi demontazi sundat, se liSi podle velikosti
ménice.

Drzte stisknuté ¢asti oznacené ,PUSH" na pravé a levé
strané ovladaciho panelu a vytahnéte ovladaci panel
pfimo dopfedu.

Ovladaci panel je pfipojen k méni€i pomoci konektoru
uprostfed jeho zadni strany.

Zasunte Sroubovak apod. do otvoru pro odjisténi na
krytu adaptéru, zatlacte, abyste odjistili kryt, a vyjméte
kryt adaptéru smérem nahoru.

Odpoijte vodice/kabely od kazetového doplfikového
modulu.

Ovladaci panel

Ovladaci panel

10. Vybér a instalace perifernich zafizeni 10-18
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5  Tisknéte uvolfiovaci zapadku smérem dol(i a
vytahnéte kazetovy doplikovy modul ven
z pfihradky C.

adaptéru

6  Vyjméte adaptér pro doplfikovy modul. Sroub
Namontujte nazpét kryt adaptéru.

7  Drzte stisknuté ¢asti oznacené ,PUSH" na pravé
a levé strané ovladaciho panelu a vytahnéte
ovladaci panel pfimo dopredu. (Poznamka: Zde
by se mél ovladaci panel spiSe pfipojovat nez
odpojovat.)

Ovladaci panel je pfipojen k méni¢i pomoci
konektoru uprostied jeho zadni strany.
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1 1 Tabulka parametru

|11. 1 Parametry pro nastaveni kmitoctu

. . Rozsah Min. nast. jedn. Vychozi  Zapis za UZiv.
CHIERER] N (PR nastaveni Heelngie (panel/komunikace)  nastaveni chodu® | nastaveni Sdliez
Fc  £Hkmitocu LL - UL Hz 0,1/0,01 0,0 A [4. 3. 1]
z ovladaciho panelu

*1  Hodnoty parametru zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].

*2  Zavisi na nastaveni v instalacnim menu. Viz [11. 10].

*3 Podrobnosti o funkcich analogovych/monitorovacich vystupt viz [11. 7].
*4  Podrobnosti o funkcich digitalniho vstupu viz ¢ast [11. 8]

*5 Podrobnosti o funkcich digitalniho vystupu viz ¢ast [11. 9]

*6 A: Zapisovatelny N: Nezapisovatelny
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|11. 2 Zakiadni parametry

Oznac.

Komunik.
cislo.

Nazev parametru

Rozsah nastaveni

Jedn.

Min. nastav.
jedn. (panel/
komunikace)

Vychozi
nastav.

Zapis
za
chodu
*6

UzZiv.
nastav.

Odkaz

AUH

Funkce Historie

[4.2. 1]

AUF

0093

Funkce Pravodce
nastavenim

0:

1: Nastaveni Ethernetu

2: Pfednastaveni otacek
(pevné ZH kmitodtu)

3: Analogové ovladani ZH
kmitoCtu

4: Prepinani motor( 1/2

5: Nastaveni motorovych
konstant

6: Nastaveni motorovych
konstant motoru s perm.
magnety

[4.2. 1]

AUA

0090

Nastaveni rezimu
Rychlé nastaveni
(EASY) podle
aplikace

: Zakladni nastaveni
: Dopravnik

: Manipulator

: Zvedani

: Ventilator

: Cerpadlo

: Kompresor

AUE

0032

Nastaveni uspory
energie

1: Vypnout vestavény
Ethernet

+O ([ NOURWN=2O

[5.3. 1]

AUL

0094

Nastaveni
pretizitelnosti

- O

2: Normalni pretizitelnost ND
(120% po 60 s) (0 po
provedeni))

3: Vysoka pretizitelnost HD
(150% po 60 s) (0 po
provedeni))

4-8:—

[1.2]
[5.3.2]

AU1

0000

Automaticky
rozbéh/dobéh

0: Vypnuto (manualini
nastaveni)

: Automaticky rozbéh/dobéh

: Jen automaticky rozbéh

[5.3.3]

AU2

0001

Automatické
zvySeni momentu
(makro)

: Vypnuto

: Automatické zvySeni
momentu + offline
autotuning

2: Vektorové fizeni 1 + offline

autotuning
3: Uspora energie + offline
autotuning

) N —

(5. 3. 4]
3. 5]
[23. 1]

CMOd

0003

Volba zpusobu
ovladani

0: Svorkovnice

1: Ovladaci panel, externi
panel

2: Ethernet

3: RS485 komunikace
(konektor 1)

4: RS485 komunikace
(konektor 2)

5: Komunikac¢ni doplnék

11. Tabulka parametru
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. Zapis
Osmac. | Komunik. | . . Rossah nastaven Jod M('j“' “aSta"I'/ Vychozi = | Uz Ok
znad. | uiclo. azev parametru ozsah nastaveni edn. :(e n. (pane nastav. | chodu | nastav. az
omunikace) 5
0: -
1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka ll
4: Svorka Al4 (doplnék)
5: Svorka Al5 (doplnék)
6-9:—
10: Kruhovy ovlada¢ 1 (pro
uloZeni vypnout nebo
stisknout OK) [4.3.1]
11: Kruhovy ovladac¢ 2 (pro [4.4.1]
Volba nastaveni uloZeni stisknout OK) [4.2.1]
FMOd 0004 Kkmito&tu 12: Sr0 - - 1 N [5.4.1]
13,14: - [7.3.2]
15: Motorpotenciometr [7.3.3]
16: Pulsni vstup [7.3.4]
17: Pulsni vstup s vysokym
rozliSenim (doplnék)
18,19: —
20: Ethernet
21: RS485 komunikace
(konektor 1)
22: RS485 komunikace
(konektor 2)
23: Komunikaéni doplnék
0: U/f konstantni
1: Proménny moment
2: Automatické zvySeni
momentu
3: Vektorové Fizeni 1
4: Uspora energie
5: Dynamicka uspora energie
(pro ventilatory a Gerpadla)
6: Rizeni PM motoru
7: 5bodové nastaveni U/f [5. 3. 4]
Volba rezimu 8:— [5.3.5]
PU | 0015 | eni Uit 9: Vektorové Fizeni 2 - - 0 N 6. 23. 1]
(otacky/moment) [6.23. 2]
10: Rizeni s PG zpétnou
vazbou
11: Vektorové fizeni s PG
zpétnou vazbou (otacky /
moment)
12: (Rizeni PM motoru s PG
zpétnou vazbou) (neni
v originalu, ale asi ma byt
viz strana 6-89)
vo | oo1e |ManualnizvySeni 4 a4 3409 % . A [5. 3. 6]
momentu 1
vL | o014 |Zaadnikmitosel 450 590,0 Hz 0 A [5.2.2]
Napéti zakladniho | 240V tfida: 50-330 V 2
vbv | 0409 iocty 1 480V tfida: 50-660V v A [5.2.2]
FH 0011 Maximalni kmitocet | 30,0 - 590,0 Hz 2 N [6.2.3]
I o 50,0/
UL 0012 Horni limit kmito¢tu | 0,0 - FH Hz 60.0 2 A [5. 2. 3]
LL 0013 | Dolni limit kmito¢tu | 0,0 - UL Hz 0,0 A [5['62'9?]
Rozbéhova rampa . [5.2.4]
ACC 0009 1 0,0 - 6000 (600,0) s ! A [5.3.3]
[6.27. 2]
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Komunik AT RN ) oo Ziﬁ's Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ | 2 | chodu | nastav. |  ©9k@Z
komunikace) e
[5. 2. 4]
dEC | 0010 |Dobg&hovarampa 1 |0,0 - 6000 (600,0) s i A [5. 3. 3]
[6.27. 2]
S0 | 0030 ge"”a ZH kmitoStu ||y Hz 0,0 A 5.3.7]
st | ootg | FevnazRkmiost )y Hz 00 | A
S — [4. 4. 3]
s2 | 0019 ge"”a ZH kmitoStu ||y Hz 0,0 A 5. 3. 7]
[6. 28]
s3 | oozo |HevmasRkmiost )y Hz 00 | A
Sa | o1 [pevmasRkmiettul Hz 00 | A
S5 | ooz |PevmaZHkmios )y Hz 00 | A
[5.3.7]
.5 o [6. 28]
s6 | ooz3 |pevmasRkmiettu Hz 00 | A
s7 | ooz [PevmazRkmitostuly, Hz 00 | A
ZH kmitod&tu pro [5. 3. 8]
FPId 0025 PID1 regulaci F368 - F367 Hz 0,0 A [6. 21]
0: Chod vpred
1: Chod vzad
2: Chod vpfed (moznost
Volba chodu SR
Er 0008 |vpredivzad pfepinani vpred/vzad _ _ 0 A [4.3.2]
2 panelu z panelu) [5.3.9]
3: Chod vzad (moznost
pfepinani vpred/vzad
z panelu)
Elektronicka
tHrA 0031 |tepelna ochrana Zavisi na vykonu ™ A " A [5. 2. 5]
motoru 1
0: Standardni motor, OL2, bez
zablokovani
1: Standardni motor, OL2,
zablokovani
2: Standardni motor, bez OL2,
e bez zablokovani
gzafok;?&sé'ka 3: Standardni motor, bez OL2,
OLM 0017 tepelné ochran zablokovani — — 0 A [5. 2. 5]
P Y| 4: VF motor, OL2, bez
motoru L
zablokovani
5: VF motor, OL2, zablokovani
6: VF motor, bez OL2, bez
zablokovani
7: VF motor, bez OL2,
zablokovani
FMSL | o005 |SvorkaFM-— 0-162 - - 0 A [5. 2. 6]
funkce
FM 0006 Svgrka ]:M - 0,1- 250',0 (V originalu zfejmé % _ _ A
sefizeni chybi)
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Komunik AT RN ) oo Ziﬁ's Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ | 2 | chodu | nastav. |  ©9k@Z
komunikace) 5
0: -
1: 50Hz tovarni nastaveni
2: 60Hz tovarni nastaveni
3: Tovarni nastaveni 1
4: Vymazani paméti poruch
5: Vymazani celkové doby
provozu
6: Inicializace informaci o typu
7: UloZeni uZivatelské sady
parametr(i
tyP 0007 | Vychozi nastaveni 8: Vyvolani yzwatelske sady - - 0 N [5.2.9]
parametrd
9: Vymazani celkové doby
provozu ventilatoru
10,11: -
12: Vymazani poctu spusténi
13: Tovarni nastaveni 2 (Uplna
inicializace)
14: Vymazani poctu spusténi
externiho zafizeni
15: Vymazani celkové doby
nadproudu
0: Spusténi instalaéniho menu
1: Japonsko (jen zobrazeni)
2: Pfevazné Severni Amerika
(jen zobrazeni)
SEt 0099 Kor]trola nastaveni | 3: Prevazne'AS|e (jen _ _ 0 N [5. 3. 10]
regionu zobrazeni)
4: Prevazné Evropa (jen
zobrazeni)
5: Pfevazné Cina (jen
zobrazeni)
0: Standardni rezim nastaveni
Volba rezimu 1: gl ;?Ipr}:tilim nastaveni
PSEL | 0050 |nastaveni - Ryenly rez 3 . _ 0 A [5. 2. 8]
5 (EASY) pfi zapnuti
parametru . P
2: Pouze rychly rezim
nastaveni (EASY)
F1-- - Zahlavi F100 - - - - -
F2-- - Zahlavi F200 - - - - -
F3-- - Zahlavi F300 - - - - -
F4-- - Zahlavi F400 - - - - -
F5-- - Zahlavi F500 - - - - - [11.3]
F6-- - Zahlavi F600 - - - - -
F7-- - Zahlavi F700 - - - - -
F8-- - Zahlavi F800 - - - - -
F9-- - Zahlavi F900 - - - - -
A - Zahlavi A - - - - - [11. 4]
C--- - Zahlavi C - - - - - [11. 5]
Vyhledani a
GrU - edltvac:e . - - - - - -
zménénych
parametr(i

*
*3
*4
*5

Hodnoty parametru zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].

Zavisi na nastaveni v instalaénim menu. Viz [11. 10].

Podrobnosti o funkcich analogovych/monitorovacich vystupd viz [11. 7].
Podrobnosti o funkcich digitalniho vstupu viz ¢ast [11. 8].

Podrobnosti o funkcich digitalniho vystup viz ¢ast [11. 9].

A: Zapisovatelny

N: Nezapisovatelny

VF-AS3
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11. 3 Rozsirené parametry
Komunik Min. nastav. | /oo o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (;_)anell nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) 5
Vystupni kmitocet pro 2. 4. 1]
F100 0100 | signal dosazeni 0,0-FH Hz 0,0 A D
= o [6.1.1]
nizkého kmitoc¢tu
Hodnota pro
F101 0101 | sledovani dosazeni 0,0-FH Hz 0,0 A [6.1.3]
kmitoc&tu
Pasmo pro sledovani [6.1.2]
F102 | 0102 | 4 saseni kmitostu | 90~ FH Hz 25 | A 6. 1.3]
Priorita pfi sou¢asném | 0: Vzad
F105 0105 | zadani povell pro 1: Stop (fizeny dobéh) - - 1 N [6.2.1]
chod vpied/chod vzad
[6.2.2]
Svorka RX — volba 0:0az+10V _ _ [6.6. 2]
F107 | 0107 | | stupniho napéti 1:-10 a2 +10 V 0 N [7.3.1]
[7.3.4]
1: Napétovy vstup (0-10 V)
2. —
3: -
_ 4: Vstup PTC (termistor) [6.2.3]
F108 | 0108 fs"’t‘;rk: RR-volba | 5 v/stup PT100 (2 vodide) | - - 1 N [6.6. 2]
P 6: — [6. 30. 19]
7: Vstup PT1000 (2 vodice)
8:—
9: Vstup KTY84
Trvale aktivni funkce . [6.3.1]
F110 0110 1 0-177 - - 6 N [7.2.1]
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Komunik I L Y e Zigls Uziv

Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F111 0111 Svorka F — funkce 1 - - 2 N
F112 0112 | Svorka R — funkce 1 - - 4 N
F113 0113 1Svorka RES - funkce _ _ 8 N
F114 0114 | Svorka S1 — funkce 1 - - 10 N
F115 0115 | Svorka S2 — funkce - - 12 N
F116 0116 | Svorka S3 — funkce - - 14 N

0-203"

F117 0117 | Svorka S4 — funkce - - 16 N

[7.2.1]
F118 0118 Svorka S5 — funkce 118 N
F119 0119 | Svorka DI11 - funkce - - 0 N
F120 0120 | Svorka DI12 - funkce - - 0 N
F121 0121 Svorka DI13 - funkce - - 0 N
F122 0122 Svorka DI14 - funkce - - 0 N
F123 0123 | Svorka DI15 - funkce - - 0 N
F124 0124 | Svorka DI16 — funkce |0 -203™ - - 0 N
F127 0127 Trvale aktivni funkce _ _ 0 N

2 ) [6. 3. 1]

— 0-177* [7'2' 1

F128 0128 ':I;rvale aktivni funkce _ _ 0 N -4

F130 0130 Svorka FP — funkce 1 — — 0 N
F132 0132 | Svorka FL — funkce y - - 6 N

0-255% [7.2.2]
F133 0133 | Svorka R1 — funkce 1 - - 10 N
F134 0134 | Svorka R2 - funkce - - 4 N
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) 5
F135 0135 | Svorka R1 - zpozdéni | 0,0 - 60,0 S 0,0 N
F136 0136 | Svorka R2 — zpozdéni | 0,0 - 60,0 S 0,0 N
F137 0137 | Svorka FP — funkce 2 . - - 255 N
0- 255
F138 0138 | Svorka R1 — funkce 2 - - 255 N
0: F130 AND F137, F133 [7.2.2]
AND F138
1: F130 AND F137, F133
Svorka FP, R1 — OR F138
F139 1 0139 | \oiba logicke funkce | 2: F130 OR F137, F133 - - 0 N
AND F138
3: F130 OR F137, F133 OR
F138
F140 | o140 |SvorkaF—doba 1-1000 ms 1 N
odezvy
F141 | o141 |SvorkaR—doba 1-1000 ms 1 N
odezvy
F142 | o142 |SvorkaRES-doba |, 449 ms 1 N
odezvy
[7.2.1]
F143 | o143 |SvorkaS1-doba 1-1000 ms 1 N
odezvy
F144 | 0144 |SvorkaS2-S5-doba |, 444 ms 1 N
odezvy
F145 | o145 |SvorkaDITI=DIT6— |4 444, ms 1 N
doba odezvy
0: Digitalni vstup.
F146 | 0146 i’tﬂr"j S4-volba | 4 pyisni vstup - - 0 N
P 2: Vstup PG (enkodér) 6. 6. 4]
0: Digitalni vstup. [7.2.1]
F147 | 0147 ?!tﬂrkf SS-volba | 4" pyisni vstup - - 0 N
P 2: Vstup PG (enkodér)
1: Napétovy vstup (0-10 V)
2: Napétovy vstup (-10 az
+10V)
3: Proudovy vstup (0-20 mA)
Svorka Al4 — volba 4: Vstup PTC (termistor)
F148 0148 vstupu 5: Vstup PT100 (2 vodige) - - 1 N
6: Vstup PT100 (3 vodice)
7: Vstup PT1000 (2 vodice)
8: Vstup PT1000 (3 vodice) 6. 2. 4]
9: Vstup KTY84 [6 6. 2]
1: Napétovy vstup (0-10 V) [6. 30. 19]
2: Napétovy vstup (-10 a2 [7.2.1]
+10V)
3: Proudovy vstup (0-20 mA)
Svorka Al5 — volba 4: Vstup PTC (termistor) _ _
F149 0149 vstupu 5: Vstup PT100 (2 vodice) 1 N
6: Vstup PT100 (3 vodice)
7: Vstup PT1000 (2 vodice)
8: Vstup PT1000 (3 vodice)
9: Vstup KTY84
11. Tabulka parametrd 11-8 VF-AS3
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F151 0151 Svorka F — funkce 2 - - 0 N
F152 0152 Svorka R — funkce 2 - - 0 N
F153 0153 gvorka RES - funkce _ _ 0 N
F154 0154 | Svorka S1 —funkce 2 N - - 0 N
0-203* [7.2.1]
F155 0155 | Svorka F — funkce 3 - - 0 N
F156 0156 Svorka R — funkce 3 - - 0
F157 0157 gvorka RES - funkce _ _ 0 N
F158 0158 | Svorka S1 — funkce 3 - - 0 N
F159 | o159 |SvorkaDQ11- - - 254 | N
funkce
F160 | o160 |SvorkaDQl2- - - 254 | N
funkce .
0-255% [7.2.2]
F161 0161 Svorka R4 — funkce - - 254
F162 0162 Svorka R5 — funkce - - 254
F163 0163 Svorka R6 — funkce - - 254
. P 50,0/
F170 0170 | Zakladni kmitocet 2 15,0 - 590,0 Hz 60.0 2 A
Napéti zakladniho 240V ffida: 50-330 V “
FI71 1 017 L mitoctu 2 480V tfida: 50-660 V v A [6. 4]
F172 | o172 |ManudinizvgSeni 14 6530 09 % . A
momentu 2
F173 0173 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
. S 50,0/
F174 0174 Zakladni kmitocet 3 15,0 - 590,0 Hz 60.0 2 A
Napéti zakladniho 240V ftfida: 50-330 V 2
FI75 | 0175 1 mitoctu 3 480V tfida: 50-660 V v A [6. 4]
F176 | o176 |ManudinizvySeni 14 44 3509 % . A
momentu 3
F177 0177 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
. o 50,0/
F178 0178 | Zakladni kmitoCet 4 15,0 - 590,0 Hz 60.0 2 A
Napéti zakladniho 240V ffida: 50-330 V "
FI79 1 0179 1y mitoctu 4 480V tiida: 50-660V v A [6. 4]
F180 | o1go |Manualnizvyseni 0,00 - 30,00 % 1 A
momentu 4
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F181 0181 Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F182 | o1g2 |Elektronickatepelna o, i o \vkonu' A . A
ochrana motoru 2
F183 0183 Elektronicka tepelna A “ A [6. 4]
ochrana motoru 3
F184 0184 Elektronicka tepelna A " A
ochrana motoru 4
Prevence zablokovani 150
(proud. omezeni) 10-200 (HD) % (HD)
F185 | 0185 | i ovei 2 10-160 (ND) (A) 120 | A [6. 30. 2]
(HD)
5bod. nastaveni U/f —
F190 0190 kmitocet VE1 0,0-FH Hz 0,0 N
5bod. nastaveni U/f — %
F191 0191 napéti VF1 0,0-125,0 ) 0,0 N
5bod. nastaveni U/f —
F192 0192 Kkmitocet VE2 0,0-FH Hz 0,0 N
5bod. nastaveni U/f — %
F193 0193 napéti VF2 0,0-125,0 ) 0,0 N
5bod. nastaveni U/f —
F194 0194 kmitocet VE3 0,0-FH Hz 0,0 N
[5.3.4]
5bod. nastaveni U/f — %
F195 0195 napéti VF3 0,0-125,0 ) 0,0 N
5bod. nastaveni U/f —
F196 0196 kmitocet VE4 0,0-FH Hz 0,0 N
5bod. nastaveni U/f — %
F197 0197 napéti VF4 0,0-125,0 ) 0,0 N
5bod. nastaveni U/f —
F198 0198 kmitocet VE5 0,0-FH Hz 0,0 N
5bod. nastaveni U/f — %
F199 0199 napéti VF5 0,0-125,0 ) 0,0 N
0: FMOd/F207
I o (pfepinané pomoci TB) _ _ [5.4.1]
F200 0200 | Volba priority kmitoctu 1: FMOA/F207 0 A [6.6. 1]
(pfepinané pomoci F208)
Vstup RR bod 1 — o
F201 0201 vstupni hodnota 0-100 % 0 A
Vstup RR bod 1 —
F202 0202 Kkmitocet 0,0-590,0 Hz 0,0 A 6.6.2]
[7.3.1]
F203 | 0203 |VStWPRRbod2-" 14 44, % 100 | A [7.3.2]
vstupni hodnota
Vstup RR bod 2 — 50,0/
F204 0204 Kkmitocet 0,0-590,0 Hz 60,0 2 A
F205 | 0205 |VStPRRbod1-—""1, 55, % 0 A
min. koeficient
[6.6.2]
F206 | 0206 |VSIWPRRbod2-— 1, 55, % 100 | A
max. koeficient
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) oA
0: -
1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka Il
4: Svorka Al4 (doplnék)
5: Svorka Al5 (doplnék)
6-9:—
10: Kruhovy ovlada¢ 1 (pro
uloZeni vypnout nebo
stisknout OK)
11: Kruhovy ovlada¢ 2 (pro
Volba zpiisobu uloZeni stisknout OK)
F207 0207 pusobu 12: Sr0 - - 3 N
nastaveni kmitoctu 2 .
15: Motorpotenciometr 6. 6. 1]
16: Pulsni vstup
17: Pulsni vstup s vysokym
rozliSenim (doplnék)
18,19: —
20: Ethernet
21: RS485 komunikace
(konektor 1)
22: RS485 komunikace
(konektor 2)
23: Komunikaéni doplnék
Prepinaci kmitocet
F208 0208 | pro nastaveni 0,1-FH Hz 0,1 A
kmitoctu
Filtr analogovych 1: Vypnuto
F209 0209 vstupd 21000 ms 1 A
F210 | o210 |VStPRXbod 1= 45555 4100 % 0 A
vstupni hodnota
[6.6.2]
F211 | 0211 \k/;tl‘t‘gczf bod - 140-590,0 Hz 00 | A [7.3.1]
[7.3.4]
F12 | o212 |VSWPRXbBod2— | 444 55 4100 % 100 | A
vstupni hodnota
Vstup RX bod 2 — 50,0/
F213 0213 Kkmitocet 0,0 - 590,0 Hz 60.0 2 A
F214 | 0214 |VSPRXbod1-— 1 55 5 1050 % 0 A
min. koeficient
[6.6.2]
F215 | 0215 |VStuPRXbod2—— " 554 o5 4250 % 100 | A
max. koeficient
F216 | o216 |vStuplibod1 - 0-100 % 20 A
vstupni hodnota
Vstup Il bod 1 —
F217 0217 Kkmitocet 0,0 - 590,0 Hz 0,0 A 6.6.2]
[6.3.1]
F218 | o1 |VStuplibod2- 0-100 % 100 | A [7.3.3]
vstupni hodnota
Vstup Il bod 2 — 50,0/
F219 0219 Kkmitocet 0,0 - 590,0 Hz 60.0 2 A
F220 | o220 |VStupllbodd-min. g og4 % 0 A
koeficient
[6.6.2]
Fo21 | o221 |VStupllbod2-—max. |, o5, % 100 | A
koeficient
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
Vstup Al4 bod 1 — 5 o
F222 0222 vstup. hodnota -100 az +100 % 0 A
F223 | 0223 |VStPAMbod1— 154 5900 Hz 00 | A
kmitoCet
[6.6. 2]
_ [7.3.1]
Fo24 | 0204 |VStupAldbod2 -100 a2 +100 % 100 | A
vstup. hodnota
Vstup Al4 bod 2 — 50,0/
F225 0225 Kkmitodet 0,0-590,0 Hz 600 2 A
F226 | 0206 |VStUPAI4bod 11— 55 5 1050 % 0 A
min. koeficient
[6. 6. 2]
Foo7 | o227 |VSWPAMbDOd2— " | 554 5 4050 % 100 | A
max. koeficient
Vstup Al5 bod 1 - 5 o
F228 0228 vstup. hodnota -100 az +100 % 0 A
F220 | 0229 |VSWPAISbod1-— 144 59q0 Hz 00 | A
kmitoCet
[6.6. 2]
_ [7.3.1]
F230 | 0230 |VStupAlSbod2 -100 a2 +100 % 100 | A
vstupni hodnota
Vstup Al5 bod 2 — 50,0/
F231 0231 Kkmitodet 0,0 -590,0 Hz 60,0 2 A
Puls. vstup bod 1 - o
F234 0234 vstup. hodnota 0-100 % 0 A
F235 | o235 |Puls-vstupbod1-— 5, 5900 Hz 00 | A
kmitoCet
[6.6. 4]
Puls. vstup bod 2 — o
F236 0236 vstup. hodnota 0-100 % 100 A
Puls. vstup bod 2 — 50,0/
F237 0237 Kkmitocet 0,0 -590,0 Hz 60,0 2 A
F239 0239 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F240 0240 Startovaci kmitocet 0,0-10,0 Hz 0,1 A [6.7.1]
F241 | op4r |Kmitocetprouvedeni jgq gy Hz 00 | A
do chodu
— [6.7.2]
F242 | o242 |Mysterezekmitodtu g4 gy Hz 00 | A
uvedeni do chodu
F243 0243 Koncovy kmitocet 0,0-30,0 Hz 0,0 A [6.7.1]
F244 0244 0 Hz mrtvé pasmo 0,0-5,0 Hz 0,0 A [6.7.3]
F249 | 0249 EC. brzdéni —takt. |4 460 kHz 1 A 6. 8. 1]
mitoCet
F250 | 0250 |DC brzdéni - kmitoget | 0,0 - FH Hz 00 | A {g' g' ;}
o ) 0 6.8. 1]
F251 0251 DC brzdéni — proud 0-100 % 50 A [6. 30. 4]
F252 | 0252 |DC brzdéni—doba  |0,0-255 s 10 | A {g' > ;}
F253 0253 DQ brzdéni — priorita O Zablokovano _ _ 0 A [6. 8. 1]
vpred/ vzad 1: Povoleno
F254 0254 Ovladani blokovani O Zablokovano _ _ 0 A [6. 8. 2]
motoru 1: Povoleno
F55 0255 Volba poyelu 0 Hz pfi O DC brzdéni ] _ _ 0 N [6. 8. 3]
zastaveni 1: Povel nastaveni 0 Hz
Prodleva pro automat. . .
F256 | 0256 |zastaveni pfi chodu 8’?'_26""0%"(')‘0"3”0 s 00 | A [6. 9]
na dolni mezi kmitoctu | ’
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F257 0257 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F258 0258 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
Prodleva pro automat.
zastaveni pfi chodu 0,0: Zablokovano
F259 1 0259 112 dolni mezi kmito&tu | 0.1 - 600,0 s 0.0 | A [6. 9]
pfi startu
F260 | 0260 |Motorpotenciometr— i, 5 Hz 5,0 A
spoustéci kmitoCet
Motorpotenciometr — 0: Rizeny dobsh
F261 0261 ZDlisob zastaveni 1: Volny dobéh - - 0 N [6. 10]
P 2: DC brzdéni '
ReZim motorpoten- . .
F262 | 0262 |ciometrunaovia- | Zablokovano - - 0 A
. 1: Povoleno
dacim panelu
Motorpotenciometr
F264 0264 | vice (UP)—doba 0,0-10,0 s 0,1 A
odezvy
Motorpotenciometr
F265 0265 |vice (UP) — velikost 0,0-FH Hz 0,1 A
zmény kmitoctu
Motorpotenciometr
F266 0266 | méné (DOWN) — doba [ 0,0 - 10,0 s 0,1 A
odezvy
[6. 6. 5]
Motorpotenciometr
Fo67 | 0267 |mMéne (DOWN)- 0,0-FH Hz 0,1 A
velikost zmény
kmitoCtu
F268 | o2eg |Focatecnikmitotet ),y Hz 00 | A
motorpotenciometru
UloZeni kmitoctu 0: F268 se nemeni
F269 0269 . 1: F268 se zméni pfi vypnuti - - 1 A
motorpotenciometru o
napajeni
F270 0270 | Potla¢. kmitocet 1 0,0-FH Hz 0,0 A
Fo71 | o271 |Foac kmitoCett— 44 309 Hz 00 | A
§ifka pasma
F272 0272 | Potla¢. kmitocet 2 0,0-FH Hz 0,0 A
. . ~ [6.11]
Fo73 | o273 |Foac kmitoCet2— 4 554 Hz 00 | A
Sifka pasma
F274 0274 | Potla¢. kmitocet 3 0,0-FH Hz 0,0 A
Fo75 | o275 |FoUac kmitoCet3— 44 309 Hz 00 | A
Sitka pasma
F287 0287 | Pevna ZH kmit. 8 LL-UL Hz 0,0 A
F288 0288 | Pevna ZH kmit. 9 LL-UL Hz 0,0 A
F289 0289 | Pevna ZH kmit. 10 LL-UL Hz 0,0 A
F200 | 0200 |PevnaZHkmit. 11  [LL-UL Hz 00 | A [fé 287]]
F291 0291 Pevna ZH kmit. 12 LL-UL Hz 0,0 A
F292 0292 | Pevna ZH kmit. 13 LL-UL Hz 0,0 A
F293 0293 | Pevna ZH kmit. 14 LL-UL Hz 0,0 A
Pevna ZH kmit. 15/ S50
F294 0294 | ZH kmitoctu LL-UL Hz 0,0 A [é 2é]
vnuceného provozu [6. 31]
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Zapis

Vychozi| za UzZiv.

nastav. | chodu | nastav.
*6

Min. nastav.
Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/
komunikace)

Komunik.

Oznad. &islo. Odkaz

Plynuly pfechod . .
F295 | 0295 |automatického/ 0: Zablokovano - - 0 A 6. 13]

P . w«.. | 1: Povoleno
manualniho ovladani

F297 0297 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

F298 0298 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

F300 0300 | Taktovaci kmitocet Zavisi na vykonu ™’ kHz L A [2.4.3]

0: Zablokovano

: Pfeklenuti vypadku
napajeni

: PFi vypnuti a zapnuti - - 0 N [5.4. 2]
signalu ST

11 nebo 2

: Pri startu

N

F301 0301 Autorestart

N

: Zablokovano

: Preklenuti vypadku

: Rizeny dobé&h po vypadu
Preklenuti vypadku napajeni

F302 0302 | napajeni pomoci 3: Synchronizovany - - 0 N [6.15. 2]
rekuperace rozbéh/dobéh (TB)

4: Synchronizovany
rozbéh/dobéh (TB+ vypad
napajeni)

N=2O|h~hw

: Zablokovano

F303 0303 Autoreset -10

- O

pocet 0 A 6. 15. 3]

: Zablokovano

: Povoleno, detekce OLr

: Povoleno, bez detekce

OLr

3: Povoleno (vyjma vypnuti
ST), detekce OLr

4: Povoleno (vyjma ST
VYP), bez detekce OLr

5: Povoleno (vyjma vypnuti
ST), detekce OLr - - 0 N [6. 15. 4]

6: Povoleno (vyjma stavu
poruchy), bez detekce
OLr

7: Povoleno (vyjma stavu
poruchy a vypnuti ST),
detekce OLr

8: Povoleno (vyjma stavu

poruchy a vypnuti ST),

bez detekce OLr

N =0

Volba dynamického
brzdéni, detekce
pretizeni brzdného
rezistoru (OLr)

F304 0304

0: Povoleno
Provoz pfi omezeni 1: Zablokovano
F305 0305 | prepéti (volba rezimu | 2: Povoleno (rychly dobéh) - - 2 N [6. 15. 5]
dobéhu) 3: Povoleno (dynamicky
rychly dobéh)

F306 0306 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

0: Napajeci napéti
nekorigovano, vystupni
napéti omezeno

1: Napajeci napéti

Volba napéti korigovano, vystupni

F307 0307 zakladniho kn'1.|toc,:tu _ nape't.l omezeno _ _ o N [6. 15. 6]
(korekce napajeciho | 2: Napajeci napéti
napéti) nekorigovano, vystupni

napéti neomezeno
3: Napajeci napéti

korigovano, vystupni

napéti neomezeno
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Komunik Min. nastav. |\ oo, o
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F308 | o03pg | Odpor brzdného 0,5 - 1000 0 " N
rezistoru
- - [6. 15. 4]
F300 | 0309 | Yykonbrzdného 0,01 - 600,0 KW *1 N
rezistoru
F310 | o03fp |Dobehovarampapii |, 354 s 2.0 N [6. 15. 2]
vypadku napajeni
0: Povoleno vse
Blokovani zmén 1: Chod vzad zakazan
F311 0311 . ! zmeny 2: Chod vpred zakazan - - 0 N [6.15.7]
sméru otaceni 3
4: —
puomans |07 Kabdkauing
F312 0312 | pfizplsobeni NA yrez - - 0 N [6. 14]
y o 2: Nahodny rezim 2
taktovaciho kmitoctu "y AN
3: Nahodny rezim 3
Doba preklenuti 0,0: Trvale
F313 0313 vypadku 0.1 -320,0 s 2,0 N [6.15. 2]
F314 0314 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F315 0315 | Parametr pro vyrobce |— - - - - -
0: Nesnizit automaticky
1: Snizit automaticky
2: Nesnizit automaticky,
podpora pro 480V modely
Rezim ovladani 3: Snizit automaticky, _ _ “ [2.4.1]
F316 0316 taktovaciho kmitoc¢tu podpora pro 480V modely N [6. 14]
4: Nesnizit automaticky, se
sinusovym filtrem
5: Snizit automaticky, se
sinusovym filtrem
Synchronizovana
dobéhova rampa (Cas
F317 0317 od aktivace dob&hu 0,0 - 6000 s 2,0 A
po zastaveni)
Synchronizovana [6.15.2]
rozbéhova rampa (Cas
Fa1s | oatg |Odaklivacerozbshu g4 _gagg s 20 | A
po dosazeni
pozadovanych
otacek)
Horni limit
F319 0319 | rekuperaéniho 100 - 160 % 2 N [6. 15. 5]
pfebuzeni
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F320 0320 | Koeficient poklesu 0,0 -100,0 % 0,0 A
F321 | osz1 |[Kmitocet pfi 0% 0,0-320,0 Hz 00 | A
koeficientu poklesu
F322 | o3gp |KmitoGetpfiF320 1, 450, Hz 0,0 A [6. 16]
koeficientu poklesu
F323 | o023 |Fasmomomentu 4 444 % 10 | A
neovliviujici pokles
F324 0324 | Vystupni filtr poklesu | 0,1 -200,0 rad/s 100,0 A
F325 | o325 |Yvoliovanibrzdy— 45 550 s 000 | N
prodleva
Uvolriovani brzdy — % [6.18. 1]
F326 0326 | uroven detekce 0-100 (AO) 0 A
malého proudu
F327 0327 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
0: Zablokovano
1: Automat. nastaveni
otaéek (Chod vpfed:
zvyseni)
Volba zvvaeni otacek 2: Automat. nastaveni
F328 0328 o yseni otac otaéek (Chod vzad: - - 0 N
pfi odleh¢eni zatéze e
zvyseni)
3: Otacky nastavené v F330
(Chod vpred: zvyseni)
4: Otacky nastavené v F330
(Chod vzad: zvyseni)
Funkce uceni provozu | 0: —
F329 0329 |se zvySenim otacek 1: Jen pfi chodu vpred - - 0 N
pfi odlehéeni zatéze | 2: Jen pfi chodu vzad
Kmitocet pro
automatické zvyseni 50,0/
F330 | 0330 | jiszek priodiehceni |00~ UL Hz 60,02 | N
zatéze
Dolni limit kmito&tu
F331 | 0331 |Proprepinaniprovozu g _\; Hz 40,0 A
se zvySenim otacek
pfi odleh¢eni zatéze
Doba ¢ekani na zatéz
F332 | 0332 |pro zvygeni otadek pfi |0,0 - 10,0 s 0,5 A [6.17]
odlehéeni zatéze
Doba detekce zatéze
F333 | 0333 |Proprovozse — — 1450_10,0 s 1,0 A
zvySenim otacek pfi
odleh&eni zatéze
Doba sledovani
vysoké zatéze pro
F334 0334 | provoz se zvy$enim 0,0-10,0 s 0,5 A
otacek pfi odleh&eni
zatéze
F335 | 0335 |Frepinanimomentu | g4 5 550 % 50 | A
pfi motorickém rezimu
F336 | 033 |vysokezatizenipii | 5545 1050 % 100 | A
motorickém rezimu
Vysoké zatizeni pfi
F337 | osg7 |motorickemrezimu | o4 55 1950 % 50 | A
s konstantnimi
otackami
Pfepinani momentu
F338 0338 pfi rekuperacénim -250 az +250 % 50 A
brzdéni
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) oA
F339 0339 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F340 | 0340 |DoPapomalého 0,00 - 10,00 s 000 | N
chodu 1
0: Zablokovano [6.18. 1]
F341 | 0341 |Volba rezimu brzdéni |- Naviienisméremvpred | - 0 N
2: Navijeni smérem vzad
3: Horizontalni chod
0: —
1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka Il
4: Svorka Al4 (doplnék)
Volba vstupu ?2_ 1F1?i43
F342 0342 zatézoveé Casti 13'_ 19 — - - 12 A
momentu 20: Ethernet
21: RS485 komunikace
(konektor 1)
22: RS485 komunikace
(konektor 2)
23: Komunikaéni doplnék
Koeficient zesileni 250 az +250 [6.18.1]
icient zesileni - z o
F343 | 0343 | 4vihaciho momentu | (jen pfi F342 = ,12) L 100 | A
F344 | o344 |KOeficlentsnizeni 4 44, % 100 | A
zesileni momentu
F345 0345 Doba uvolnéni brzdy | 0,00 - 10,00 s 0,05 A
F346 | 0346 |Kmitocetpomalého o g 559 Hz 30 | N
chodu
F347 | 0347 |Dobapomalého 0,00 - 10,00 s 010 | A
chodu 2
Funkce uceni doby 0: -
F348 0348 | brzgeni 1: Povoleno (0 po sefizeni) - - 0 N
Funkce pozastaveni At
F349 0349 9 p M 1: Nastaveni F350-F353 - - 0 N
rozbéhu/dobéhu : e .
2: Ovladani ze svorkovnice
F350 | 0350 |Kmitocetpozastaveni |45 gy Hz 0,0 A
rozbéhu
F351 | 0351 |Dobapozastaveni g4 444 s 00 | A (6. 19]
rozbéhu
F352 | o352 |Kmitocetpozastaveni |44 gy Hz 0,0 A
dobéhu
F353 | 0353 |Dobapozastaveni g4 444 s 00 | A
dobéhu
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Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) P
0: Zablokovano
Prepinni napéjeni 1: Pfepnuti pfi poruse
F354 0354 o T 2: Prepnuti pfi F355 - - 0 N
sit/méni¢ o L “ o
3: Pfepnuti pfi poruse a pfi
F355
F355 | 0355 |repinacikmitodet 1., Hz 50,01 A
pro napajeni ze sité 60,0
" - [6. 20]
F356 | 0356 |Lekacidobapro 46 4000 s . A
pfepnuti na ménic
F357 | o357 |Lekaci dobapro 0,10 - 10,00 s 062 | A
pfepnuti na el. sit
Doba trvani
F358 0358 | prepinaciho kmito¢tu | 0,10 - 10,00 s 2,00 A
pro pfepnuti na sit’
0: Zablokovano
1: Procesni PID regulace
2: Otackova PID regulace
3: Jednoducha polohovaci
PID regulace
4: Regulace stroje
s napinacim valcem [5. 3. 8]
F359 | 0359 |PID regulace 1 5-10:— ) - - 0 N 6. 21]
11: Zaporna procesni PID 6. 22]
regulace '
12: Zaporna otackova PID
regulace
13: Zaporna jednoducha
polohovaci PID regulace
14: Zaporni regulace stroje
s napinacim valcem
0: -
1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka Il
F360 | 0360 E'Eé’gne? \‘;S'Z%a VSIPU | 4" Svorka Al4 (doplngk) - - 0 N [5. 3. 8]
P y 5: Svorka Al5 (dopln&k)
6-16: -
17: Pulsni vstup s vysokym
rozliSenim (doplnék)
F361 | 0361 E'm — filtracni 0,0- 25,0 s 0,0 A 6. 21]
onstanta
PID1 — slozka P [5.3.8]
F362 0362 | (proporcionalni 0,01 -100,0 - 0,30 A [6.21]
zesileni) [6.22]
F363 | o03e3 |FDI-slozkal 401 4000 51 020 | A 5. 3. 8]
(integracni zesileni) [6.21]
PID1 — horni limit 50,0/
F364 0364 odchylky LL-UL Hz 60.02 A
; [6.21]
PID1 — dolni limit 50,0
F365 0365 odchylky LL-UL Hz 60,02 A
F366 | 0366 |MID1-slozkaD g4 555 s 000 | A
(derivaéni zesileni)
PID1 — horni limit ZH 50,0/ [5.3.8]
F367 0367 Kkmito&tu 0,0-FH Hz 60,02 A 6. 21]
Fa68 | 03eg | LID1 = doImItZH oo pae7 Hz 00 | A
mitoCtu
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Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
[5. 3. 8]
F369 | 0369 |PID1— prodieva startu | 0 - 2400 s 0 A 6. 21]
6. 22]
PID1 — horni limit 50,0/
F370 1 0370 | vst kmitoctu LL-UL Hz 60,02 | A
F371 | oa71 |DID1-dolnilimitvyst |, Hz 00 | A
kmitoc¢tu
— 6. 21]
Fa72 | o372 |FID1—dobazvySeni 1 4 566 0 (otackova PID) s 100 | A
ZH kmitoctu
Fa73 | o3ra |HID1-dobasnizeni 1 4 564 5 (otackova PID) s 100 | A
ZH kmitoCtu
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
PID1—pasmo
F374 0374 | detekce shody s ZH 0,0-FH Hz 2,5 A [6.21]
kmito&tu
Fa75 | o375 |PoCetimpulsiPG 14 o999 puls 1000 | N 6. 22]
(enkodéru)
0: Pulsni vstup (ZH) — Pulsni
vstup (zpét. vazba)
1: Pulsni vstup (ZH) — Digit.
doplnék (zpét. vazba)
2-5:— ;
6: Digit. doplnék (ZH) — bez
zpét. vazby
re9 , [6.6.4]
F376 0376 | Volba PG (enkodéru) | 10: Pulsni vstup (ZH) — - - 0 N [é 2'2]
Pulsni vstup (inverze '
zpét. vazby)
11: Pulsni vstup (ZH) -
Digit. doplnék (inverze
zpét. vazby)
12-15: -
16: Digit. dopInék (inverze
ZH) — bez zpét. vazby
F377 0377 Detekcg odpojeni PG O Zablokovano _ _ 0 N _
(enkodéru) 1: Povoleno
Nastaveni Cetnosti
F378 0378 | impulst pulsniho 1-9999 pls 1000 N [6.6. 4]
vstupu
. S 0: 5V
F379 | 0379 'F\,'gp(eet:fgggtc)’veh° 1:12v - - 0 N -
2:24V
Rozsah dokonéeni
F381 0381 | jednoduchého 1-4000 puls 100 A [6.22]
polohovani
Zoomaleni a 0: Zablokovano
F382 0382 P P 1: Povoleno - - 0 A
zastaveni — fizeni o
- [6.18. 2]
F383 | o03g3 |ZPomalenia g4 309 Hz 5,0 A
zastaveni — kmitoCet
Zpomaleni a
F384 0384 | zastaveni — limit 0-100 % 100 A -
momentu
Zpomaleni a
F385 0385 zastaveni — doba 0,0-25,0 s 0,3 A -
detekce
Zpomaleni a
F386 0386 zastaveni — limit 0-100 % 50 A -
trvajiciho momentu
Fags | o3sg |"!D1-—pasmo 0-100 % 0 A 6. 21]
necitlivosti vystupu
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Zapis

Vychozi| za UzZiv.

nastav. | chodu | nastav.
*6

Min. nastav.
Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/
komunikace)

Komunik.

Oznad. &islo. Odkaz

0: vybrano pomoci FMOd/
F207

: Svorka RR

: Svorka RX

: Svorka Il

: Svorka Al4 (doplnék)

: Svorka Al5 (doplnék)

6-11:

12: FPId

13,14: -

15: Motorpotenciometr - - 0 N

16: Pulsni vstup

17: Pulsni vstup s vysokym
rozliSenim (doplnék)

18,19: —

20: Ethernet

21: RS485 komunikace
(konektor 1)

22: RS485 komunikace
(konektor 2)

23: Komunikaéni doplnék

QR WN =

PID1 — Volba signalu
ZH kmitoctu

5. 3. 8]

F389 0389 (6. 21]

F390 0390 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

Hystereze pro
automatické zastaveni
pfi chodu na dolni
mezi kmitoctu

F391 0391 0,0-UL Hz 0,0 A

[6.9]
F392 0392 Buzeni — odchylka 0,0-UL Hz 0,0 A

Buzeni — zpétna

F393 0393
vazba

0,0-UL Hz 0,2 A

F394 0394 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

F395 0395 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

F399 0399 | Parametr pro vyrobce |— - - - - —

0: -

1: Inicializace motorovych
konstant (po provedeni:
0)

2: Autotuning pfi spusténi
(po provedeni: 0)

3: Autotuning pfi signalu ze
svorkovnice ZAP

4: Automaticky vypocet

F400 0400 | Offline autotuning motorovych konstant (po - - 0 N
provedeni: 0)

5: 4+2 (po provedeni: 0)

6: Autotuning pfi spusténi
béhem signalu ze
svorkovnice ZAP

7: Autotuning pouze F402
pfi spusténi béhem
signalu ze svorkovnice
ZAP

6. 23. 1]
6. 23. 2]

Zvyseni skluzového

F401 0401 kmito&tu

0 - 250 % 70 A 6. 23. 1]
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
Automatické zvysSeni o “ [6.23. 1]
F402 0402 momentu 0,1-30,00 % A [6. 23. 2]
0: Zablokovano
1: Autotuning motoru
F403 0403 | Online autotuning s vlastnim chlazenim - - 0 N [6.23. 1]
2: Autotuning motoru
s nucenym chlazenim
Jmenovity vykon “ [6.23. 1]
F405 0405 motoru 0,10 - 315,0 kW N [6. 23. 2]
Fa12 | o412 |Rozpyylova 0,0-250 % . N
induk&nost
- . [6.23. 1]
Fa13 | o413 |Koeficientbudiciho 454 450 % 100 | N
proudu
Fa14 | o414 |Koeficlentprevence |44 o5, - 100 | N -
zablokovani
Jmenovity proud . , “ “ [6.23. 1]
F415 0415 motoru Zavisi na vykonu A N [6. 23. 2]
F4a16 | o416 |Proud motoru 10 - 90 % 1 N [6.23. 1]
naprazdno
Jmenovité otacky (ot./ o [6.23. 1]
F417 0417 motoru 100 - 64000 min) N [6. 23. 2]
F418 0418 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F419 0419 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
0: -
1: Svorka RR
2: Svorka RX
3: Svorka Il
4: Svorka Al4 (doplnék)
5-11:
F420 0420 Volba ngsobu 12: F72.5 _ _ 5 A
nastaveni momentu 13-19: -
20: Ethernet [6.25.1]
21: RS485 komunikace
(konektor 1)
22: RS485 komunikace
(konektor 2)
23: Komunikaéni doplnék
F421 0421 Filtraéni konstanta ZH 0-1000 ms 0 A
momentu
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Oznad.

Komunik.
cislo.

Nazev parametru

Rozsah nastaveni

Jedn.

Min. nastav.
jedn. (panel/
komunikace)

Vychozi
nastav.

Zapis
za
chodu
*6

UzZiv.
nastav.

Odkaz

F423

0423

Vstup koeficientu
fizeni napinaciho
momentu?

0: -

1: Svorka RR

2: Svorka RX

3: Svorka Il

4: Svorka Al4 (doplnék)

5-11:

12: F725

13-19: -

20: Ethernet

21: RS485 komunikacni
konektor 1

22: RS485 komunikacni
konektor 2

23: Komunikaéni doplnék

6. 25. 3]

F424

0424

Vstup koeficientu
sdileni zatéze

0: -

1: Svorka RR

2: Svorka RX

3: Svorka Il

4: Svorka Al4 (doplnék)

5-11:

12: F725

13-19: -

20: Ethernet

21: RS485 komunikaéni
konektor 1

22: RS485 komunikacni
konektor 2

23: Komunikaéni doplnék

6. 25. 3]

VF-AS3

11-23
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Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) oA
0: -
1: Svorka RR
Vstup limitu otagek | 2 Svorka RX
F425 0425 v Feg 3: Svorka Il - - 0 A
P 4: Svorka Al4 (dopIn&k)
5-11: -
12: F426
F426 0426 UrS)veh limitu otacek 0.0-UL Haz 50,0”/2 A
vpred 60,0
0: —
1: Svorka RR
Vstup limitu otacek 2: Svorka RX
F427 | 0427 sta‘jjp uotace 3: Svorka Il - - 0 A
4: Svorka Al4 (doplnék)
5-11: - [6. 25. 2]
12: F428
Urovefi limitu otagek 50,0/
F428 0428 vzad 0,0 - UL Hz 60,0 A
0: -
1: Svorka RR
. . | 2: Svorka RX
F430 | 0430 | /003 VIPU STECONE | 3 Syoria - - 0 A
y 4: Svorka Al4 (doplnék)
5-11: -
12: F431
F431 | o431 |Stedovahodnota o4 gy Hz 00 | A
limitu otacek
F432 0432 | Pasmo limitu otd¢ek |0,0 - FH Hz 0,0 A
Omezeni sméru 0: Vpred/Vzad povoleno
F435 0435 | otaceni pfi Fizeni 1: Pozadovany smér - - 0 A [6.25. 1]
momentu povolen
0: -
1: Svorka RR
oy |z Swoa
F440 0440 momentového 3: Svorka Il - - 12 A [6.24. 1]
; 4: Svorka Al4 (doplnék)
omezeni 1 5.11: —
12: F441
Urovefi motorického
. 0,0-249,9 o [6.24. 1]
F441 0441 momentpveho 250,0: Zablokovano % 250,0 A [6. 24. 3]
omezeni 1
0: —
1: Svorka RR
V:::earé\f[ztrlifkuého 2: Svorka RX
F442 0442 ?nomentového 3: Svorka Il - - 12 A [6.24. 1]
; 4: Svorka Al4 (doplnék)
omezeni 1 5-11: —
12: F443
11. Tabulka parametrd 11-24 VF-AS3



POHONY TOSHIBA

E65820620@
Komunik I L Y e 20|
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
Urovefi
generatorického 0,0-249,9 o
F443 0443 momentového 250,0: Zablokovano L 250,0 A [6. 24. 1]
omezeni 1
Uroveri motorického 0.0-249.9
. 3 il 0,
F444 0444 momentpveho 250,0: Zablokovano % 250,0 A [6.24. 1]
omezeni 2
Urovefi
generatorického 0,0-249,9 o
F445 0445 momentového 250,0: Zablokovano L 250,0 A [6. 24. 1]
omezeni 2
Urovefi motorického 0.0-249.9
. 3 il 0,
F446 0446 momentpveho 250.0: Zablokovano % 250,0 A [6.24. 1]
omezeni 3
Urovefi
generatorického 0,0-249,9 o
Fa47 0447 momentového 250,0: Zablokovano L 250,0 A (6. 24. 1]
omezeni 3
Urovefi motorického 0.0-249.9
. 3 il 0,
F448 0448 momentpveho 250,0: Zablokovano % 250,0 A [6.24. 1]
omezeni 4
Urovefi
generatorického 0,0-249,9 o
F449 0449 momentového 250,0: Zablokovano L 250,0 A [6. 24. 1]
omezeni 4
F451 0451 Rozbeh/'dobeh po O Rg;beb./gi?beh. rampa _ _ 0 N [6. 24. 2]
omezeni momentu 1: Minimalni ¢as
Doba detekce
F452 0452 | zablokovani 0,00 - 10,00 s 0,00 A [6. 24. 3]
v motorickém rezimu
Prevence zablokovani 0: Povoleno
F453 0453 | v generatorickém 1j Zablokovano — — 0 A [6. 24. 4]
rezimu ’
Nastaveni zény 0: Omezeni stalého vykonu
F454 0454 | momentového 1: Omezeni stalého - - 0 N [6.24. 1]
omezeni momentu
} 0: Generatoricky rezim pfi
F455 0455 P9Iar|ta ZH momentu ' kIadnt_am 'mor'r_lentl.'l_ _ _ 0 N [6. 25. 1]
pfi chodu vzad 1: Motoricky rezim pfi
kladném momentu
Fase | o456 |Uroven zesileni 20- 150 % *1 N -
vybuzeni
Fa57 | o457 |Koeficient Fizeni 5-75 Hz 50 N -
zesileni vybuzeni
Fasg | o458 |Odezvaregulace 0-100 - 0 N [6. 26. 1]
proudu
Faso | o459 |Koeficent 154 1000 x 10 | A
setrvacnosti zatéze
Fas0 | o460 |Odezvaregulace 0,0-25,0 - 00 | A
otacek 1
Koef. stabilizace
F461 0461 regulace otacek 1 0,50 - 2,50 - 1,00 A 6. 23. 1]
. - [6.23. 2]
Fae2 | oaez | Filtracnikoeficient = 14 444 - 35 A [6. 26. 1]
referencnich otacek 1
Fa63 | 0463 |Odezvaregulace 0,0-25,0 - 00 | A
otacek 2
Faea | o464 | Kosf. stabilizace 0,50 - 2,50 - 100 | A
regulace otacek 2
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F465 | oaps | lracnikoeficient g 44 - 3B | A
referenénich otacek 2
Pfepinaci kmitocet
F466 0466 | odezvy regulace 0,0-FH Hz 0,0 A
otacek
F467 0467 | Parametr pro vyrobce |— - - - - -
F468 0468 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F469 0469 | Parametr pro vyrobce |— - - - - -
F470 | 0470 |YStuP RR—pocatetni |4 555 - 17 128 | A
hodnota
Fa71 | o471 |YStup RR—koeficient |5 _ogg - 117 128 | A
zesileni
Fa72 | o472 |YStup RX-—podatecni |5 555 - 17 128 | A
hodnota
Fa73 | o473 |YStup RX—koeficent | _ogg - 117 128 | A
zesileni
Fa74 | o474 |YStupll—podatecni 14 555 - 17 128 | A
hodnota
— [6.6. 3]
Fa75 | o475 |VStupll—koeficient g ogg - 117 128 | A
zesileni
Fa76 | 0476 |YStUPAl4—pocatecni g 555 - 17 128 | A
hodnota
Fa77 | o477 | VSiup Al —koeficient | 5 _gg - 117 128 | A
zesileni
Fa78 | 0478 |YSUPAIS—pocatecni | 555 - 17 128 | A
hodnota
Fa79 | o479 |VSiup AlS—koeficient | 5 _ogg - 117 128 | A
zesileni
Autotuning se
F480 0480 zohlednénim 0-1 - 0 N -
setrvacnosti
ZH otadek pfi
F4g1 | o481 |auiotuningu se 10- 100 % 25 | N -
zohlednénim
setrvacnosti
Zména otacek pfi
Fag2 | o042 |3utotuninguse 0,1-25,0 % 5,0 N -
zohlednénim
setrvacnosti
Pocet zmén otacek pfi
Fag3 | 04g3 |2ulotuninguse 5-50 podet 10 N -
zohlednénim
setrvacnosti
F490 0490 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F491 0491 Parametr pro vyrobce |- - - - - -
Fag5 | o495 |Koeficlent 90 - 120 % 104 | N [6. 26. 2]
pfemodulovani
F498 0498 | Parametr pro vyrobce |— - - - - -
F499 0499 | Parametr pro vyrobce |- - - - -
F500 0500 Rozbé&hova rampa 2 0,0 - 6000 (600,0) s " A
- [6. 27. 2]
F501 0501 Dobéhova rampa 2 0,0 - 6000 (600,0) s ! A
Pribéh 0: Linearni 6. 27. 1]
F502 0502 | rozbé&hové/dobéhové |1: S-rampa 1 - - 0 A T o
: [6.27. 2]
rampy 1 2: S-rampa 2
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Prabéh 0: Linearni
F503 0503 | rozbé&hové/dobéhové |1: S-rampa 1 - - 0 A
rampy 2 2: S-rampa 2
1: Rozbéhova/dobéhova
rampa 1
Volba 2: Rozbéhova/dobéhova
rozbéhové/dobéhové rampa 2
FS04 | 0504 | ompy pro oviadani | 3: Rozbhova/dobéhova - - 1 A [6.27. 2]
z panelu rampa 3
4: Rozbéhova/dobéhova
rampa 4
Prepinaci kmitocet . .
F505 | 0505 | rozbéhovéldobehove | oY Zapiokovane Hz 00 | A
rampy 1 ’
F506 | 0506 |RozmeziS-ampypfi |, g4 % 10 | A
zahajeni rozbéhu
F507 | oso7 |RozmeziSwrampypifi |4 g4 % 10 A
dokonéeni rozbéhu
[6.27. 1]
fQ. o [6.27.2]
Fs08 | os0s |RozmeziSwrampypfi |, g4 % 10 A
dokonceni dobéhu
F500 | o0s09 |RozmeziS-rampypfi |, g4 % 10 A
zahajeni dobéhu
F510 0510 |Rozbé&hovarampa 3 |0,0 - 6000 (600,0) s " A
F511 0511 Dobé&hova rampa 3 0,0 - 6000 (600,0) s " A
- - . 0: Linearni
F512 | 0512 gg‘égf‘g\:gzrzi:‘o"%’ 1: S-rampa 1 - - 0 A
py 2: S-rampa 2
Prepinaci kmitocet . .
F513 | 0513 | rozbéhoveldobehove | oY Zapiokovane Hz 00 | A
rampy 2 ’
- [6.27.2]
F514 0514 | Rozbéhovarampa4 |0,0-6000 (600,0) s ! A
F515 0515 | Dobé&hova rampa 4 0,0 - 6000 (600,0) s " A
- - . 0: Linearni
F516 | 0516 gg‘égf\g&gzrzi:‘ovj’ 1: S-rampa 1 - - 0 A
py 2: S-rampa 2
Prepinaci kmitocet . .
F517 | 0517 | rozbéhovéldobehove | 'Y ZaPiokovane Hz 00 | A
rampy 3 ’
} 0: -
Casova jednotka 1: Jednotka: 0,01 s (0 po [5. 2. 4]
F519 0519 | rozbéhové/dobéhové provedeni) - - 0 N (6 '27' 2]
rampy 2: Jednotka: 0,1 s (0 po e
provedeni)
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Nabroaramovana 0: Zablokovano
F520 | 0520 prog 1: Povoleno (sekundy) - - 0 N
operace : .
2: Povoleno (minuty)
Naprogramovana . .
F521 | 0521 |operace —volba 0-Resetpo zastaveni | _ - 0 N [6. 28]
P 1: PokraCovat po zastaveni
pokracovani
Program 1 — pocet 1-254 .
F522 0522 opakovani 255: Trvale pocet 17 1 N
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F523 0523 | Program 1 — volba 1 0: Preskocit - - 0 N
1: Sr1
F524 0524 Program 1 —volba2 | 5. g0 - - 0 N
F525 | 0525 |Program1—volba3 |3 Sr3 - - 0 N
4:Sr4
F526 0526 Program 1 —volba4 |5: Sr5 — — 0 N
6: Sr6
F527 0527 | Program 1 —volba5 |7.g.7 - - 0 N
_ 8: F287 _ _
F528 0528 | Program 1 —volba 6 9 F288 0 N
F529 0529 |Program 1-volba7 |10: F289 - - 0 N
11: F290
12: F291
_ 13: F292 _ _
F530 0530 |Program 1 —volba 8 14 F293 0 N
15: F294
Program 2 — pocCet 1-254 .
F531 0531 opakovani 255: Trvale pocet ! N
F532 0532 Program 2 — volba 1 0: Preskocit - - 0 N
1: Sr1
F533 0533 |Program2-volba2 |o. gm0 - - 0 N
F534 | 0534 |Program2—volba3 |3 Sr3 - - 0 N
4: Sr4
F535 0535 | Program 2 —volba4 |5: Sr5 - - 0 N
6: Sr6
F536 0536 |Program2-volba5 |7.g,7 - - 0 N
8: F287
F537 0537 |P 2 —volba 6 - - 0 N
rogram volba 9 F288
F538 0538 |Program 2 -volba7 |10: F289 - - 0 N
11: F290
12: F291
F539 | 0539 |Program2—volbag |13:F292 - - 0 N (6. 281
14: F293
15: F294
Doba chodu .
F540 0540 (ZH kmitoctu 1) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F541 0541 (ZH kmitotu 2) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F542 0542 (ZH kmitoctu 3) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F543 0543 (ZH kmitotu 4) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F544 0544 (ZH kmitoétu 5) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu 0,1-5999
F545 0545 ” oy (Jednotka podle F520) s/min 0,1/0,1 5,0 A
(ZH kmitoctu 6) .
6000: Trvale
Doba chodu .
F546 0546 (ZH kmitoctu 7) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F547 0547 (ZH kmitoétu 8) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F548 0548 (ZH kmitoctu 9) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F549 0549 (ZH kmitoctu 10) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F550 0550 (ZH kmitoctu 11) s/min 0,1/0,1 5,0 A
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Doba chodu .
F551 0551 (ZH kmitogtu 12) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F552 0552 (ZH kmitoctu 13) 0,1 - 5999 s/min 0,1/0,1 5,0 A
(Jednotka podle F520) [6. 28]
Doba chodu 6000: Trvale ;
F553 0553 (ZH kmitoctu 14) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Doba chodu .
F554 0554 (ZH kmitottu 15) s/min 0,1/0,1 5,0 A
Zpusob ovladani pro | 0: Pouze kmitocet [56.3.7]
F860 | 0560 | o oynou ZH kmitoctu) | 1: S funke - - 0 N 6. 12. 1]
Ovladaci funkce
F561 0561 (ZH kmitogtu 1) - 7 0 N
Ovladaci funkce
F562 0562 (ZH kmitogtu 2) - 171 0 N
Ovladaci funkce
F563 0563 (ZH kmitottu 3) - 17 0 N
Ovladaci funkce
F564 0564 (ZH kmitogtu 4) - 171 0 N
Ovladaci funkce
F565 0565 (ZH kmitottu 5) - 17 0 N
Ovladaci funkce .
+1: Chod vzad
Ovladaci funkce +2: Pfepinaci signal _
FS67 | 0567 | 51 kmitoctu 7) rozbhoveé/dobshové 1 0 N
Ovladaci funkce rompy ! [ eiqnd [5. 3.7]
F568 0568 SH kmitoctu 8 +4: Prepinaci signal - 171 0 N [6.12. 1]
(ZH kmitoCtu 8) rozb&hové/dob&hové [6. 28]
Ovladaci funkce rampy 2
F569 0569 (ZH kmitoctu 9) +8: Prepinani U/f 1 - 11 0 N
+16: Piepinani U/f 2
Ovladaci funkce +32: Pfepinaci signal
F570 0570 (ZH kmito&tu 10) omezeni momentu 1 - 11 0 N
Oviadaci funk +64: Pfepinaci signal
Jviadaci iunkce omezeni momentu 2 _
F571 0571 (ZH kmitoctu 11) 17 0 N
Ovladaci funkce
F572 0572 (ZH kmitogtu 12) - 171 0 N
Ovladaci funkce
F573 0573 (ZH kmitoctu 13) - 17 0 N
Ovladaci funkce
F574 0574 (ZH kmitogtu 14) - 171 0 N
Ovladaci funkce
F575 0575 (ZH kmitottu 15) - 17 0 N
Ovladaci funkce [5.3.7]
FS76 | 0576 | 51 kmitoctu 0) - 11 0 N 6. 12. 1]
0: Zablokovano
F590 0590 Monitorovani skokové | 1: Detekce proudu _ _ 0 N
zmény zatéze 2: Detekce momentu
3- 6. 29]
Monitorovani skokové | .. .
F591 | 0591 |zmeny zateze 0: Zablokovano - - 0 A
1: Povoleno
— porucha
11. Tabulka parametrd 11-30 VF-AS3



POHONY TOSHIBA

E6582062@
Komunik I L Y e Zigls Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) P
Monitorovani skokoveé o D;ﬁ;%ig?i%ﬂg%
F592 | 0592 |zmény zatsze —volba |, P e - - 0 A
5 1: Detekce nizkého proudu /
rezimu z
podkro€eni momentu
Monitorovani skokoveé
F593 0593 |zmeény zatéze — 0-250 % 150 A
uroven
Monitorovani skokoveé
F595 0595 |zmény zatéze — 0,0-10,0 s 0,5 A
prodleva [6. 29]
Monitorovani skokoveé
F596 0596 |zmény zatéze — 0-100 % 10 A
hystereze
Monitorovani skokové
F597 0597 | zmény zatéze — 0,0 - 300,0 s 0,0 A
prodleva pfi startu
Monitorovani skokové | 0: BE€hem chodu
F598 0598 |zmény zatéze — volba | 1: BEhem chodu (mimo - - 0 A
provozu rozbéh/dobéh)
F600 0600 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
Prevence zablokovani 10 - 200 (HD) (LSS) [6. 24. 3]
. ; o . 24.
F601 0601 (’proudvove omezeni) 10 - 160 (ND) % 120 A [6. 30. 2]
uroven 1
(HD)
0: Vymazano pfi vypnuti
Fe02 | ooz |Jlozeni zaznamu _napdjeni , - - 0 A [6. 30. 3]
o poruse 1: Ulozeno pfi vypnuti
napajeni
0: Poruchové vypnuti
1: Poruchové vypnuti po
fizeném dobéhu
2: Poruchové vypnuti po
nouzovém DC brzdéni
. . 3: Poruchové vypnuti po
F603 | 0603 | ZPusob nouzoveho fizeném dob&hu podie - - 0 N
zastaveni F515
i i [6. 30. 4]
4: Poruchové vypnuti po
rychlém Fizeném dobéhu
5: Poruchové vypnuti po
dynamickém rychlém
fizeném dobéhu
Fe04 | o0s0o4 |DoPanouzovéhoDC |44 544 s 10 | A
brzdéni
0: Zablokovano
1: P¥i startu (jen jedenkrat
po zapnuti)
Detekce vypadku faze 2: Pri kazdem startu
F605 0605 na wWstuou ménice 3: Za chodu - - 0 N [6. 30. 5]
ystup 4: Pfi kazdém startu a za
chodu
5: Sledovani rozpojeni na
vystupu
Prahovy kmitocet pro
F606 0606 | snizovani pretizeni 0,0-60,0 Hz 6,0 A
motoru [5.2. 5]
= L [6.30. 1]
Fe07 | oeo7 |asovylimitpretizeni | 4 5409 s 300 | A
motoru
Porucha pfi vypadku . .
F608 | 0608 |faze vstupniho 0: Zablokovano - - 1 N [6. 30. 6]
L 1: Povoleno
napajeni
VF-AS3 11-31 11. Tabulka parametrt




POHONY TOSHIBA

E6582062@
Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
Fe09 | opog | Hystereze prodetekei | 5, % 10 A
nizkého proudu
F610 0610 Porucha pfi nizkém O Zablokovano _ _ 0 A
proudu 1: Povoleno
- [6.30. 7]
Uroven pro detekci o
F611 0611 nizkého proudu 0-150 % 0 A
F612 | op12 |Doba pro detekci 0-255 s 0 A
nizkého proudu
0: Pfi kazdém startu
standardnim impulsem
1: Jen 1x pfi startu po
pfipojeni napajeni
standardnim impulsem
F613 0613 Detekce zkratu pfi 2: _Prl kazdém startu 1 _ 0 N
startu impulsem podle nastaveni
Fe14 [6. 30. 9]
3: Jen 1x pfi startu po
pfipojeni napajeni
impulsem podle nastaveni
F614
Sitka impulsu 0: Bez detekce zkratu pfi
F614 0614 u detekce zkratu pfi startu us 25 N
startu 1-50
F615 0615 onruch? pri O Zablokovano _ _ 0 A
pfekro¢eni momentu | 1: Povoleno
Urovefi pro detekci ) ,
F616 | 0616 | prekrodeni momentu ?'_2332%°k°"a”° % 150 | A
pfi motorickém rezimu
Urovefi pro detekci
prekro€eni momentu | 0: Zablokovano o [6. 30. 8]
F617 0617 pfi generatorickém 1-320 L 150 A
rezimu
Fe18 | op1g |Dobapro detekci 0,0-10,0 s 05 | A
prekro€eni momentu
Fe19 | o9 |Hystereze prodetekei g 44, % 10 A
prekro¢eni momentu
0: Automatické
zapnuti/vypnuti, bez
detekce poruchy
1: Vzdy zapnuty, bez
e - detekce poruchy
F620 | opzo |Oviadanichladiciho 1, »/omaticks - - 2 A 6. 30. 11]
ventilatoru . . .
zapnuti/vypnuti, s detekci
poruchy
3: VZdy zapnuty, s detekci
poruchy
4-7:.-
F621 | op21 | varovani—celkova 1, g99 100 8760 | A [6. 30. 12]
doba provozu h
Fe22 | op22 |Dobadetekce 1441 4000 s 001 | A
abnormalnich otacek
Pasmo abnormalniho | 0,00: Zablokovano
F623 0623 2vySeni otadek 0.01-300 Hz 0,00 A [6.30. 13]
Pasmo abnormalniho | 0,00: Zablokovano
F624 | 0624 | shizeni otacek 0.01-30,0 Hz 0,00 1 A
Uroveh pro detekci 50-79 0 [6. 15. 2]
F625 | 0625 | o dpeti 80: Automaticky % 80 N [6. 30. 14]
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Urovefi ochrany proti o [6. 15. 4]
F626 0626 pFepéti 100 - 150 % 134 N [6. 15. 5]
F627 | 0627 |Porucha — podpéti ?f ﬁﬁggg‘r’]‘fno - - 0 N
- [6. 30. 14]
Fe28 | o628 |Doba pro detekci 0,01 - 10,00 s 003 | N
podpéti
Preklenuti vypadku
napajeni pomoci } [6.15.2]
F629 0629 rekuperace — uroven 55-100 % 75 N [6. 30. 14]
podpéti
Doba ¢ekani na signal | 0,0: Zablokovano [6.18. 1]
F630 | 0630 | hay 0.1-10,0 s 0.0 A [6. 30. 15]
. 0: 150% - 60s (HD)
F631 | 0631 |ZPusob detekce 120% - 60s (ND) - - 0 N
pfetizeni ménice 1: Odhad teploty
0: Motor €. 1 az 4, pamét
vymazana [5.3. 5]
Pamét elektronické T yggﬁg\fér:aaz 4, pamet [6.30. 1]
F632 0632 | tepelné ochrany 2 Motor & 1. pamét - - 0 A
(pfetizeni motoru) ’ vymazé.na‘ P
3: Motor €. 1, pamét
zachovana
Analogovy vstup Il — . .
F633 | 0633 |uroven detekce ?'_21"‘0%0“0"3”0 % 0 A [6. 30. 16]
odpojeni
1:-15az+10 °C
2:+11az+20 °C
Pramérna roéni okolni | 3: +21 az +30 °C
F634 0634 teplota 4- +31 a3 +40 °C - - 3 A [6.30.17]
5: +41 az +50 °C
6: +51 az +60 °C
Doba zpozdéni relé
F635 0635 | pro omezeni 0,0-25 s 0,0 N [6. 30. 18]
narazového proudu
F636 0636 Porucha — zemni 0: Zablokovano _ _ 1 N [6. 30. 10]
spojeni 1: Povoleno U
Svorka Al4 — vyvolani | . .
F637 | 0637 |poruchy z tepelné ?; ﬁﬁggg‘r’]‘fno - - 0 N
ochrany (PTC) ’ 6. 30. 16]
Svorka AlI5 — vyvolani | .. ) o
F638 0638 | poruchy z tepelné ?j ﬁiggg%ano - - 0 N
ochrany (PTC) ’
F639 | op3g |Doba pretizeni 0,1 - 600,0 s 5,0 N [6. 15. 4]
brzdného rezistoru
Napajeni . 2
F640 | 0640 |stejnosmérnym 9: aplokovano - - 0 N -
napétim ’
Prahovy kmitocet pro
F643 0643 | fizeni ¢ekani na 0,0-60,0 Hz 10,0 N -
zbytkové napéti?
1: PokraCovani provozu
Reakce na odpojeni | 2: Rizeny dobéh
F644 0644 |signalu na 3: Volny dobéh - - 4 N [6. 30. 16]
analogovém vstupu Il | 4: Porucha
5: Provoz podle F649
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Svorka RR — vyvolani | .. .
F645 | 0645 |poruchyztepeing | O: Zablokovano - - 0 A
1: Povoleno
ochrany (PTC) [6 30. 19]
Detekéni odpor
F646 0646 termistoru (PTC) 100 - 9999 Q 3000 A
Detekce poruchy 0: Alarm (zadna detekce bez
Fe47 | oea7 |dopikového dopliikového zdroje) - - 0 A [6. 30. 20]
napajeciho zdroje 1: Varovani
fidiciho obvodu 2: Porucha
F648 | 0p4g | varovani-—pocet 0,0 - 999,0 10000 999,0 | A [6. 30. 21]
startd x
F649 0649 | Zalozni kmitocet LL-UL Hz 0,0 A [6. 30. 16]
F650 | 0650 |Vnuceny provoz 0: Zablokovano - - 0 A 6. 31]
1: Povoleno
F651 0651 Poruch? pri O Zablokovano _ _ 0 A _
podkroéeni momentu | 1: Povoleno
Uroven sledovani
F652 0652 | podkro¢eni momentu |0 - 250 % 0 A -
bé&hem provozu
Uroven sledovani
F653 | o053 | Podkrocenimomentu g g, % 0o | A -
pfi rekupera¢nim
brzdéni
Fe54 | 0p54 |Dobadetekce 0,00 - 10,00 s 05 | A -
podkro¢eni momentu
Fe55 | o055 |Hysterezedetekce g 44, % 10 A -
podkro¢eni momentu
Detekéni teplota o
F656 0656 termistoru (PTC) 0-200 C 90 A [6. 30. 19]
Fe57 | oes7 |Urovenprovarovani |44 464 % 50 A [5. 2. 5]
pfi pretizeni [6. 30. 1]
Varovani — pocet 10000
F658 0658 | startti externiho 0,0 - 999,0 < 999,0 A [6. 30. 21]
zafizeni
Urovefi pro sledovani
F659 0659 | celkové doby 10 - 200 % 100 A [6. 30. 22]
nadproudu
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Oznad.

Komunik.
cislo.

Nazev parametru

Rozsah nastaveni

Jedn.

Min. nastav.
jedn. (panel/
komunikace)

Vychozi
nastav.

Zapis
za Uziv.

chodu | nastav. Qeliee
*6

F660

0660

Volba vstupu pro
korekéni soucet

0: -

1: Svorka RR

2: Svorka RX

3: Svorka Il

4: Svorka Al4 (doplnék)

5: Svorka Al5 (doplnék)

6-9:—

10: Kruhovy ovlada¢ 1 (pro
uloZeni vypnout nebo
stisknout OK)

11-14: -

15: Motorpotenciometr

16: Pulsni vstup

17: Pulsni vstup s vysokym

rozliSenim (doplnék)
18,19: —
20: Ethernet
21: RS485 komunikace
(konektor 1)

22: RS485 komunikace
(konektor 2)

23: Komunikaéni doplnék

A 6. 32]

VF-AS3
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
0: -
1: Svorka RR
2: Svorka RX
Volba vstupu pro 3: Svorka Il
FE61 | 0661 |} rekeni soudin 4: Svorka Al4 (dopIn&k) - - 0 A [6.32]
5-11:
12: F729
13-23: -
Fe64 | opea | SPecifikovana 0-100 pocet 111 0 N
porucha 1
Fee5 | opes | Specifikovana 0-100 pocet 111 0 N [6. 30. 21]
porucha 2
Fe66 | opee | SPecifikovana 0-100 podet 17 0 N
porucha 3
0: 0,1 KWh
1: 1 kWh
Elektromér — jednotka | 2: 10 kWh
Fe67 0667 pulsniho vystupu 3: 100 kWh - - 1 A
4: 1000 kWh [6.33.1]
5: 10000 kWh
Fees | opes | CiSkiromer—sitka g4 44 s 01 | A
impulsu
Svorka FP — typ 0: Digitalni vystup _ _ [6.33. 2]
F669 | 0669 |\ retupu 1: Pulsni vystup 0 N [7.2.2]
F670 0670 | Svorka AM —funkce |0-1627 - - 2 A
5. 2. 6]
F671 0671 Svorka AM — sefizeni |— - - - A
F676 | o676 |SvorkaFP-funkce g 449 - - 0 A
pulsniho vystupu
F677 | oe77 |Maximainidetnost 1, 5y a5 kpls 800 | A [6. 33. 2]
vystupnich impulst
F678 | o067 | FulSnivystup— 1-1000 ms 64 A
filtra¢ni konstanta
F679 | 0679 E ulsni vstup —filtracni | ;409 ms 1 A [6. 6. 4]
onstanta
0: Doplrikové méfidlo ( 0 az
1 mA)
F681 0681 Syorka FM —typ 1: Proudovy vystup ( 0 az _ _ 2 N
vystupu 20 mA)
2: Napétovy vystup (0 az [6.33. 3]
10 V)
Svorka FM — sklon 0: Zaporny sklon (klesajici) _ _
F682 0682 charakteristiky 1: Kladny sklon (stoupajici) 1 A
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) P
Fes3 | ops3 | SvorkaFM- -100,0 a2 +100,0 % 00 | A
pocatecni hodnota
Fes4 | opss4 | Svorka FM—diltracni |y 4500 ms 1 A
konstanta
Fess | oegs | ovorkaFM=homi 44 4000 % 1000 | A
0: Doplrikové méfidlo (0 az
1mA)
F686 0686 Syorka FP —typ 1: Proudovy vystup ( 0 az _ _ 5 N
vystupu 20 mA)
2: Napétovy vystup (0 a2 [6.33. 3]
10V)
Svorka AM — sklon 0: Zaporny sklon (klesajici) _ _
Fe87 0687 charakteristiky 1: Kladny sklon (stoupajici) 1 A
Fess | osgg | Svorka AM - -100,0 a2 +100,0 % 00 | A
pocatecni hodnota
Fesg | oesy | ovorkaAM-—filtracni |y 4400 ms 1 A
konstanta
Feo0 | 090 | DvorkaAM=homi 44 4090 % 1000 | A
F699 0699 | Porucha pro test 0-100 0 A -
0: Odblokovano
1: Zablokovani zapisu
(Ovladaci panel, externi
panel)
Blokovani 2: Zablokovani zapisu
F700 0700 | ¢teni/zapisu (1 + RS485) - - 0 A [6.34. 1]
parametr( 3: Zablokovani ¢teni a
zapisu (ovladaci panel,
externi panel)
4: Zablokovani ¢teni a
zapisu (3 + RS485)
Jednotka zobrazeni 0: % [6.2.7]
F701 1 0701 | o oudunapéti 1: A (ampér), V (volt) - - 0 A [6. 34. 2]
Uzivatelska veli¢ina — | 0,00: Zablokovano .
Fr02 | 0702 | hasobek kmitodtu | 0,01 - 200,0 pocet 0,00 | A
Uzivatelska velicina — | 0: All frequencies (VSechny
F703 0703 | volba pievodu kmitocty) - - 0 A
kmito&tu 1: (PID kmitocty)
0: anglicky (webova stranka [5. 4. 3]
Odkaz na webovou v USA) . o
F704 0704 giranku 1: anglicky (webova stranka | - 2 A [6. 34. 3]
v Japonsku)
Uzivatelska veli¢ina — | 0: Zaporny sklon (klesajici) _ _
F705 0705 sklon charakteristiky | 1: Pozitivni sklon (stoupajici) 1 A
F706 | o7oe |UZvatelskavelicina— g 5 gy Hz 000 | A
pocatecni hodnota
Krok nastaveni ZH ) .
F707 | 0707 |z panelu (krok 0.00: Zablokovano Hz 000 | A
kruhového ovIada(":e) ! [6 34. 4]
Krok zobrazeni na 0: Zablokovano
F708 0708 displeji 1955 - - 0 A
Uchovani hodnoty ve | 0: Zobrazeni v realném Case
F709 0709 |standardnim 1: Maximalni hodnota - - 0 A [6.34.7]
zobrazeni 2: Minimalni hodnota
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Ozna¢ SIS Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn ,\eA(Ijr:'n rza:tr.]egl./ pochieel Zigls LY Odkaz
“| Cislo. P : i(oml.mri)kace) nastav. | chodu | nastav.
*6
B [4.2.3]
<F710:) 0710 zgaﬁgzr::ivmereiimu - - 0 A [5. 4.3]
[6. 34. 5]
F711 0711 Re?jrn monitorovani — _ _ 5 A
veli¢ina 1
E712 0712 Re_ij_m monitorovani — _ _ 3 A
veli¢ina 2
F713 0713 Re?jrn monitorovani — _ _ 4 A
veli¢ina 3
.. . . .
E714 0714 ReI_ZJm nlronltorovam - 10-162 _ _ 8 A
velicina [6. 34. 6]
5 ; AP [8.1.1]
F715 0715 Re_ZJ_rn monitorovani _ _ 18 A
veli¢ina 5
F716 0716 Re?jrn monitorovani — _ _ 19 A
veli¢ina 6
F717 0717 Re_ij_m monitorovani — _ _ 35 A
veli¢ina 7
F718 0718 Re?jrn monitorovani — _ _ 34 A
veli¢ina 8
0: Zrusit pfi volném dobéhu.
Zachovat pfi MOFF
(podpéti napajeni) a kdyz
je zménén CMOd.
1: Zachovat povel pro chod
Volba zruSeni povelu | 2: Zrusit pfi volném dobéhu _ _
F719 0719 pro chod a pfi MOFF (podpéti 2 A [6. 34. 8]
napajeni). Zachovat, kdyz
je zménén CMOd.
3: Zrusit pfi volném dobéhu,
pfi MOFF a kdyz je
zménén CMOd.
Zobrazeni ve [5. 4. 3]
F720 0720 |standardnimrezimu |0-162" - - 0 A 6 ‘34 5]
na externim panelu U
Zplsob zastaveni 0: Rizeny dobé&h
Fr21 0721 1 oviadaciho panelu | 1: Volny dobéh - - 0 A [6. 34.9]
F722 | o722 |Rezim monitorovani— g 44, ms 200 | A -
filtraCni konstanta
Zobrazeni stavového [5. 4. 3]
F723 0723 | fadku na ovladacim 0-162™ - - 1 A 6 '34' 5
panelu [6. 34. 5]
Volba nastaveni ZH | 0: ZH kmito&tu z ovladaciho
F724 0724 | kmito¢tu pomoci panelu (FC) - - 0 A [6.3.7]
kruhového ovladace 1: FC + Pevna ZH kmitoctu
ZH momentu pfi . o [6.25. 1]
F725 | 0725 | iadanizpanelu | 22082 +250 Yo 0 A 6. 34. 10]
Koeficient napinaciho
F727 0727 | moment nastaveny -250 az +250 % 0 A
z ovladaciho panelu
[6.25. 3]
Koeficient sdileni
F728 0728 | zatéZe nastaveny 0-250 % 100 A
z ovladaciho panelu
Koeficient korekéniho
F729 0729 | soucinu nastaveny -100 az +100 % 0 A [6. 32]
z ovladaciho panelu
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Ozna. | “«igio. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panell/ | =0 | chodu | nastav. | ©9KaZ
komunikace) oA
0: Odblokovano bez
Blokovani nastaveni stisknuti OK
F730 0730 kmito¢tu na ovladacim | 1: Zablokovano — — 2 A
panelu 2: Odblokovano po stisknuti
OK
Provoz po detekci 1: Pokragovani
odpojeni ovladaciho : Pokracovani provozu
F731 0731 NS 2-3: - - - 4 A
panelu pfi ovladani 4: Porucha
z panelu ’
Blokovani prepinani
manualniho/ 0: Odblokovano
F732 0732 | Jutomatického 1: Zablokovano - - 1 A
ovladani z panelu
F733 0733 Bloko'véni’spuéténi O Odblokov'éno _ _ 0 A
z ovladaciho panelu 1: Zablokovano
Blokovani nouzového . .
F734 | 0734 |zastaveni 0: Odblokovano - - 0 A
. . 1: Zablokovano
z ovladaciho panelu 6. 34. 1]
F735 0735 Bloko'vénl" resetu O Odblokov?no _ _ 0 A
z ovladaciho panelu 1: Zablokovano
Blokovani zmény . .
F736 | 0736 |CMOJ/FMOd za 0- Odblokovano - - 1 A
1: Zablokovano
chodu
0: Odblokovano
1: Zablokovano
F737 0737 Blo!(ovapl tlagitek 2: Zablok’ovano jen na _ _ 0 A
ovladaciho panelu externim panelu
3: Zablokovano jen na
ovladacim panelu
0: Blokovano
F738 0738 Nastaveni hesla 1-9998 - - 0 A
9999: Heslo bylo nastaveno
0: neni nastaveno
F739: 0739 | Ovéreni hesla 1-9998 - - 0 A
9999: Heslo bylo nastaveno
0: Zablokovano
. 1: Pfi poruse
F740 | 0740 | Zéaznam dat 2: P¥i aktivaci sledovani - - ! A
3:1+2
0:4ms
1:20 ms
F741 0741 Interval sledovani 2: 100 ms — — 2 A
3:1s [6. 35]
4:10s
F742 0742 Sledovana data 1 - - 0 A
F743 0743 Sledovana data 2 . — — 1 A
0-16273
F744 0744 Sledovana data 3 — — 2 A
F745 0745 Sledovana data 4 - - 3 A
F748 0748 Ulozeni hvodnoty O Zablokovano _ _ 0 A
elektroméru 1: Povoleno
0:1,0=1kWh
1:1,0 =10 kWh [6. 36]
Jednotka zobrazeni 2:1,0 = 100 kWh *
F749 | 0749 1 jektromeru 3:1.0 = 1000 kWh - - A
4: 1,0 = 10000 kWh
5:1,0 = 100000 kWh
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Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
0: Pfepinani rychly/
standardni rezim
nastaveni
1: Rychlé vyvolani
parametr( (jen pro externi
F750 | 0750 |Funkce tiagitka EASY |, Panel) - - - 0 N [6. 37]
2: Prepinani manualniho/
automatického
(dalkového) ovladani
3: Spusténi zaznamniku
maximalnich/minimalnich
hodnot
F751 0751 Rychlé nastaveni 1 - - 3 A
F752 0752 Rychlé nastaveni 2 - - 4 A
F753 0753 | Rychlé nastaveni 3 - - 9 A
F754 0754 | Rychlé nastaveni 4 - - 10 A
F755 0755 | Rychlé nastaveni 5 - - 12 A
F756 0756 | Rychlé nastaveni 6 - - 13 A
F757 0757 | Rychlé nastaveni 7 - - 31 A
F758 0758 | Rychlé nastaveni 8 - - 6 A
F759 0759 | Rychlé nastaveni 9 - - 999 A
F760 0760 | Rychlé nastaveni 10 - - 999 A
F761 0761 Rychlé nastaveni 11 - - 999 A
F762 0762 | Rychlé nastaveni 12 - - 999 A
F763 0763 | Rychlé nastaveni 13 - - 999 A
F764 | 0764 |Rychlé nastaveni 14 |0-2999 ] - - 999 A
Nastavte parametr, ktery se
F765 0765 | Rychlé nastaveni 15 | ma zobrazovat v rezimu - - 999 A
A , rychlého nastaveni (EASY),
F766 0766 Rychle nastaveni 16 pomocijeho komunika&niho - - 999 A [5 5 8]
F767 | 0767 |Rychlé nastaveni 17 |¢isla L - - 999 A
0000-0998: zakladni (Basic),
F768 0768 | Rychlé nastaveni 18 | F100-F998 - - 999 A
i - 1000-1999: A000-A999
F769 0769 Rychle nastaveni 19 2000-2999: C000-C999 - - 999 A
F770 0770 | Rychlé nastaveni 20 - - 999 A
F771 0771 Rychlé nastaveni 21 - - 999 A
F772 0772 | Rychlé nastaveni 22 - - 999 A
F773 0773 | Rychlé nastaveni 23 - - 999 A
F774 0774 | Rychlé nastaveni 24 - - 999 A
F775 0775 | Rychlé nastaveni 25 - - 999 A
F776 0776 | Rychlé nastaveni 26 - - 999 A
F777 0777 | Rychlé nastaveni 27 - - 999 A
F778 0778 | Rychlé nastaveni 28 - - 999 A
F779 0779 | Rychlé nastaveni 29 - - 999 A
F780 0780 | Rychlé nastaveni 30 - - 999 A
F781 0781 Rychlé nastaveni 31 - - 701 A
F782 0782 Rychlé nastaveni 32 - - 50 A
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Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
0: HELLO (zavisi na
Zobrazeni na panelu | nastaveni jazyka) _ _
F790 | 0790 | i Zapnuti 1: F791 - F798 (zadany text) 0 A
2,3 -
1.a 2. znak
F791 | o791 | 3520 0-FFFF Hex - 2d2d | A
F792 | o792 |3:-@4 znak O-FFFF Hex - 2d2d | A
pro F790
F793 | o793 |2 @8 znak O-FFFF Hex - 2d2d | A
pro F790
[6. 34. 11]
F794 | o794 |/-38 znak O-FFFF Hex - 2d2d | A
pro F790
F795 | orgs |9 @10.znak O-FFFF Hex - 2d2d | A
pro F790
F796 | orge | 1-a12.znak 0-FFFF Hex - 2d2d A
pro F790
13. a 14. znak
F7o7 | 0797 | %00, 0-FFFF Hex - 2d2d | A
F798 | orgs |15-a16.znak 0-FFFF Hex - 2d2d A
pro F790
F799 0799 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
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Komunik Min. nastav. - /oo, o7 22
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
0: 9600 b/s
RS485 (1) — rychlost | 1: 19200 b/s _ _
F800 0800 prenosu 2: 38400 b/s L A
3 -
0: Zablokovano
F801 0801 RS485 (1) — parita 1: Suda parita - - 1 A
2: Licha parita
Cislo ménige
F802 0802 (spoledné pro R485) 0-247 - - 0 A
RS485 (1) — doba 0,0: Zablokovano
F803 0803 prodlevy komunikace |0,1-100,0 s 0.0 A
1: Pokracovani provozu
. |2, 3:4:Porucha
Fe04 | o0so4 |RS485(1)-akcepfi g1 - - 1 A
prodlevé komunikace . . .
6: Poruchové vypnuti po
fizeném dobéhu
Fgo5 | osos |RS485(1)—doba 1445 500 s 000 | A
Cekani pfi komunikaci
0: Podfizeny (slave) (pfi
poruse nadfizeného
ménice vyslan povel
0 Hz)
1: Podfizeny (slave) (pfi
poruse master ménice [6.38. 1]

pokracuje v provozu)
2: Podfizeny (slave) (pfi
_ porusSe master ménice
RS485 (1) nouzové zastaveni)

Nastaveni 3: Nadfizeny (master)
F806 0806 | master/slave pro ’ M - - 0 A

g . (vysila povel pro
t(ﬁér?]%riukam mez! nastaveni ZH kmito&tu)
4: Nadfizeny (master)

(vysila signal vystupniho
kmitoctu)

5: Nadfizeny (master)
(vysila povel pro
nastaveni ZH momentu)

6: Nadfizeny (master)
(vysila signal vystupniho

momentu)
0: TOSHIBA
F807 0807 | RS485 (1) — protokol 1: MODBUS - - 0 A
0: Platné vzdy
1: Pfi povoleni nastaveni
RS485 (1) — povelu start/stop a ZH
F808 0808 podmlqka} pro kmltoct_u pomoci _ _ 1 A
sledovani prodlevy komunikace.
komunikace 2: Béhem provozu pfi
ovladani pomoci
komunikace
0: Podle nastaveni
Priorita pfipojeni parametru _ _ _
F809 0809 ovladaciho panelu 1: Pfipojit ke konektoru 1 1 A

2: P¥ipojit ke konektoru 2
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Komunik Min. nastav. |\ oo, o
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
0: Zablokovano
oo 1: RS485 (1)
Fg10 | og1g | Yolbakomunikatniho |, poyas (o) - - 0 A
ovladaciho bodu . Nl N
3: Komunikaéni doplnék
4: Ethernet
Fe11 | ogt1 |Komunikacebod1- 14 445, % 0 A
vstupni hodnota [6.6.2]
: _ [6.38. 1]
Fe12 | os2 |fomunkacebodd= g4 gy Hz 00 | A
mitoCet
F813 | ost3 |Komunikacebod2- 14 444 % 100 | A
vstupni hodnota
Komunikace bod 2 — 50,0/
F814 0814 Kkmitocet 0,0-FH Hz 60,02 A
0: 9600 b/s
RS485 (2) —rychlost | 1: 19200 b/s
F820 0820 pfenosu 2: 38400 b/s - - 1 A
3 -
0: Zablokovano
F821 0821 RS485 (2) — parita 1: Suda parita - - 1 A
2: Licha parita
RS485 (2) — doba 0,0: Zablokovano
F823 0823 prodlevy komunikace |0,1-100,0 s 0.0 A
1: Pokracovani provozu
. |2, 3:4:Porucha
Fe24 | og24 |RS485(2)—akcepii g~ - - 1 A
prodlevé komunikace . . .
6: Poruchové vypnuti po
fizeném dobéhu
Fe25 | og2s |RS485()-doba 1444 509 s 000 | A
¢ekani pfi komunikaci
0: Podfizeny (slave) (pfi
poruse nadfizeného
ménice vyslan povel [6.38. 1]
0 Hz)
1: Podfizeny (slave) (pfi
poruse master ménice
pokracuje v provozu)
2: Podfizeny (slave) (pfi
RS485 (2) - poruSe master ménice
Nastaveni nouzové zastaveni)
F826 | 0826 |master/slave pro 3: adrizeny (master) - - 0 A
komunikaci mezi (vysila povelpro
menici nastaveni ZH kmito¢tu)
4: Nadfizeny (master)
(vysila signal vystupniho
kmitoctu)
5: Nadfizeny (master)
(vysila povel pro
nastaveni ZH momentu)
6: Nadfizeny (master)
(vysila signal vystupniho
momentu)
0: TOSHIBA
F827 0827 | RS485 (2) — protokol 1: MODBUS - - 0 A
VF-AS3 11-43 11. Tabulka parametrt




POHONY TOSHIBA

E6582062@
Komunik Min. nastav. - /oo, o7 o
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
0: Platné vzdy
1: Pfi povoleni nastaveni
RS485 (2) — povelu start/stop a ZH
F828 0828 podmln’ka} pro kmltoct.u pomoci _ _ 1 A
sledovani prodlevy komunikace.
komunikace 2: B&hem provozu pfi
ovladani pomoci
komunikace
F82o | os2g9 |RS485(2)-typ 0: 2vodiovy - - 0 A
zapojeni 1: 4vodiCovy
F830 0830 MODBUS - trvala O Zablokovano _ _ 1 A
adresa 1: Povoleno
1: 2 poly
2: 4 poly
3: 6 poll
F856 0856 Pocet polu_motoru pro 4 8 poI’uo _ _ 9 A [6.38. 1]
komunikaci 5: 10 pola
6: 12 poélu
7: 14 poélu
8: 16 pdlu
0: Zablokovano
1: FAOO (Povel
z komunikace 1)
2: FA20 (Povel
z komunikace 2)
F870 0870 | Zapis bloku dat 1 3: FA01 (ZH kmitoctu) - - 0 A
4: FA50 (Vystup na
svorkovnici)
5: FA51(Analogovy vystup)
6: FA13 (ZH otacek pomoci
komunikace)
F871 0871 Zapis bloku dat 2 - - 0 A
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Zapis

Vychozi| za UzZiv.

nastav. | chodu | nastav.
*6

Min. nastav.
Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/
komunikace)

Komunik.

Oznad. &islo. Odkaz

F875 0875 Cteni bloku dat 1 : Zablokovano - -

: FDO1 (Informace o stavu)

F876 0876 Cteni bloku dat 2 FDOO (VyStUpnl’ kmltoéet) - -

F877 0877 | Cteni bloku dat 3 y " o
: FDO5 (Vystupni napéti)

>|> (> | >

0
0
: FDO3 (Vystupni proud) _ _ 0
0

ARWN=2O

F878 | 0878 |Cteni bloku dat 4 : FC91 (Informace - -

o varovani)
: FD22 (Hodnota zpétné
vazby PID)
7: FDO6 (Stav digitalnich
vstupl)
8: FDO06 (Stav digitalnich
vystupu)

9: FE35 (Stav svorky RR)

10: FE36 (Stav svorky RX)

11: FE37 (Stav svorky II)

12: FDO4 (Vstupni napéti
(pfepocet napéti DC
meziobvodu)) [6.38. 1]

13: FD16 (KmitoCet zpétné
vazby otacek)

F879 | 0879 |Cteni bloku dat5 14: FD18 (Moment) - - 0 A

15: FE60 (Stav vystupu My
function 1)

16: FE61 (Stav vystupu My
function 2)

17: FE62 (Stav vystupu My
function 3)

18: FE63 (Stav vystupu My
function 4)

19: 0880 (Libovolné
oznaceni)

20: FD90 (Otacky motoru)

21: FD29 (Ptikon)

22: FD30 (Vystupni vykon)

23: FC90 (Informace
o poruse)

(]

F880 0880 | Libovolné oznaceni 0-65535 - m7m 0 A [6.38. 3]

F896 0896 | Parametr pro vyrobce |— - - - - -

0: Ulozeni do pamétového
zafizeni

F897 0897 | Zapis parametr( 1: UloZeni do pamétového - - 0 A -

zafizeni vyjma pomoci

komunikace

0: Vymazani poruchy
pozadavkem
z komunikaéniho doplriku.
Reset poZzadavkem vyjma
F898 0898 | Reset poruchy z komunikaéniho doplfku. | - 0 N -
1: Reset
2: Vymazani poruchy
3-5:—-
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Oznac¢ MBI, Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn ,\eA(Ijr:'n rza:tr.]egl./ e er Zigls e, Odkaz
‘| Cislo. P °| ledhn- e nastav. | chodu | nastav.
komunikace) oA
Reset komunikaéniho | 0: —
F899 | 0899 | opirkoveho zafizeni |1: Reset doplfiku a ménice | - 0 N [6. 38.1]
PM motor — horni limit
F907 0907 rekuperacniho 0-150 % 50 N —
prebuzeni
Foog | ogog |PMmotor—proud 4 444 % 0 N -
naprazdno
PM motor — koeficient
Fo09 | o0gog | Kmitoctu pro 0-100 % 0 N -
sledovani ztraty
synchronizace
PM motor — Uroven
F910 0910 | proudu pro sledovani |1 -150 % 100 N
ztraty synchronizace
[6. 39]
PM motor — doba i .
F911 | 0911 |sledovani ztraty 0,00: Zablokovano s 0,00 | N
. 0,01-2,55
synchronizace
Fo12 | o0g12 |PMmotor - 0,01 - 650,0 mH 10,00 | N
indukénost v ose q
[6.23. 2]
F913 | 0913 |PMmotor— 0,01 - 650,0 mH 10,00 | N
induk&nost v ose d
F914 0914 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
0: Metoda 0
PM motor — zpUlsob I
Fo15 | 0915 | >0 M P 2: Metoda 2 - - 3 N 6. 23. 2]
3: Metoda 3
4: Metoda 4
Fo16 | o916 |PMmotor— 0-100 % 25 N -
rozbéhovy proud
IPM fizeni . .
F917 | 0917 |maximalniho 0: Zablokovano - 0 A -
1: Povoleno
momentu
Fo18 | og1g |PM—nastavenifaze | 45 .5 1450 °C 0,0 A -
proudu
F919 0919 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F920 0920 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
Fo21 | 0921 |SPMproudodhadu 44 45, % 100 | N -
pocatecni pozice?
PM HF odezva
F922 | 0922 | \dhadu fizeni otagek? |~ 80 Hz 15 N -
PM motor — otacky
F923 0923 pro pfepinani 5-100 % 25 N —
zpusobu fizeni?
PM motor — odhad
F924 0924 | otacek, kmitocet pro 1-80 Hz 30 N -
odpojeni filtru?
PM HF koeficient
F925 0925 | stabilizace odhadu 0,50 - 2,50 1,00 N -
fizeni otacek?
PM HF fizeni
F926 0926 | harmonického 100 - 1000 Hz 500 N -
kmito&tu?
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Komunik I L Y e Zigls Uziv
Oznac. &islo. Nazev parametru Rozsah nastaveni Jedn. | jedn. (panel/ nastav. | chodu | nastav. Odkaz
komunikace) P
F927 0927 PM HF Fizeni arovné 5-100 % 25 N _
proudu?
Fo28 | 0928 |PM Cas odnhadu 0-1000 ms 125 | N -
pod&ateéni pozice?
F929 | o929 |PM kompenzace 1 az +32767 ns 0 N -
mrtvé doby
F930 0930 | Parametr pro vyrobce |- - - - - -
F964 | 0964 |Pevna ZH kmitottu 16 | LL - UL Hz 00 | A
F965 | 0965 |Pevna ZH kmitottu 17 | LL - UL Hz 00 | A
F966 | 0966 |Pevna ZH kmitoctu 18 | LL - UL Hz 00 | A
F967 | 0967 |Pevna ZH kmitottu 19 | LL - UL Hz 00 | A
F968 | 0968 |Pevna ZH kmitotu 20 | LL - UL Hz 00 | A
F969 | 0969 |Pevna ZH kmitottu 21 | LL - UL Hz 00 | A
F970 | 0970 |Pevna ZH kmitottu 22 | LL - UL Hz 00 | A
F971 | 0971 |Pevna ZH kmitotu 23 | LL - UL Hz 00 | A
- [5.3.7]
F972 | 0972 |Pevna ZH kmitoctu 24 | LL - UL Hz 00 | A
F973 | 0973 |Pevna ZH kmitottu 25 | LL - UL Hz 00 | A
F974 | 0974 |Pevna ZH kmitottu 26 | LL - UL Hz 00 | A
F975 | 0975 |Pevna ZH kmitottu 27 | LL - UL Hz 00 | A
F976 | 0976 |Pevna ZH kmitottu 28 | LL - UL Hz 00 | A
F977 | 0977 |Pevna ZH kmitottu 29 | LL - UL Hz 00 | A
F978 | 0978 |Pevna ZH kmitotu 30 | LL - UL Hz 00 | A
F979 | 0979 |Pevna ZH kmitottu 31 | LL - UL Hz 00 | A
FO80 | 0980 |Prejizdéni 0: Zablokovano - - 0 N
1: Povoleno
Fog1 | ogg1 | Frelizdéni— 0,1-120,0 s 250 | A
rozbéhova rampa
Prejizdéni — [6. 40]
F982 | 0982 izaén 0,1-120,0 s 250 | A
dobé&hova rampa
F983 | 0983 |Prejizdani — krok 0,0-25,0 % 100 | A
F984 | 0984 |Prejizdéni—spicka | 0,0 -50,0 % 100 | A F

*1
*3
*4
*5

Hodnoty parametru zavisi na vykonu. Podrobnosti viz [11. 6].
Zavisi na nastaveni v instalaénim menu. Viz [11. 10].

Podrobnosti o funkcich analogovych/monitorovacich vystupd viz [11. 7].

Viz &ast [11. 8] Podrobnosti o funkcich digitalniho vstupu---
Viz ¢ast [11. 9] Podrobnosti o funkcich digitalniho vystupu---

A: Zapisovatelny

N: Nezapisovatelny

VF-AS3
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- al r
I 11. 4 Pokrocilée parametry
Oznaceni Funkce Odkaz
Zacinajici na AO00 Kalendaini funkce E6582110
Zacinajici na A200 Regulace Cerpadla E6582124
Zacinajici na A300 Vicenasobna PID E6582112
Zacinajici na A800 .
Zaginajici na A900 My function E6582114
11. Tabulka parametrd 11-48 VF-AS3
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I 11. 5 Komunikacni parametry

Oznaceni Funkce Odkaz
C001 - C111 Spole¢né pro komunikaéni doplriky "
C152 - C157 L
C500 - C556 Pro dopliikovy modul PROFINET E6582051
C606 - C699 Pro vestavény Ethernet E6582125

*1  Podrobnosti o specifikacich a spoleénych parametrech viz navod pro pfislusné doplrikové zafizeni.
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11. 6 Rozsah nastaveni parametra a vychozi

tovarni nastaveni podle vykonu

m HD (vysoka pretizitelnost)

" ACC, dEC, tHrA, F182, F183,
Napstova | ©ouzty S co 172 | Fs00, F501, F510, F184 F249 F298
trida (kW) (%) F511, Féss1)4, F515 Rozsah - (kHz) (v)
nastaveni
0,4 2004P 4,80 10,0 0,33-3,30 | 3,30 4,0 120,0
0,75 2007P 4,80 10,0 0,46-4,60 | 4,60 4,0 120,0
1,5 2015P 4,80 10,0 0,80-8,00 | 8,00 4,0 120,0
2,2 2022P 3,10 10,0 1,12-11,20 | 11,20 4,0 120,0
4,0 2037P 3,10 10,0 1,87-18,70 | 18,70 4,0 120,0
55 2055P 2,50 10,0 2,54-25,40 | 25,40 4,0 120,0
75 2075P 2,30 10,0 3,27-32,70 | 32,70 4,0 120,0
ngv 11 VFAS3-| 2110P 1,80 10,0 4,68-46,80 | 46,80 4,0 120,0
15 2150P 1,60 10,0 6,34-63,40 | 63,40 4,0 120,0
18,5 2185P 1,50 30,0 7,84-78,40 | 78,40 4,0 120,0
22 2220P 1,70 30,0 9,3-92,6 92,6 4,0 120,0
30 2300P 1,40 30,0 12,3-123,0 | 123,0 4,0 120,0
37 2370P 0,90 30,0 14,9-149,0 | 149,0 4,0 120,0
45 2450P 0,80 30,0 17,6-176,0 | 176,0 2,5 120,0
55 2550P 0,80 30,0 21,1-211,0 | 211,0 25 120,0
0,4 4004PC 4,80 10,0 0,15-1,50 | 1,50 4,0 240,0
0,75 4007PC 4,80 10,0 0,22-2,20 | 2,20 4,0 240,0
1,5 4015PC 4,80 10,0 0,40-4,00 | 4,00 4,0 240,0
2,2 4022PC 3,10 10,0 0,56-5,60 | 5,60 4,0 240,0
4,0 4037PC 3,10 10,0 0,93-9,30 | 9,30 4,0 240,0
55 4055PC 2,50 10,0 1,27-12,70 | 12,70 4,0 240,0
7,5 4075PC 2,30 10,0 1,65-16,50 | 16,50 4,0 240,0
11 4110PC 1,80 10,0 2,35-23,50 | 23,50 4,0 240,0
15 4150PC 1,60 10,0 3,17-31,70 | 31,70 4,0 240,0
18,5 4185PC 1,50 30,0 3,92-39,20 | 39,20 4,0 240,0
22 4220PC 1,70 30,0 4,63-46,30 | 46,30 4,0 264,0
455‘ v 30 VFAS3- | 4300PC 1,40 30,0 6,15-61,50 | 61,50 4,0 264,0
37 4370PC 0,90 30,0 7,45-74,50 | 74,50 4,0 264,0
45 4450PC 0,80 30,0 8,8-88,0 88,0 4,0 264,0
55 4550PC 0,80 30,0 10,6-106,0 | 106,0 4,0 264,0
75 4750PC 1,40 60,0 14,5-145,0 | 145,0 4,0 264,0
90 4900PC 1,30 60,0 17,3-173,0 | 173,0 2,5 240,0
110 4110KPC 1,00 60,0 21,1-211,0 | 211,0 25 240,0
132 4132KPC 0,80 60,0 25,0-250,0 | 250,0 2,5 240,0
160 4160KPC 0,80 60,0 31,4-314,0 | 314,0 2,5 240,0
220 4200KPC 0,80 60,0 38,7-387,0 | 387,0 2,5 240,0
250 4220KPC 0,80 60,0 42,7-427,0 | 427,0 2,5 240,0
280 4280KPC 0,80 60,0 55,0-550,0 | 550,0 2,5 240,0
11. Tabulka parametrd 11-50 VF-AS3
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| pousity F300 F405
Na@?ﬁé’ . 'Fk‘;tvc’)r Typ menice Rozsah | 1)) F(?Eg))s '(:va?f); F316 F?SE;G F(“}/?)z nggésvaeﬁ.' ostatni
nastaveni (kW) (kW)
0,4 2004P 1,0-16,0 4,0 | 200,0 0,12 1 0,57 | 4,30 0,40 0,40
0,75 2007P 1,0-16,0 4,0 | 200,0 0,12 1 0,57 | 4,30 0,75 0,75
1,5 2015P 1,0-16,0 4,0 75,0 0,12 1 0,57 | 4,40 1,50 1,50
2,2 2022P 1,0-16,0 4,0 75,0 0,12 1 0,57 | 2,90 2,20 2,20
4,0 2037P 1,0-16,0 4,0 40,0 0,12 1 0,67 | 2,80 3,70 4,00
5,5 2055P 1,0-16,0 4,0 20,0 0,24 1 0,87 | 2,30 5,50 5,50
7,5 2075P 1,0-16,0 4,0 15,0 0,44 1 0,87 | 2,00 7,50 7,50
ZESV 11 VFAS3- 2110P 1,0-16,0 4,0 10,0 0,66 1 1,07 | 1,60 11,00 11,00
15 2150P 1,0-16,0 4,0 75 0,88 1 1,07 | 1,50 15,00 15,00
18,5 2185P 1,0-16,0 4,0 7,5 0,88 1 1,37 | 1,40 18,50 18,50
22 2220P 1,0-8,0 4,0 3,3 1,76 1 1,37 | 1,60 22,00 22,00
30 2300P 1,0-8,0 4,0 3,3 1,76 1 1,37 | 1,20 30,00 30,00
37 2370P 1,0-8,0 4,0 2,0 2,20 1 1,37 | 0,80 37,00 37,00
45 2450P 1,0-8,0 2,5 2,0 2,20 1 1,37 | 0,70 45,00 45,00
55 2550P 1,0-8,0 2,5 2,0 2,20 1 1,37 | 0,80 55,00 55,00
0,4 4004PC 1,0-16,0 4,0 | 200,0 0,12 3 0,57 | 4,30 0,40 0,40
0,75 4007PC 1,0-16,0 4,0 | 200,0 0,12 3 0,57 | 4,30 0,75 0,75
1,5 4015PC 1,0-16,0 4,0 | 200,0 0,12 3 0,57 | 4,40 1,50 1,50
2,2 4022PC 1,0-16,0 4,0 | 200,0 0,12 3 0,57 | 2,90 2,20 2,20
4,0 4037PC 1,0-16,0 4,0 160,0 0,12 3 0,67 | 2,80 3,70 4,00
55 4055PC 1,0-16,0 4,0 80,0 0,24 3 0,87 | 2,30 5,50 5,50
75 4075PC 1,0-16,0 4,0 60,0 0,44 3 0,87 | 2,00 7,50 7,50
11 4110PC 1,0-16,0 4,0 40,0 0,66 3 1,07 | 1,60 11,00 11,00
15 4150PC 1,0-16,0 4,0 30,0 0,88 3 1,07 | 1,50 15,00 15,00
18,5 4185PC 1,0-16,0 4,0 30,0 0,88 3 1,37 | 1,40 18,50 18,50
22 4220PC 1,0-16,0 4,0 15,0 1,76 3 1,37 | 1,60 22,00 22,00
455\/ 30 VFAS3- | 4300PC 1,0-16,0 4,0 15,0 1,76 3 1,37 | 1,20 30,00 30,00
37 4370PC 1,0-16,0 4,0 8,0 1,76 3 1,37 | 0,80 37,00 37,00
45 4450PC 1,0-8,0 4,0 8,0 1,76 3 1,37 | 0,70 45,00 45,00
55 4550PC 1,0-8,0 4,0 8,0 1,76 3 1,37 | 0,80 55,00 55,00
75 4750PC 1,0-8,0 4,0 8,0 1,76 3 1,37 | 1,30 75,00 75,00
90 4900PC 1,0-8,0 25 3,7 7,40 3 1,37 | 1,20 90,00 90,00
110 4110KPC 1,0-8,0 2,5 3,7 7,40 3 1,37 | 0,90 110,00 110,00
132 4132KPC 1,0-8,0 2,5 3,7 7,40 3 1,37 | 0,80 132,00 132,00
160 4160KPC 1,0-8,0 2,5 3,7 7,40 3 1,37 | 0,80 160,00 160,00
220 4200KPC 1,0-8,0 2,5 1,9 8,70 3 1,37 | 0,80 200,00 200,00
250 4220KPC 1,0-8,0 2,5 1,9 8,70 3 1,37 | 0,80 220,00 220,00
280 4280KPC 1,0-8,0 2,5 1,4 14,00 3 1,37 | 0,80 280,00 280,00
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F417
Nap&tova | POUZity o FA12 F415 Fa16 | S0Hztovami | 60Hz tovami
tFida Tk?/t\?)r Typ ménice (%) (%) nastaveni nastaveni F456 F749
REEED | g (ot./min)
nastaveni
0,4 2004P | 7,0 | 0,01-99,99 | 1,70 55 1440 1730 100 0
0,75 2007P | 7,0 | 0,01-99,99 | 3,40 55 1440 1730 100 0
1,5 2015P | 5,0 | 0,01-99,99 | 6,40 42 1445 1740 100 0
2,2 2022P | 5,0 | 0,01-99,99 | 9,40 50 1460 1755 100 0
4,0 2037P | 5,0 | 0,01-99,99 | 14,60 38 1460 1755 100 1
55 2055P 5,0 | 0,01-99,99 | 21,40 41 1465 1760 100 1
7,5 2075P 5,0 | 0,01-99,99 | 28,60 38 1460 1755 100 1
2:’5 Vv 11 VFAS3-| 2110P | 4,0 | 0,01-99,99 | 42,00 38 1475 1770 100 1
15 2150P 4,0 | 0,01-99,99 | 55,60 33 1470 1760 100 1
18,5 2185P | 4,0 | 0,01-99,99 | 69,00 37 1475 1770 100 1
22 2220P | 4,0 | 0,1-999,9 | 80,0 32 1470 1760 100 1
30 2300P | 4,0 | 0,1-999,9 | 108,0 33 1470 1765 100 1
37 2370P | 4,0 | 0,1-999,9 | 132,0 32 1480 1775 100 2
45 2450P | 3,0 | 0,1-999,9 | 159,0 31 1480 1775 100 2
55 2550P | 3,0 | 0,1-999,9 | 192,0 28 1480 1775 100 2
0,4 4004PC | 7,0 | 0,01-99,99 | 0,85 55 1440 1730 100 0
0,75 4007PC | 7,0 | 0,01-99,99 | 1,70 55 1440 1730 100 0
1,5 4015PC | 5,0 | 0,01-99,99 | 3,20 42 1445 1740 100 0
2,2 4022PC | 5,0 | 0,01-99,99 | 4,70 50 1460 1755 100 0
4,0 4037PC | 5,0 | 0,01-99,99 | 7,30 38 1460 1755 100 1
55 4055PC | 5,0 | 0,01-99,99 | 10,70 41 1465 1760 100 1
7,5 4075PC | 5,0 | 0,01-99,99 | 14,30 38 1460 1755 100 1
11 4110PC | 4,0 | 0,01-99,99 | 21,00 38 1475 1770 100 1
15 4150PC | 4,0 | 0,01-99,99 | 27,80 33 1470 1760 100 1
18,5 4185PC | 4,0 | 0,01-99,99 | 34,50 37 1475 1770 100 1
22 4220PC | 4,0 | 0,01-99,99 | 40,00 32 1470 1760 100 1
455 v 30 VFAS3-| 4300PC | 4,0 | 0,01-99,99 | 54,00 33 1470 1765 95 1
37 4370PC | 4,0 | 0,01-99,99 | 66,00 32 1480 1775 100 2
45 4450PC | 3,0 | 0,1-999,9 | 79,5 31 1480 1775 100 2
55 4550PC | 3,0 | 0,1-999,9 | 96,0 28 1480 1775 100 2
75 4750PC | 3,0 0,1-999,9 | 129,0 28 1480 1775 95 2
90 4900PC | 3,0 0,1-999,9 | 154,0 26 1480 1775 100 2
110 4110KPC| 3,0 0,1-999,9 | 190,0 21 1480 1780 100 2
132 4132KPC| 3,0 | 0,1-999,9 | 230,0 20 1485 1780 100 2
160 4160KPC| 3,0 | 0,1-999,9 | 252,0 20 1485 1785 100 2
220 4200KPC| 3,0 | 0,1-999,9 | 315,0 20 1485 1785 100 2
250 4220KPC| 3,0 | 0,1-999,9 | 345,0 20 1485 1785 100 2
280 4280KPC| 3,0 | 0,1-999,9 | 445,0 20 1485 1785 100 2
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m ND (normalni pretizitelnost)

Napstova | T ouZity e il IfSC(:)?, gg? 0 FF%O101 A, P12, P69, T4 F249 F298
tida Tk‘i}\j’)r Typ ménice F17?%';18° Fé1ét,s;:é15 ' Rozsah A) (kHz) )

0,75 2004P 4,80 10,0 0,46-4,60 4,60 40 120,0

15 2007P 4,80 10,0 0,80-8,00 8,00 40 120,0

22 2015P 3,10 10,0 1121120 | 11,20 40 120,0

40 2022P 3,10 10,0 1871870 | 18,70 40 120,0

55 2037P 2,50 10,0 254-2540 | 2540 40 120,0

75 2055P 2,30 10,0 327-32,70 | 3270 40 120,0

1 2075P 1,80 10,0 4684680 | 46,80 40 120,0

ISy 15 | VFAS3- | 2110P 1,60 10,0 6346340 | 6340 40 120,0

18,5 2150P 150 30,0 7847840 | 7840 40 120,0

22 2185P 1,70 30,0 9,3-92,6 92,6 40 120,0

30 2220P 1,40 30,0 1231230 | 1230 40 120,0

37 2300P 0,90 30,0 14,9-1490 | 149,0 40 120,0

45 2370P 0,80 30,0 1761760 | 176,0 40 120,0

55 2450P 0,80 30,0 2112110 | 2110 25 120,0

75 2550P 1,40 60,0 282-2820 | 2820 25 120,0

0,75 4004PC | 4,80 10,0 0,22-2,20 2,20 40 240,0

15 4007PC | 4,80 10,0 0,40-4,00 4,00 40 240,0

22 4015PC | 3,10 10,0 0,56-5,60 5,60 40 240,0

40 4022PC | 3,10 10,0 0,03-9,30 9,30 40 240,0

55 4037PC | 2,50 10,0 12741270 | 12,70 40 240,0

75 4055PC | 2,30 10,0 165-16,50 | 16,50 40 240,0

1 4075PC | 1,80 10,0 2352350 | 2350 4,0 240,0

15 4110PC | 1,60 10,0 317-31,70 | 31,70 4,0 240,0

18,5 4150PC | 1,50 30,0 3023920 | 39,20 40 240,0

22 4185PC | 1,70 30,0 463-4630 | 46,30 40 240,0

30 4220PC | 1,40 30,0 6,15-61,50 | 61,50 40 264,0

iy 37 | VFAS3- | 4300PC | 0,90 30,0 7457450 | 7450 40 264,0

45 4370PC | 0,80 30,0 8,8-88,0 88,0 40 264,0

55 4450PC | 0,80 30,0 10,6-1060 | 106,0 40 264,0

75 4550PC | 1,40 60,0 145-1450 | 1450 40 264,0

90 4750PC | 1,30 60,0 1731730 | 1730 40 264,0

110 4900PC | 1,00 60,0 2112110 | 2110 25 240,0

132 4110kPC | 0,80 60,0 2502500 | 250,0 25 240,0

160 4132kPC | 0,80 60,0 3143020 | 3020 25 240,0

220 4160KPC | 0,80 60,0 38,7-427,0 | 4270 25 240,0

250 4200KPC | 0,80 60,0 42,7-4810 | 4810 25 240,0

280 4220KPC | 0,80 60,0 55,0-5500 | 550,0 25 240,0

315 4280KPC | 0,60 60,0 6166160 | 6160 25 240,0
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Nestové | Pousity F300 F405
at;;% aova n?gtzc:ry Typ ménice Rozsah F308 F309 F316 F356 F?OZ <Set> = —

(kW) nastaveni | H2) Q) (kW) (s) (%) JP* (kW)

(kW)

0,75 2004P | 1,0-16,0 | 4,0 | 2000 | 0,12 1 1057 | 430 0,75 0,75
1,5 2007P | 1,0-160 | 40 | 750 | 0,12 1 1057 | 440 1,50 1,50
22 2015P | 1,0-16,0 | 40 | 750 | 0,12 1 1057 | 290 2,20 2,20
4,0 2022P | 1,0-16,0 | 40 | 400 | 0,12 1 1067 | 280 3,70 4,00
55 2037P | 1,0-16,0 | 40 | 200 | 0,24 1 1087 | 230 5,50 5,50
75 2055P | 1,0-16,0 | 40 | 150 | 044 1 1087 | 200 7,50 7,50
11 2075P | 1,0-16,0 | 40 | 100 | 0,66 1 1,07 | 1,60 11,00 11,00

ngv 15 VFAS3- | 2110P | 1,0-16,0 | 4,0 7.5 0,88 1 1,07 | 1,50 15,00 15,00

18,5 2150P | 1,0-16,0 | 4,0 7.5 0,88 1 1,37 | 1,40 18,50 18,50
22 2185P | 1,0-16,0 | 4,0 33 1,76 1 1,37 | 1,60 22,00 22,00
30 2220P 1,0-8,0 | 4,0 33 1,76 1 1,37 | 1,20 30,00 30,00
37 2300P 1,0-8,0 | 4,0 2,0 2,20 1 1,37 | 0,80 37,00 37,00
45 2370P 1,0-8,0 | 4,0 2,0 2,20 1 1,37 | 0,70 45,00 45,00
55 2450P 1,0-80 | 25 2,0 2,20 1 1,37 | 0,80 55,00 55,00
75 2550P 1,0-80 | 25 1,7 3,40 1 1,37 | 1,30 75,00 75,00

0,75 4004PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 200,0 | 0,12 3 |057 | 430 0,75 0,75
1,5 4007PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 200,0 | 0,12 3 | 057 | 440 1,50 1,50
2,2 4015PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 200,0 | 0,12 3 | o057 | 29 2,20 2,20
4,0 4022PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 160,0 | 0,12 3 | 067 | 280 3,70 4,00
55 4037PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 80,0 | 0,24 3 |o087| 230 5,50 5,50
7.5 4055PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 60,0 | 0,44 3 |o087 | 200 7,50 7,50
11 4075PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 40,0 | 0,66 3 | 107 | 160 11,00 11,00
15 4110PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 300 | 0,88 3 1,07 150 15,00 15,00
18,5 4150PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 300 | 0,88 3 | 1,37 | 140 18,50 18,50
22 4185PC | 1,0-16,0 | 4,0 | 150 | 1,76 3 1,37 | 160 22,00 22,00
30 4220PC | 1,0-160 | 40 | 150 | 1,76 3 1,37 1,20 30,00 30,00

483’5‘ v 37 VFAS3- | 4300PC | 1,0-16,0 | 4,0 8,0 1,76 3 | 137 080 37,00 37,00
45 4370PC | 1,0-16,0 | 4,0 8,0 1,76 3 137 070 45,00 45,00
55 4450PC | 1,080 | 4,0 8,0 1,76 3 137 080 55,00 55,00
75 4550PC | 1,080 | 4,0 8,0 1,76 3 137 1,30 75,00 75,00
90 4750PC | 1,080 | 4,0 37 7,40 3 137 1,20 90,00 90,00

110 4900PC | 1,080 | 25 37 7,40 3 | 137 | 090 110,0 110,0
132 4110KPC | 1,0-8,0 | 25 37 7,40 3 | 137 | 080 132,0 132,0
160 4132KPC | 1,080 | 25 37 7,40 3 137 080 160,0 160,0
220 4160KPC | 1,0-8,0 | 25 1,9 8,70 3 137 080 220,0 220,0
250 4200KPC | 1,0-8,0 | 25 1,9 8,70 3 [ 137 080 250,0 250,0
280 4220KPC | 1,0-8,0 | 25 14 | 1400 | 3 | 137 | 080 280,0 280,0
315 4280KPC | 1,0-8,0 | 2,5 14 | 1400 | 3 | 137 | 060 315,0 315,0
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Fa17
Na{f?‘b"é Prggtzétry Typ ménice il e e 5?1|;§t;?/\$rim ngzt;?/veirim F456 | F749
fida (kW) (%) (%)
REEEE | g (ot./min)
nastaveni

0,75 2004P | 7,0 | 0019999 | 340 | 55 1440 1730 100 | 0

15 2007 | 50 |00199,99 | 640 | 42 1445 1740 100 | o0

2,2 2015P | 50 |0,01-99,99 | 940 | 50 1460 1755 100 | o0

40 2022P | 50 |0,01-99,99 | 1460 | 38 1460 1755 100 | o0

55 2037P | 50 |0,01-99,99 | 2140 | 41 1465 1760 100 | 1

75 2055P | 50 |0,01-99,99 | 2860 | 38 1460 1755 100 | 1

11 2075P | 40 |0,01-99,99 | 42,00 | 38 1475 1770 100 | 1

Iy 15 | VFAS3- | 2110P | 4,0 |0,01-99,99 | 5560 | 33 1470 1760 100 | 1
18,5 2150P | 4,0 |0,01-99,99 | 69,00 | 37 1475 1770 100 | 1

22 2185P | 40 | 019999 | 800 | 32 1470 1760 100 | 1

30 2220P | 40 | 019999 | 1080 | 33 1470 1765 100 | 1

37 2300P | 40 | 019999 | 1320 | 32 1480 1775 100 | 1

45 2370P | 30 | 019999 | 1590 | 31 1480 1775 100 | 2

55 2450P | 30 | 01-999,9 | 1920 | 28 1480 1775 100 | 2

75 2550P | 3,0 | 01-999,9 | 2640 | 28 1480 1775 100 | 2

0,75 4004PC | 7,0 |001-9999| 1,70 | 55 1440 1730 100 | o0

15 4007PC | 50 |0,01-0999 | 320 | 42 1445 1740 100 | o0

2,2 4015PC | 50 |0,01-99,99 | 470 | 50 1460 1755 100 | o0

4,0 4022PC | 50 |001-9999 | 7,30 | 38 1460 1755 100 | 0

55 4037PC | 50 |0,01-99,99 | 1070 | 41 1465 1760 100 | 1

75 4055PC | 50 |0,01-99,99 | 1430 | 38 1460 1755 100 | 1

11 4075PC | 40 |0,01-99,99 | 21,00 | 38 1475 1770 100 | 1

15 4110PC | 40 |0,01-99,99 | 27,80 | 33 1470 1760 100 | 1

18,5 4150PC | 40 |0,01-99,99 | 3450 | 37 1475 1770 100 | 1

22 4185PC | 40 |0,01-99,99 | 4000 | 32 1470 1760 100 | 1

30 4220PC | 40 |0,01-99,99 | 5400 | 33 1470 1765 85 1

oy 37 | VFAS3- | 4300PC | 4,0 |0,01-99.99 | 66,00 | 32 1480 1775 80 1
45 4370PC | 30 | 0,1-9999 | 795 | 31 1480 1775 100 | 2

55 4450PC | 30 | 0,1-999.9 | 960 | 28 1480 1775 100 | 2

75 4550PC | 30 | 0,1-999.9 | 1290 | 28 1480 1775 100 | 2

90 4750PC | 30 | 0,1-999.9 | 1540 | 26 1480 1775 80 | 2

110 4900PC | 30 | 0,1-999,9 | 1900 | 21 1480 1780 100 | 2

132 4110KPC | 3,0 | 019999 | 2300 | 20 1485 1780 100 | 2

160 4132KPC | 3,0 | 019999 | 2520 | 20 1485 1785 100 | 2

220 4160KPC | 3,0 | 0,1999.9 | 3150 | 20 1485 1785 100 | 2

250 4200KPC | 3,0 | 019999 | 3450 | 20 1485 1785 100 | 2

280 4220KPC | 3,0 | 019999 | 4450 | 20 1485 1785 100 | 2

315 4280KPC | 3,0 | 0,1-999.9 | 5440 | 20 1485 1785 100 | 2

VF-AS3 11-55 11. Tabulka parametrt



POHONY TOSHIBA

E6582062@
11. 7 Funkce analogového vystupu /
monitorovaciho vystupu
. Komunikacni ¢.
C. - - - Funkce Jednotka Jednotka
volby | Analogovy | Monitorovaci zobrazeni (komunikace)
vystup vystup

0 FDOO FEOO Vystupni kmitoCet 0,1Hz 0,01Hz
1 FD02 FEO2 ZH kmitogtu 0,1Hz 0,01Hz
2 FDO3 FEO3 | Vystupni proud 1 Vi”;’fg?‘)’e”" 0,01%
3 FDO4 FEO4 | Vstupni napéti (pfepocet DC napéti) 1°/°L”Fa7%?‘f”" 0,01%
4 FDO5 FEO5 | Vystupni napéti 1°/°L”Fa7‘°3?‘>’e”" 0,01%
5 FD15 FE15 Kmitocet statoru 0,1Hz 0,01Hz
6 FD16 FE16 Kmitocet zpétné vazby otacek (v rediném case) 0,1Hz 0,01Hz
7 FD17 FE17 Kmitocet zpétné vazby otacek (1sekundovy filtr) 0,1Hz 0,01Hz
8 FD18 FE18 Moment 1% 0,01%
9 FD19 FE19 ZH momentu 1% 0,01%
10 FD99 FE99 \Z/K'SE#T’I?(') ;’S';‘?I"Ze;szg \‘I’Qr‘l’ld“ Hz / uziv. jedn. -

11 FD20 FE20 Momentovy proud 1% 0,01%
12 FD21 FE21 Budici proud 1% 0,01%
13 FD22 FE22 Hodnota PID zpétné vazby 0,1Hz 0,01Hz
14 FD23 FE23 Koeficient pretizeni motoru (data OL2) 1% 0,01%
15 FD24 FE24 Koeficient pretizeni ménice (data OL1) 1% 0,01%
16 FD25 FE25 Koeficient pretizeni brzdného rezistoru (data OLr) 1% 1%
17 FD28 FE28 Koeficient zatizeni brzdného rezistoru (% ED) 1% 1%
18 DF29 FE29 Prikon 0,1kW 0,01kW
19 FD30 FE30 Vystupni vykon 0,1kW 0,01kW
20 FE76 FE76 Mérfeni energie na vstupu Nastaveni <F749> | Nastaveni <F749>
21 FE77 FE77 Mé&feni energie na vystupu Nastaveni <F749> | Nastaveni <F749>
22 Pevna hodnota 1 - -
23 Pevnéa hodnota 2 - -
24 FE35 FE35 Svorka RR - vstupni hodnota 1% 0,01%
25 FE36 FE36 Svorka RX — vstupni hodnota 1% 0,01%
26 FE37 FE37 Svorka Il — vstupni hodnota 1% 0,01%
27 FD94 FE94 ZH otaek motoru ™ 1 1
28 FE40 FE40 Svorka FM — vystupni hodnota ™ 1 0,01
29 FE41 FE41 Svorka AM — vystupni hodnota 1 0,01
31 FA51 FA51 Vystup komunikaénich dat 3 s
32 FE66 Dopliikovy modul v pfihradce A — verze CPU - -
33 FE67 Doplrikovy modul v pfihradce B — verze CPU - -
34 FD26 FE26 Koeficient zatizeni motoru % -
35 FD27 FE27 Zatizeni ménice % -
36 FE70 Jmenovity proud ménice A -
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C. Komunikacni¢. F Jednotka Jednotka
volby | Analogovy | Monitorovact Ulge? zobrazeni (komunikace)
vystup vystup
37 FD70 imﬁggggy proud ménice (korigovany pro taktovaci A _
38 FD81 Skuteény taktovaci kmitocet kHz -
39 FE68 Dopliikovy modul v pfihradce C — verze CPU - -
40 FE91 Vestavény Ethernet — verze CPU - -
41 FD43 FD43 Svorka FP — ¢etnost vystupnich impulst p/s -
43 F671 Svorka FM/AM — nastaveny koeficient zesileni - -
44 FE38 FE38 Svorka Al4 — vstupni hodnota 1% 0,01%
45 FE39 FE39 Svorka Al5 — vstupni hodnota 1% 0,01%
46 FE60 FE60 My function — sledovany vystup 1 - -
47 FE61 FE61 My function — sledovany vystup 2 - -
48 FE62 FE62 My function — sledovany vystup 3 - -
49 FE63 FEG3 My function — sledovany vystup 4 - -
62 FD48 FE48 PID - vysledny kmitocet 0,1Hz 0,01Hz
63 FD58 FE58 PID — ZH kmitogtu 0,1Hz 0,01Hz
64 FD50 FD50 g;lgsr?&iiotééek pfi odleh¢eni zatéze — moment pro 1% 0.01%
65 FD51 FD51 i\;}ﬁgg iotgééizléﬁﬁ odleh¢eni zatéze — moment pfi 1% 0.01%
66 FE31 Cislo skupiny naprogramovanych operaci 0,1 0,1
67 FE32 Zbyvajici pocet cykli naprogramované operace 1 1
68 FE33 Prednastaveny pocet cykld naprogramované operace 1 1
69 FE34 Zbyvajici doba naprogramované operace 0,1 0,1
70 FE71 Jmenovité napéti ménice 1 0,1
71 FD90 FE90 Otacky motoru (odhadovana hodnota) ™ 1 1
72 FA15 Komunikacéni doplnék — pocitadlo pfijmu 1 1
73 FA16 Komunikaéni doplnék — pocitadlo abnormalniho stavu 1 1
76 FE56 FE56 Svorka S4/S5 — ¢etnost vstupnich impulsu 0,001 0,0001
77 FD85 My function — pocitadlo 1 1 1
78 FD86 My function — pocitadlo 2 1 1
79 FD87 FD87 PID - vysledny kmitoCet pro stroj s napinacim valcem 0,1Hz 0,01Hz
80 FA25 Vestavény Ethernet — pocitadlo vysilani 1 1
81 FA17 Vestavény Ethernet — pocitadlo pfijmu 1 1
82 FA18 Vestavény Ethernet — pocitadlo abnornalniho stavu 1 1
83 FE81 Cislo pfipojeného doplriku 1 1
84 FD91 My function — pocitadlo 3 1 1
85 FD92 My function — pocitadlo 4 1 1
86 FD93 My function — pocitadlo 5 1 1
90 FE80 Celkova doba zapnuti 100 hodin -
91 FD41 Celkova doba provozu ventilatoru 100 hodin -
92 FD14 Celkova doba provozu 100 hodin -
93 FD31 Celkova doba nadproudu — -
95 E960 Doba provozu ¢erpadla O 100 hodin -
96 E961 Doba provozu ¢erpadia 1 100 hodin -
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C. Komunikacni¢. F Jednotka Jednotka
volby | Analogovy | Monitorovact Ulge? zobrazeni (komunikace)
vystup vystup

97 E962 Doba provozu ¢erpadla 2 100 hodin -
98 E963 Doba provozu Cerpadla 3 100 hodin -
99 E964 Doba provozu Cerpadla 4 100 hodin -
100 FD32 Poctu spusténi (startu) 10000 x -
101 FD33 Poctu spusténi vpred 10000 x -
102 FD34 Pocet spusténi vzad 10000 % -
103 FE59 Pocitadlo externiho zafizeni pocet -
105 E965 Doba provozu Cerpadla 5 100 hodin -
106 E966 Doba provozu Cerpadla 6 100 hodin -
107 E967 Doba provozu ¢erpadla 7 100 hodin -
108 E968 Doba provozu Cerpadla 8 100 hodin -
109 E969 Doba provozu ¢erpadla 9 100 hodin -
110 FD35 Pocet poruch pocet -
111 FD36 Pocet vaznych poruch pocet -
112 FD37 Pocet nezavaznych poruch pocet -
113 FD38 Pocet specifikovanych poruch 1 pocet -
114 FD39 Pocet specifikovanych poruch 2 pocet -
115 FD40 Pocet specifikovanych poruch 3 pocet -
120 FD83 FE83 Vnitini teplota 1 - -
124 FE78 FE78 Teplota silové desky obvodu - -
130 FD96 FD96 Externi PID3 — ZH kmitogtu - -
131 FD97 FD97 Externi PID3 — hodnota zpétné vazby - -
132 FD98 FD98 Externi PID3 — vysledna hodnota - -
133 FE96 FE96 Externi PID4 — ZH kmito&tu - -
134 FE97 FE97 Externi PID4 — hodnota zpétné vazby - -
135 FE98 FE98 Externi PID4 - vysledna hodnota - -
150 FDO0O ™ FEOO Vystupni kmitoCet se znaménkem 0,1Hz 0,01Hz
151 FDO02 " FEO2 ZH kmito&tu se znaménkem 0,1Hz 0,01Hz
152 FD157 FE15 Kmitoc€et statoru se znaménkem 0,1Hz 0,01Hz
153 FD16 ' FE16 (If/n:(iatgﬁ]eg;pggs)vazby otaCek se znaménkem 0.1Hz 0.01Hz
154 | FD17°s FE17 mglfsrfé;‘jjtf’:lfr)" azby otacek se znaménkem 0,1Hz 0,01Hz
155 FD18 FE18 Moment se znaménkem 1% 0,01%
156 FD19 FE19 ZH momentu se znaménkem 1% 0,01%
158 FD20 FE20 Momentovy proud se znaménkem 1% 0,01%
159 FD22 FE22 Hodnota PID zpétné vazby se znaménkem 0,1Hz 0,01Hz
160 FE37 FE37 Svorka RX — vstupni hodnota se znaménkem 1% 0,01%
161 FE38 FE38 Svorka Al4 — vstupni hodnota se znaménkem 1% 0,01%
162 FE39 FE39 Svorka Al5 — vstupni hodnota se znaménkem 1% 0,01%

*1  Zablokovano pomoci <FMSL: Terminal FM function> (Svorka FM — funkce).

*2  Zablokovano pomoci <F670: Terminal AM function> (Svorka AM — funkce).

*3 Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti komunikaénich funkci RS485 (E6582143).

*4  Monitorovani je omezeno na -32700 az 32700.

*5 FDOO(FE00), FDO2(FE02), FD15(FE15), FD16(FE16), FD17(FE17), FD22(EF22) jsou hodnoty bez znaménka.

Pro analogovy vystup nebo monitorovani se pouziva interni polarita.
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11. 8 Funkce vstupni svorky

Cisla funkci v nasledujici tabulce je mozné pfifazovat parametrdm <F110>-<F124>, <F127>, <F128> a
<F151>-<F158>.

Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaceni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
0 1 - Z&dna funkce Vypnuto -
. ZAP: Chod vpred (kromé fizeného dobé&hu)
2 3 |F Chod vpfed VYP: Rizeny dobéh
c ( ) [7.2.1]
ZAP: Chod vzad (kromé Fizeného dobéhu
4 5 IR Chod vzad VYP: Rizeny dobéh
[5.4. 2]
6 7 ST Pohotovost ZAP: Pripraven k provozu, [[66'3:1' 18]]
VYP: Volny dobéh (hradlo VYP?) [é 8 '2]
[7.2.1]
8 9 |RES1 |Reset1 ZAP: Pfijeti povelu reset, ZAP—VYP: Reset poruchy [[71'32'11]]
10 11 SS1 Ovladani pevné ZH kmito&tu 1
12 13 |ss2 Ovladani pevne ZH kmitodtu 2| \/o1ha z 31 pevnych kmitodtd pomoci SS1 a2 SS5 5. 3.7]
14 15  |ss3 Ovladani pevné ZH kmitoctu 3 | (5 bitd) [7.2.1]
16 17 SS4 Ovladani pevné ZH kmito&tu 4
18 19 JOG Motorpotenciometr ZAP: Rezim motorpotenciometru povolen [[76'21 01]]
20 21 EXT Nouzové zastaveni ZAP: Porucha ,E“ po operaci <F603> [F7 320'1Ai]
[6.8.1]
22 23 DB Stejnosmérné (DC) brzdéni ZAP: Stejnosmérné (DC) brzdéni [6.8. 3]
[7.2.1]
24 25 AD1 Z’FiQir:\énj rozbéhc1)vé/
obehove rampy Volba rozb&hové/dobéhové rampy 1 - 4 AD2, AD3
Pi:epl'na'm' rozb&hové/ (2 blty) (zFejmé ma byt AD1, AD2)
26 27 AD2 dobé&hové rampy 2 [7.2.1]
28 29 VFSW1 | Pfepinani fizeni U/f 1
Volba fizeni U/f 1 - 4 VFSW1, VFSW2 (2 bity)
30 31 VFSW2 | Pfepinani fizeni U/f 2
ZAP: <F185: Prevence zablokovani (proudové omezeni)
Pfepindni prevence GUrovef 2> aktivni o ' [6.24.1]
32 33 0CS2 sablokovani/omezeni momentu | VYP: <F601: Prevence zablokovani (proudové [6.27.2]
1 omezeni) Grovefi 1> aktivni [6.30.2]
[7.2.1]
Volba motorického/generatorického momentového
omezeni 1-4 [6.24. 1]
34 35 TRQL2 Omezeni momentu 2 0OCS2, TRQL1 (2 bity) [6.27. 2]
[7.2.1]
36 37 PID Zablokovani PID regulace ZAP: PID regulace VYP E? g ?}
38 39 PTTN1 Program 1 ZAP: Program 1 aktivovan
40 41 PTTN2 Program 2 ZAP: Program 2 aktivovan
. ] [6. 28]
42 43 PTTNC Eg::gg:vam naprogramovane | 7p. Pokrac¢ovani naprogramované operace [7.2.1]
44 45 PTTNS Spusténi naprogramované ZAP: Spusténi naprogramované operace
operace
46 47 OH2 Externi tepelna ochrana ZAP: Poruchové vypnuti ,OH2" [7.2.1]
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaceni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
Zruseni oriority komunikace ZAP: Pracuje podle nastaveni <CMOd: Volba zpUsobu
priority ko e ovladani> a <FMOd: Volba zpusobu nastaveni kmito¢tu | [6. 38. 2]
48 49 SCLC (vnucené prepnuti na mistni 1> 7.2.1]
ovladani) VYP: Pracuje podle povelll z komunikace
3vodicové oviadani — ofidrsent ZAP: Pfidrzeni Chod vpfed (F), Chod vzad (R),
50 51 HD oberace/sto P 3vodicove ovladani [7.2.1]
P P VYP: Rizeny dob&h
Nulovani derivacni/integraéni . PV e [5.3.8]
52 53 IDC slozky PID regulace ZAP: Nulovani derivaéni/integraéni slozky PID regulace [7.2.1]
Inverze charakteristiky PID ZAP: Inverze charakteristiky <F359: PID regulace 1>
54 55 PIDSW regulace VYP: Charakteristika <F359: PID regulace 1> [7.2.1]
ZAP: Vnuceny provoz, pokracuje za stavu nezavazné
poruchy (nastavte <F650: Vnuceny provoz> = ,1: 6. 12. 2]
56 57 FORCE | Vnuceny provoz Povoleno®. ZH kmitotu = <F294: Pevna ZH kmitoctu 15 [é 3'1]
| ZH kmito¢tu vnuceného provozu>.) :
* Stop pfi vypnuti napajeni
ZAP: Provoz pfi pozarnich otackach (Nastavte <F650:
Provoz pfi poZarnich otackach> = ,1: }
58 59 FIRE Provoz pfi pozarnich otackach | Povoleno®. ZH kmitoCtu = <F294: Pevna ZH kmitoctu [7.2.1]
15 / ZH kmito¢tu vnuceného provozu>.)
* Stop pfi vypnuti napajeni
. N N ZAP: Pozastaveni rozbéhu/dobéhu (Zastaveni rozbéhu [6.19]
60 61 |DWELL | Pozastavenirozbéhu/dobehu | 'goheny a chod motoru pfi stalych otackach) [7.2.1]
62 63 |KEB Synchronizovany rozbéh/dobsh | ZAP: Rizeny dobéh se synchronizac pfi vypadku
napajeni 7.2.1]
Spusténi My function (Moje ZAP: Spusténi My function (Kdyz <A977: My function>=|
64 65 MYF ) AR
funkce) ,1: Povoleno povolovacim signalem®)
<F400> = ,3“ ZAP: Proveden offline autotuning
<F400> = 6" ZAP: Proveden offline autotuning pfi
66 67 AUTT Offline autotunin povelu spusténi, kdyz je tento signal ZAP. Eg gg ;}
9 <F400> = ,7“ ZAP: Proveden offline autotuning pouze [7' > '1]
pro <F402> pfi povelu spusténi, kdyz je tento signal T
ZAP.
Prepinani koeficientu zesileni | ZAP: Pouziti F463-F465
68 69 |SGSW | 6 regulaci otécek VYP: Pouziti F460-F462
70 71 [SRVL |Servo-lock ZAP: Servo-lock [7.2.1]
72 73 SIMP Jednoduché polohovani ZAP: Operace jednoduchého polohovani
74 75 CKWH Vymazani elektroméru ZAP: Vymazani zobrazeni elektroméru (kWh) [[76'2361]]
76 77 TRACE | Spusténi zaznamu dat ZAP: Signal spusténi zaznamu dat (start)
Zablokovani zvySeni otaCek pfi | ZAP: Zablokovani zvySeni otacek pfi odlehéeni zatéze
78 79 HSLL s . P . ks
odleh¢eni zatéze VYP: Povoleni zvy$eni otacek pfi odlehéeni zatéze
80 81 HDFP Svorka FP — pfidrzeni vystupu | ZAP: Vystup [FP] je pfidrzen po pfepnuti do stavu ZAP [7.2.1]
82 83 HDR1 Svorka R1 — pfidrzeni vystupu | ZAP: Vystup [R1] je pfidrzen po pfepnuti do stavu ZAP
84 85 HDR2 Svorka R2 — pfidrZeni vystupu | ZAP: Vystup [R2] je pfidrzen po pfepnuti do stavu ZAP
88 89 UP Motorpotenciometr vice (UP) ZAP: ZvySeni ZH kmito&tu
90 91 |pown |Motorpotenciometr mené ZAP: Snizeni ZH kmitoctu [6. 6. 5]
(DOWN) [7.2.1]
92 93 CLR Vynulovani Kmltoctu VYP->ZAP: Vynulovani kmito€tu motorpotenciometru
motorpotenciometru
94 95 DANC Korekce napinaciho valce VYP | ZAP: Korekce napinaciho valce VYP [7.2.1]
. . . . . [6. 34. 8]
96 97 FRR Volny dobéh ZAP: Volny dobéh (hradlo VYP?) 7. 2.1]
98 99 FR Vpred/Vzad ZAP: Chod vpred, VYP: Chod vzad
[7.2.1]
100 101 RS Spusténi/Zastaveni (Start/Stop) | ZAP: Povel Start, VYP: Povel Stop
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaceni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
. . - s . I s . - Ly [6.20]
102 103 CPSW Pfepnuti na napajeni z el. sité¢ | ZAP: Napajeni z el. sité, VYP: Napajeni z ménice 17.2.1]
ZAP: <F207: Volba zpl‘]sobuvnastaveni kmitoc¢tu 2> [5. 4. 1]
104 105 FCHG Prepnuti priority FMOd/F207 (Kdyz <F200: Volba priority ZH kmito¢tu> = ,0%) [7' o 1
VYP: <FMOd: Volba zplsobu nastaveni kmito¢tu 1> n
ZAP: Zadani ZH kmito&tu ze svorky [lI] aktivni
106 107 FMTB Priorita svorky Il VYP: <FMOd: Volba zplsobu nastaveni kmitoctu 1> [7.2.1]
aktivni
L . ZAP: Ovladani chodu ze svorkovnice aktivni [5.2.1]
108 109 |CMTB | Priorita povelu ze svorkovnice | \/vp. <oMOG: Volba zptisobu oviadani> aktivni [7.2.1]
PP . | ZAP: Odblokovani zapisu parametr(i [6. 34. 1]
110 11 |PWE }Odblokovani zapisu parametrl |\/yp. £700: Blokovani Stenilzapisu parametri> aktivni | [7. 2. 1]
112 113 |sTsw | Prepinani fizen ZAP: Rizeni momentu, VYP: Rizeni otaéek [7.2. 1]
otad€ek/momentu
114 115 |EXCUT |Pogitadio exteniho zafizeni | AR Pocitat signaly (monitorovana hodnota &.,103" 6. 30. 21]
muze sledovat pocet signalt ZAP) [7.2.1]
116 117 PI1SW Pfepinani PID 1, 2 ZAP: PID2, VYP: PID1 [7.2.1]
118 119 ss5 Ovladani pevné ZH kmitodtu 5 Volpaaz 31 pevnych kmito¢td pomoci SS1 az SS5 [5.3.7]
(5 bitd) [7.2.1]
ZAP: Dynamicky rychly fizeny dobéh
- . - VYP: Zru$eno
120 121 FSTP1 Rychly fizeny dobéh 1 *Kdyz je dynamicky rychly fizeny dobéh zrusen, provoz
pokracuje.
ZAP: Rychly fizeny dobéh [7.2.1]
122 123 FSTP2 Rychly fizeny dobé&h 2 VYP: ZruSeno
*Kdyz je rychly fizeny dobéh zru$en, provoz pokracuje.
124 125 PREX Pfedmagnetizace ZAP: Pfedmagnetizace
126 127 BRK Brzda ZAP: Brzda sevfena
Y ZAP: Signal pro porovnani s funkci vystupni svorky ,68: | 30. 15]
130 131 |BRKA | Zpétna vazba brzdy Prabsh brzdéni* (Porucha ,E-11* kdyz neni shoda) 2.1]
134 135 TVS Prejizdéni ZAP: Povoleni prejizdéni
136 137 RSC Provoz pfi nizkém napéti ZAP: Provoz pfi nizkém napéti (udrzeni provozu)
138 139 PMPSW | Pfepinani regulace Cerpadla ZAP: Prepinani ¢erpadla béhem regulace Cerpadla
140 141 | SLOWF | Zpomaleni chodu vpred ZAP: Chod vpred k nastavené hodnoté <F383:
Zpomaleni a zastaveni — kmitocet>
142 143 STOPF | Zastaveni chodu vpred ZAP: Zastaveni (jen chod vpred) 7.2.1]
144 145 |SLOWR |Zpomaleni chodu vzad ZAP: Chod vzad k nastavené hodnoté <F383:
Zpomaleni a zastaveni — kmitocet>
146 147 STOPR | Zastaveni chodu vzad ZAP: Zastaveni (jen chod vzad)
148 149 SLOFR | Zpomaleni chodu vpred/vzad ZAP: Stop (chod vpred/vzad)
150 151 |Hsc  |2Pomalenia zastaveni-— ZAP: Zpomaleni a zastaveni — vynulovani
vynulovani
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznacdeni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
ZAP: Nastaveni motoru &. 2 + Rozbéh./Dobéh. rampa 2
+ Zablokovani (omezeni momentu) €. 2
(U/f konstantni), <F170>, <F171>, <F172>, <F182>,
<F185>, <F500>, <F501>, <F503>)
152 153 MOT2 Pfepinani motoru ¢. 2 <tHrA> (ne <F182>), kdyz <F632> = ,2“, ,3"
VYP: Nastaveni motoru €. 1 + Rozbéh./dobéh. rampa 1
+ Zablokovani (omezeni momentu) 1
(<Pt>, <vL>, <vLv>, <vb>, <tHrA>, <ACC>, <dEC>,
<F502>, <F601>)
154 155 PID3 Aktivace externi PID3 ZAP: Aktivace externi PID3 regulace
156 157 PID4 Aktivace externi PID4 ZAP: Aktivace externi PID4 regulace
158 159 |RES2  |Reset?2 ZAP: Reset piijat, ZAP -> VYP: Reset poruchy [7.2.1]
162 163 PID3R Ext_ernj’ FfI_D3 - nijlo'VéI’lI: ZAI?: Externi PID3 — nulovani derivacéni/integraéni
derivaéni/integracni slozky slozky
164 165 PID3S Externi PID3 — pfepinani ZAP: Inverze charakteristiky <A340: PID regulace 3>
sklonu charakteristiky VYP: Charakteristika <A340: PID regulace 3>
170 171 PIDAR Ext_ernj’ FfI_D4 - nijlo'VéI’lI: ZAI?: Externi PID4 — nulovani derivacéni/integraéni
derivaéni/integracni slozky slozky
172 173 PID4S Externi PID4 — pfepinani ZAP: Inverze charakteristiky <A370: PID regulace 4>
sklonu charakteristiky VYP: Charakteristika <A370: PID regulace 4>
176 177 PMPR Uvolnéni regulace ¢erpadla ZAP: Uvolnéni ¢erpadla b&éhem regulace Cerpadla
e . | ZAP: Zapis parametrt zablokovan (¢teni odblokovano)
200|201 |PWP | Zablokovani zapisu paramelrtl | yyp; podle <F700: Blokovani Gteni/zapisu parametri> | (5. 34. 1]
e . ZAP: Zablokovani ¢teni/zapisu parametrd [7.2.1]
202 203 PRWP Zablokovani cteni parametra VYP: Podle <F700: Blokovani ¢teni/zapisu parametr(i>
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11. 9 Funkce vystupni svorky

Cisla funkci v nasledujici tabulce je mozné piifazovat parametriim <F130>, <F132>-<F134>, <F137>,
<F138> a <F159>-<F163>.

Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaceni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
0 1 LL Dolni limit kmitogtu (LL) ZAP: }Iystupm kmitocet je vétsi nez <LL: Dolni limit 7. 2. 2]
kmito&tu>
9 3 uL Horni limit kmitoctu (UL) 3}2; Vystupni kmitocet je <UL: Horni limit kmito¢tu> nebo 7.2.2]
Signal dosazeni nizkého | ZAP: Vystupni kmitocet je <F100: Vystupni kmitocet pro [6. ]
4 5 LOW L L AN o
kmito&tu signal dosaZeni nizkého kmito&tu> nebo vyssi [7.
Rozbéh/dobéh dokonéen . TR L oy b
6 7 RCH (dosazent vystupniho Vystupni kr’nl’focet je v rozmezi ZH kmitoCtu + <F102: Pasmo | [6. ]
o pro sledovani dosazeni kmitoctu> [7.
kmitoctu)
Dosaseni zadaného ZAP: Vystupni kmitocet je v rozmezi <F101: Hodnota pro [6 1
8 9 RCHF e sledovani dosazeni kmito¢tu> + <F102: Pasmo pro ’
kmito&tu - T [7.
sledovani dosazeni kmitoctu>
[6. 30. 5]
[6. 30. 6]
[6. 30. 7]
10 11 FL1 Signal poruchy 1 ZAP: Porucha [6. 30. 8]
[6. 30. 10]
30. 14]
2.2]
12 13 FL2 Signal poruchy 2 ZAP: Pfi poru$e s vyjimkou ,EF*, ,OCL", ,EPHO" a ,OL2"
Pfedvarovani — nadproud | ZAP: Vystupni proud je <F601: Prevence zablokovani
14 15 POC . N N xr
(OC) (proudové omezeni) aroven 1> nebo vyssi
Predvarovani — pretizeni | ZAP: Vypoctena hodnota urovné ochrany proti pfetizeni je
16 17 POLI N o - .
ménice (OL1) rovna specifikované urovni nebo vyssi
18 19 POLM Pfedvarovani — pfetizeni | ZAP: Vypoctena hodnota Urovné ochrany proti pfetizeni je
motoru (OL2) <F657: Uroven pro varovani pfi pfetizeni> nebo vysSi
7.2.2
Predvarovani — pfehfati ZAP: Asi 95 °C nebo vice na spinacim prvku (IGBT) [ ]
20 21 POH (OH) P VYP: Méné nez asi 95 °C na spinacim prvku (IGBT) (90 °C
nebo méné po zapnuti sledovani)
22 23 |POP (P(;';d)"aro"a”' ~PFepeti | 7 Ap. Provoz pii omezent prepéti
Varovani — podpéti
24 25 MOFF v silovém obvodu ZAP: Detekovano podpéti v silovém obvodu (MOFF)
(MOFF)
ZAP: Kdyz vystupni proud klesne pod hodnotu nastavenou
v <F611: Urover pro detekci nizkého proudul> a zUstava
Varovani — nizky proud pod <F611: Uroven pro detekci nizkého proudu> + <F609: [6.30. 7]
26 27 uc (UC) yp Hystereze pro detekci nizkého proudu> po dobu zadanou v [7' > '2]
<F612: Doba pro detekci nizkého proudu> T
VYP: Vystupni proud je vy$si nez <F611> (<F611> +
<F609> nebo vysSi po zapnuti sledovani)
ZAP: Kdyz je moment roven <F616: Uroveri pro detekci
prekroceni momentu pfi motorického reZzimu> nebo vyssi a
zUstava vyssi nez <F616: Uroven pro detekci prekroceni
28 29 oT Varovani — prekroc¢eni momentu pfi motorického rezimu> - <F619: Hystereze pro [6. 30. 8]
momentu (OT) detekci prekro¢eni momentu> po dobu zadanou v <F618: [7.2.2]
Cas pro detekci prekro€eni momentu>
VYP: Moment je niz8i nez <F616> (<F616> - <F619> nebo
nizsi po zapnuti sledovani)
" s pratisan: | ZAP: 50 % nebo vice z vypoctené hodnoty <F309: Vykon
30 31 POLR Predv’arovan] Pretizeni brzdného rezistoru> nastavené urovné ochrany proti [6.15. 4]
brzdného rezistoru (OLr) | . .~ [7.2.2]
pretizeni
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaéeni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
32 33 E Nouzové zastaveni ZSP: Bé&hem nouzového zastaveni (zobrazuje se porucha
»E") [7.2.2]
34 35 Autoreset | Probiha autoreset ZAP: Probiha autoreset
36 37 PTNS Konec naprogramované ZAP: Konec vSech naprogramovanych operaci [6. 28]
operace [7.2.2]
- ZAP: V rozmezi nastavené hodnoty <F364: PID1 — horni
38 39 |PIDL Limit odchylky PID limit odchylky>, <F365: PID1 — dolni limit odchylky>
Spusténi/Zastaveni ZAP: Béhem chodu nebo DC brzdéni, VYP: Béhem
40 41 RUN .
(Start/Stop) zastaveni
42 43 HFL Vézna porucha ZAP: Pfi porude ', VYP: Jiny stav nez vySe uvedena
porucha
ZAP: Pfi poruse (,0C1¢, ,0C2%, ,0C3“ ,0P1%, ,0P2", [7.2.2]
44 45 LFL Nevyznamna porucha ,OP3*, ,OH", ,OL1% ,0L2¢ ,0L3" ,OLr")
VYP: Jiny stav neZ vy8e uvedené poruchy
46 47 |cpswyq | Prepinani napajeni ZAP: Napéjeni z ménide
sit/ménic 1
48 49 |cpswz | Prepinani napjeni ZAP: Napaijeni z elektrické sité
sit/ménic 2
50 51 |FAN bl ZAP: Chladici ventilator b&zi [6. 30. 11]
ventilatoru [7.2.2]
52 53 JOG Ovladani . ZAP: Ovladani motorpotenciometrem
motorpotenciometrem
: . [7.2.2]
54 55 JBM Ovladani ze svorkovnice ZAP: Ovlgdanl ze svorkovnice, VYP: Jiné ovladani nez ze
svorkovnice
Varovani — celkova doba | ZAP: Celkova doby provozu je <F621: Varovani — celkova |[6. 30. 12]
56 57 CoT -y
provozu doba provozu> nebo vétsi [7.2.2]
Casova prodleva ) N ) L . .
58 59 COMOP komunikace dopliikového Z,VAP. Nastala ¢asové prodleva komunikaéniho dopliku (trva
o .. . | azdo resetu)
komunikaéniho zafizeni
60 61 FR Chod vpfed/vzad *ZAP:V Pfi cho@u vzvad, VYP: Pii crj_odu vpred’
PozZadovany smér nebo VYP pfi zastaveni
62 63 RDY1 Pipravenost k provozu 1 | ZAP: Chod, kdyZ je povel pro ZH kmito&tu ZAP
64 65 RDY?2 Pfipravenost k provozu 2 %ﬁ;’ Chod, kdyz je ST, RUN nebo povel pro ZH kmitoctu
68 69 BR Prabéh brzdéni ZAP: Brzdéni, VYP: Uvolnéni brzdy [7.2.2]
70 71 |PAL Stav varovani nebo ZAP: Pi varovani nebo predvarovani
predvarovani
72 73 FSL Limit otadek vped ZAP: <F426: Uroven limitu otacek vpfed> nebo vyssi (fizeni
momentu)
74 75 RSL Limit otacek vzad ZAP: <F428: Urover limitu ota¢ek vzad> nebo vyssi (fizeni
momentu)
Monitorovani funkéniho | Vystup se kazdou sekundu pfepina do stavu ZAP/VYP (pro
76 77 HLTH A o .
stavu ménice kontrolu funk&nosti ménice)
78 79 |come  |CasovaprodlevaRS485 | )p. ¢ cous prodieva RS485 komunikace [6.38. 1]
komunikace [7.2.2]
92 93 DATA1 Vystup zadanych dat 0 ZAP: bit 0 z FA50 je ZAP, VYP: bit 0 z FA50 je VYP
94 95 DATA2 Vystup zadanych dat 1 ZAP: bit 1 z FA50 je ZAP, VYP: bit 1 z FA50 je VYP
Detekce odlehceni . - o ixs .
106 107 LLD1 satese 1 ZAP: Moment pfi vysoké zatézi (<F335> az <F338>) [7.2.2]
108 109 HLD Detekce vysoké zatéZe 5;/0;; Moment pfi vysoké zatézi (<F335> az <F338>) nebo
110 111 PTL Limit kladného momentu | ZAP: Pfi omezeni kladného momentu
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaceni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
112 113 MTL Limit zaporného ZAP: Pfi omezeni zaporného momentu
momentu
Pro externi relé pro [7.2.2]
114 115 RCRY potlaeni narazového ZAP: Pro externi relé pro potlaceni narazového proudu
proudu
L ox s s [6.15. 3]
116 117 FL4 Signal poruchy 4 ZAP: Béhem poruchy (véetné doby ¢ekani na autoreset) [7.2. 2]
118 119 |sTPC Dosazeni polohy ZAP: Dosaeni polohy zastaveni
zastaveni
120 121 |LLS E rovoz na spodni hranici | ;. proya7 na spodni hranici kmitotu
mitoctu
122 123 |KEB Synchronizovany ZAP: B&hem synchronizovaného rozbshu/dobéhu [7.2.2]
rozbéh/dobéh
124 125 TVS Probiha pfejizdéni ZAP: Probiha prejizdéni
126 127 |TvsD Probiha dobéh pri ZAP: Probiha dobéh pfi prejizdén
prejizdéni
fi .. | ZAP: Chladici ventilator, kondenzator Fidici desky nebo [6.30.17]
128 129 LTA Varovani — vyména dild kondenzator silového obvodu dosahl doby pro vyménu dild [6. 2. 2]
ZAP: Momentovy proud je 70 % z <F616: Urovefi pro
Predvarovani — detekci pfekro€eni momentu pfi motorického rezimu> nebo
130 131 POT prekro€eni momentu vysSSi
(OT) VYP: Momentovy proud je nizsi nez <F616> x 70% - <F619:
Hystereze pro detekci pfekroceni momentu>
132 133 | FMOD ZH kmitoctu 1/ ZAP: <F207: Volba zplisobu nastaveni kmito&tu 2> aktivni [7.2.2]
ZH kmitoctu 2 VYP: <FMOd: Volba zplsobu nastaveni kmito¢tu 1> aktivni
134 135 FL3 Signal poruchy 3 ZAP: Béhem poruchy (kromé& nouzového zastaveni)
Manualni/automatické ZAP: Povel Start nebo ovladani z panelu, VYP: Jiné nez
136 137 FLC . . e 4 ) .
(dalkového) ovladani predchozi uvedené
138 139 FORCE Vnuceny chod ZAP: Vnuceny chod
Provoz pfi pozarnich [6. 31]
140 141 |FIRE otagkach (zadany ZAP: Provoz pii pozamich otackach (zadany kmitoget) [7.2.2]
kmitocet)
142 143 UTA Varovani — podkroc¢eni ZAf Uroven pro varovani pfi podkro¢eni momentu nebo
momentu vySSi
; ZAP: ZI—[ kmitoCtu vybrana pomoci <F389: PID1 — Volba [7.2.2]
144 145 PIDE Shoda ZH kmitoc¢tu signalu ZH kmitoctu> a <F360: PID1 — Volba vstupu zpétné
PID1,2 vazby> jsou shodné v rozmezi + <F374: PID1 — pasmo
detekce shody s ZH kmitoctu>
150 151 PTCA Pfedvarovani — detekce | ZAP: Hodnota odporu termistoru je 60 % z <F646: Detekéni |[6. 30. 19]
PTC tepelné ochrany odpor termistoru (PTC)> nebo vyssi [7.2.2]
STO
152 153 (bezpeéné | Probiha bezpecné ZAP: Rozpojeni mezi [STOA]-[STOBJ-[PLC]
udrzeni v | udrzeni v klidu (STO) VYP: Propojeni mezi [STOA]-[STOB]-[PLC]
klidu)
154 155 DISK Varovani — odpojeni ZAP: Vstupni hodnota na svorce [II] je <F633: Analogovy
analogového vstupu vstup Il — Groveti detekce odpojeni> nebo nizsi [7.2.2]
Svorka F — stav . . . .
156 157 LI ZAPNYP ZAP: Svorka [F] je ZAP, VYP: Svorka [F] je VYP
158 159 |LI2 Svorka R — stav ZAP: Svorka [R] je ZAP, VYP: Svorka [R] je VYP
ZAP/VYP ’ ’ ’
Varovani vymény . - j . - [6. 30. 17]
160 161 LTAF chladiciho ventilatoru ZAP: Chladici ventilator dosahl doby pro vyménu 7. 2. 2]
162 163 NSA Varovani — pocet startd ZAP: Povcve't spusdténi je <F648: Varovani — pocet starti> [6. 30. 21]
nebo vysSi [7.2.2]
164 165 LLD2 D’etvevkce odlehéeni ZAP: Detekce odleh&eni zatéze (kompatibilni se star§im 7. 2. 2]
zatéze 2 modelem)
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznaéeni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
166 167 DACC Aktivni rozbéh ZAP: Pfi rozbéhu
168 169 DDEC Aktivni dobéh ZAP: Pfi dobéhu
Chod pfi konstantnich . - . )
170 171 DRUN otackach ZAP: Chod pfi konstantnich otackach [7. 2. 2]
172 173 DDC DC brzdéni ZAP: DC brzdéni
174 175 |HsTop | Probiha zpomalenia ZAP: Probiha zpomaleni a zastaveni
zastaveni
176 177 |srvLR  |Behemchoduvéetné )b pepom chodu véetns funkce servo-lock [7. 2. 2]
funkce servo-lock
178 179 | SRVL lF; rc"kb'ha funkce servo- | 7 ap: Probiha funkce servo-lock
180 181 IPU Puls elektroméru ZAP: Dosazeno jednotky spotieby elektfiny [7.2.2]
Varovani — monitorovani | ZAP: Hodnota proudu/momentu dosahla stavu pro detekci
182 183 SMPA X s PR ixs
skokové zmény zatéze skokové zmény zatéze
Varovani — pocCet startd | ZAP: Pocet spusténi externiho zafizeni je <F658: Varovani |[6. 30. 21]
184 185 ENSA p AN X ) . e
externiho zafizeni — pocet startli externiho zafizeni> nebo vyssi [7.2.2]
186 187 VFS1 Stav prepnuti U/f 1 ZAP: Stav prepnuti U/f 1
[7.2.2]
188 189 VFS2 Stav prepnuti U/f 2 ZAP: Stav prepnuti U/f 2
Varovani — zavada o . e [6.30. 11]
190 191 FAL chladiciho ventilatoru ZAP: Zavada chladiciho ventilatoru 17.2.2]
Casova prodleva ) ) . .
192 193 ETHE Komunikace ZAP: Casova prodleva komunikace u vestavéného
. Ethernetu
u vestavéného Ethernetu
194 195 CLD1 Kalendar 1 ZAP: Kalendar 1
196 197 CLD2 Kalendar 2 ZAP: Kalendar 2
198 199 CLD3 Kalendar 3 ZAP: Kalendar 3
200 201 CLD4 Kalendar 4 ZAP: Kalendar 4
202 203 PID2 Regulace pomoci PID2 ZAP: Probiha regulace pomoci PID2
204 205 |PID3 ?fgg'ace pomoci externi | 7 \p. proping regulace pomoci externi PID3
206 207 PID3L Externi PID3 — limit ZAP: V rozmezi nastavené hodnoty <A346: PID3 — horni
odchylky limit odchylky>, <A347: PID3 — dolni limit odchylky>
208 209 |PID4 ?fgf'ace pomoci externi | 7 \p. proping regulace pomoci externiho PID4
Externi PID4 — limit ZAP: V rozmezi nastavené hodnoty <A376: PID4 — horni
210 211 | PIDAL odchylky limit odchylky>, <A377: PID4 — dolni limit odchylky> [7.2.2]
212 213 PMPC Regulace ¢erpadla ZAP: Pro provoz ¢erpadla
222 223 MYF1 Vystup My function 1 ZAP: Vystup My function 1
224 225 MYF2 Vystup My function 2 ZAP: Vystup My function 2
226 227 MYF3 Vystup My function 3 ZAP: Vystup My function 3
228 229 MYF4 Vystup My function 4 ZAP: Vystup My function 4
230 231 MYF5 Vystup My function 5 ZAP: Vystup My function 5
232 233 MYF6 Vystup My function 6 ZAP: Vystup My function 6
234 235 MYF7 Vystup My function 7 ZAP: Vystup My function 7
236 237 MYF8 Vystup My function 8 ZAP: Vystup My function 8
238 239 MYF9 Vystup My function 9 ZAP: Vystup My function 9
240 241 MYF10 Vystup My function 10 ZAP: Vystup My function 10
242 243 MYF11 Vystup My function 11 ZAP: Vystup My function 11
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Cislo funkce
Pozitivni | Negativni Oznadeni Funkce Funkce Odkaz
logika logika
244 245 MYF12 Vystup My function 12 ZAP: Vystup My function 12
246 247 MYF13 Vystup My function 13 ZAP: Vystup My function 13
248 249 MYF14 Vystup My function 14 ZAP: Vystup My function 14 [7.2.2]
250 251 MYF15 Vystup My function 15 ZAP: Vystup My function 15
252 253 MYF16 Vystup My function 16 ZAP: Vystup My function 16
254 - AOFF Trvale VYP Trvale VYP -
- 255 AON Trvale ZAP Trvale ZAP -

*1  P¥i poruchovém vypnuti ,OCL", ,OCR", ,EPH1", ,EPHO", ,Ot", ,Ot2", ,OtC3", ,UtC3", ,OH2", E*, ,EEP1“-,EEP3", [Err2°—Err5", ,UC", ,UP1",
,Etn*, ,Etn1“— Etn3*, ,EF2“, ,PrF*, EtyP*, E-13% ,E-18-E-21% [E-23% [E-26" ,E-32°, ,E-37", ,E-39"
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11. 10 Instalacni menu
Pl Hlavné Hlavné X
Oznaceni parametru Funkce Severni Asie Evropa Cina Japonsko
Amerika p
FH Maximalni kmitocet (Hz) 80,0 80,0 80,0 50,0 80,0
F307 Korekce napajeciho napéti 2 2 2 2 3
Horni limit rekupera¢niho
F319 (generatorického) pfebuzeni 120 120 120 140 140
(%)
F417 Jmen(_Jvité otacky motoru “ “ “ “ “
(ot./min)
vLv, F171, F175, Zékladni kmitoget 230 230 230 200 200
F179 Napéti (V) 460 400 400 380 400
vL, UL, F170,
F174, F178, F204, F213,
F219, F225, F231, F237,
F330, F335, F364, F367, -
F370. FA26, FA28. F814. Kmitocet (Hz) 60,0 50,0 50,0 50,0 60,0
A316, A319, A322, A346,
A349, A352, A376, A379,
A382
F606, F643 Kmitocet (max. nastavena 60,0 50,0 50,0 50,0 60,0
hodnota) (Hz)
Jmenovity 3,7 4,0 4,0 4,0 3,7 3,7
F405 vykon motoru
(kW) 0,4 0,4 0,4 0,4 0,37 0,4
*1 Zavisi na regionu a na vykonu. Viz [11. 6].
11. Tabulka parametrd 11-68 VF-AS3



POHONY TOSHIBA

E6582062@

|11. 11 Funkce Privodce nastavenim

Nastaveni Ethernetu Pfepinani motort 1/2
<AUL>=1 <AUL>=4
C081-C096 Nazev zafizeni 1-16 vL Zakladni kmitoCet
C610 Vest. Ethernet — Rezim nastaveni IP adresy vLv Napéti zakladniho kmitoctu 1
C611-C614 Vest. Ethernet — Nastaveni hodnoty IP vb Manualni zvySeni momentu
adresy tHrA Elektronicka tepelna ochrana motoru 1
C615-C618 Vest. Ethernet — Nastaveni hodnoty masky ACC Rozbé&hova rampa 1
podsité dEC Dobéhova rampa 1
C619-C622 Vest. Ethernet — Nastaveni hodnoty adresy F111-F116 Funkce svorky xx
vychozi brany F170 Zakladni kmitocet 2
C629-C632 Vest. Ethernet — Zobrazeni IP adresy F171 Napéti zakladniho kmitoctu 2
C633-C636 Vest. Ethernet — Zobrazeni masky podsité F172 Manualni zvy$eni momentu 2
C637-C640 Vest. Ethernet — Zobrazeni adresy vychozi F182 Elektronicka tepelna ochrana motoru 2
brany F185 Prevence zablokovani (proudové omezeni)
Nastaveni kmito¢tu pomoci pfednastavenych hodnot Uroven 2
<AUL>=2 F415 Jmenovity proud motoru
CMOd Run command select (Volba zplsobu F500 Rozbé&hovéa rampa 2
ovladani) F501 Dobé&hova rampa 2
FMOd Volba zpUsobu nastaveni kmitoctu F601 Prevence zablokovani (proudové omezeni)
ACC Rozbé&hova rampa 1 urover 1
dEC Dobéhova rampa 1 Nastaveni motorovych konstant
FH Maximalni kmitocet <AUL>=5
UL Horni limit kmitoctu Pt Volba rezimu fizeni U/f
Sr1-Sr7 Pevna ZH kmito¢tu 1-7 vL Zakladni kmitocet
F111-F116 Funkce svorky xx vLv Napéti zakladniho kmito&tu 1
F287-F294 Pevna ZH kmito¢tu 8-15 F405 Jmenovity vykon motoru
Analogové ovladani ZH kmitoctu F415 Jmenovity proud motoru
<AUL>=3 F417 Jmenovité otaéky motoru
CMOd Volba zpusobu ovladani F400 Offline autotuning
FMOd Volba zplsobu kmitoctu Nastaveni motorovych konstant motoru s perm. magnety
ACC Rozbéhova rampa 1 <AUL>=6
dEC Dobéhova rampa 1 Pt Volba reZimu fizeni motoru
FH Maximalni kmitocet vL Zakladni kmitoet motoru
UL Horni limit kmitoctu vLv Jmenovité napéti motoru
LL Dolni limit kmito&tu F400 Autotuning
F201 Vstup RR bod 1 — hodnota F402 Automatické zvySeni momentu
F202 Vstup RR bod 1 — kmitoCet F405 Jmenovity vykon motoru
F203 Vstup RR bod 2 — hodnota F415 Jmenovity proud motoru
F204 Vstup RR bod 2 — kmitoCet F417 Jmenovité otacky motoru
F216 Vstup Il bod 1 — hodnota F458 Regulace proudu — slozka P
F217 Vstup Il bod 1 — kmitocet (proporciondlni zesileni)
F218 Vstup Il bod 2 — hodnota F460 Zpétna vazba otacek — slozka P
F219 Vstup Il bod 2 — kmitocet (proporcionalni zesileni)
F461 Zpétna vazba otacek — slozka | (integracni
zesileni)
F462 Setrvacnost zatéze
F910 Uroven proudu sledovani ztraty
synchronizace
F911 Doba sledovani ztraty synchronizace
F912 Autotuning — indukénost v ose q (Lq)
F913 Autotuning — indukénost v ose d (Ld)
F914 Aktualni kmito¢et prevence zablokovani?
F915 Zpusob spusténi
F916 Id proud pfi spusténi
F917 Lg pomér pfi 100% zatézi
F918 Lg pomér pii 200% zatézi
F919 Pomér reluktanéniho momentu
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Poruchy a jejich odstranéni

13. 1 Informace o poruse/varovani a napravna
opatreni

Pokud nastane porucha, provedte jeji diagnostiku podle niZe uvedené tabulky, neZ budete kontaktovat

prodejce Toshiba.

m Terminologie

Vystup ménice se vypne kvili ochrané ménie nebo externiho zafizeni.
Porucha Muze byt vyslan signal o poruse, pokud je k vystupni svorce pfifazena pfislusna funkce.
(PFi vychozim nastaveni je signal o poruse pfifazen ke svorce [FL]).
Oznacduje stav, kdy pfi pokracovani v provozu muze dojit k poSkozeni méni¢e nebo externiho
Varovani zafizeni.
Mu0ze byt vyslan signal, pokud je k vystupni svorce pfifazena pfislusna funkce.
Varovna informace o podpéti apod. blika na ovladacim panelu.
- . Stav blizky poruchovému vypnuti.
Pfedvarovani oy iy PR ; . . - vl x
Y xe . Muze byt vyslan signal, pokud je k vystupni svorce pfifazena pfislusna funkce.
(el B&hem chodu blika ladaci lu indikace pfislugného stavu:
varovéni) éhem chodu bliké na ovladacim panelu indikace pfislusného stavu:
,C“ — nadproud", ,P* — pfepéti, ,L"“ — pfetizeni nebo ,H" — pFehFati.
Zprava Informuje o stavu méni¢e a chybném nastaveni. Nejedna se o varovani.

m Informace o poruse

Indikace Kod
ha oruchy
displeji P
E 0011
E-11 002B
E-12 002C

Nazev
poruchy

Nouzové
zastaveni

Porucha
odezvy
brzdy *

Porucha PG
(enkodéru)

Mozné pficiny

Pfijat povel nouzového zastaveni

1) Pokud je povel pro ovladani chodu
zadavan jinak nez z ovladaciho
panelu, bylo stisknuto dvakrat tlacitko
[STOP/RESET].

2) Prisel signal do vstupni svorky, ke
které je pfifazena funkce nouzového
zastaveni.

3) Povel nouzového zastaveni byl
zadan pres komunikaci.

Systém nereaguje ani po uplynuti doby
nastavené v <F630: Doba ¢ekani na
signal z brzdy>.

1) PG je odpojen.
2) Porucha na kabelazi PG.
3) Nespravné napéti PG.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.

Napravna opatfeni

Resetujte po vyreseni problému.
Zruste signal nouzového zastaveni.

Zkontrolujte systém.
Zkontrolujte, zda je nastaveni
v <F630> spravné.

Pokud tuto funkci nepouzivate,
nastavte <F630> =,0,0:
Zablokovano*.

Zkontrolujte kabelaz PG.
Zkontrolujte, zda je nastaveni PG
spravné.

<F376: Volba poctu fazi PG>,
<F379: Napéti doplrikového PG
(enkodéru)

VF-AS3

131

13. Poruchy a jejich odstranéni




POHONY TOSHIBA

E6582062@

el E1E2 et hlzpoy Mozné pficiny Napravna opatreni

na displeji  poruchy poruchy

E-13 002D Abnormalni 1) Kdyz <Pt: Volba rezimu fizeni U/f> = 1) 3)
otacky ,0“ az ,9" a nastane stav pfekroceni » Zkontrolujte, zda neni problém

otacek. S napajecim napétim.
Stav prekroeni otacek: » Pokud je je rekuperacni energie velka,
V pfipadé F623 # 0,0, F624 # 0,0, kdyz nainstalujte brzdny rezistor (doplnék).
odhadovany kmitoCet neni v rozmezi | 2) Zkontrolujte kabelaz a nastaveni PG.
Lvystupni kmitocet - <F624>" az
Lvystupni kmitoCet + <F623>" po dobu
<F622>.
2) Kdyz <Pt: Volba rezimu fizeni U/f> =
,10“ az ,11%, prekroCeni otacek je
nasledovano poruchou PG atd.
Stav prekroceni otacek:
V pfipadé F623 # 0,0, F624 # 0,0, kdyz
méfeny kmitoCet neni v rozmezi
Lvystupni kmitoCet - <F624>" az
Lvystupni kmito€et + <F623> po dobu
<F622>.
3) Kuvili provozu pfi omezeni prepéti
vystupni kmitocet prekrogil <FH:
Maximalni kmitoCet> + 12 Hz
nebo <FH> + <vL: Zakladni kmitocet
1>x0,1.

E-18 0032 Odpojeni Uroveni vstupniho signalu na svorce [ll] je | + Zkontrolujte, zda neni prerusen
analogového | mensi nebo rovna nastaveni <F633: signalovy kabel pfipojeny ke svorce
vstupu * Analogovy vstup Il — Grover detekce .

odpojeni> » Zkontrolujte, zda je nastaveni
v <F633> spravné.

E-19 0033 Chyba Nastala chyba komunikace mezi fidicim | Vypnéte napajeni a pak znovu zapnéte.
komunikace | CPU Pokud chyba nastane znovu, kontaktujte
CPU prodejce Toshiba.

E-20 0034 Nadmérné « Nastavena hodnota <F402: Nastavte motorové konstanty podle
zvySeni Automatické zvySeni momentu> je parametr( motoru a provedte autotuning.
momentu prilis velka. <vL: Zakladni kmitocet 1>,

* Impedance motoru je mala. <vLv: Napéti zakladniho kmito¢tu>,
<F405:(Jmenovity vykon motoru>,
<F415: Jmenovity proud motoru>,
<F417: Jmenovité otacky motoru>,
<F400: Offline autotuning>, atd.

E-21 0035 Porucha B Vadny Fidici CPU. Interni porucha ménice.

u CPU1 Kontaktujte prodejce Toshiba.

E-22 0036 Porucha Porucha vestavéného Ethernetu. Interni porucha ménice.
vestavéného Kontaktujte prodejce Toshiba.
Ethernetu

E-23 0037 Porucha Porucha doplfikového modulu v pfihradce | Interni porucha doplrfikového modulu.
doplfikového | A. Kontaktujte prodejce Toshiba.
modulu
(pfihradka A)

E-24 0038 Porucha Porucha doplrikového modulu v pfihradce | Interni porucha doplfikového modulu.
doplfikového | B. Kontaktujte prodejce Toshiba.
modulu
(pfihradka B)

E-25 0039 Porucha Porucha doplrikového modulu v pfihradce
doplrikového | C. Interni porucha doplrikového modulu.
modulu Kontaktujte prodejce Toshiba.
(pfihradka C)

E-26 003A Porucha Vadny Fidici CPU. Interni porucha ménice.

CPU2 Kontaktujte prodejce Toshiba.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.

13. Poruchy a jejich odstranéni

13-2

VF-AS3



POHONY TOSHIBA

E6582062@

IS e NP Mozné pficiny Napravna opatfeni

na displeji  poruchy poruchy

E-29 003D Porucha 1) Porucha doplrikového napajeciho 1) Kdyz je napéti napajeciho zdroje
doplnkového zdroje fidiciho obvodu fidiciho obvodu normaini a napéti
napajeciho 2) Nastaveni <F647: Detekce poruchy mezi svorkami [+SUJ-[CC] je nizSi nez
zdroje fidiciho doplrikového napéjeciho zdroje 20 V DC, jedna se o poruchu
obvodu * fidiciho obvodu> neni spravné. doplrikového napajeciho zdroje

fidiciho obvodu. Kontaktujte prodejce
Toshiba.

2) Kdyz neni doplrikovy napajeci zdroj
fidiciho obvodu nepouzit, nastavte
<F647> = 0"

E-31 003F Porucharelé | 1) Porucha relé pro potlaceni narazového 1) Interni porucha ménice. Kontaktujte
pro potlaceni proudu prodejce Toshiba.
narazového 2) Casté zapinanilvypinani napajeni 2) Namisto zapinani/vypinani napajeni
proudu pouzivejte povel pro spusténi/

zastaveni.

E-32 0040 Porucha 1) Byla aktivovana PTC ochrana 1) Zkontrolujte motor a PTC.
termistoru u motoru 2) Interni porucha ménice. Kontaktujte
(PTC) 2) Porucha obvodu PTC. prodejce Toshiba.

E-37 0045 Porucha 1) Na motor pUsobi blokovaci moment 1) Snizte zatéz, aby se dal pouzit servo-
servo-lock nebo vétsi externi zatéz. lock.

2) Nastaveni motorovych konstant neni 2) Nastavte motorové konstanty podle
spravné. parametr( motoru a provedte
autotuning
<vL: Zakladni kmitocet 1>,
<vLv: Napéti zakladniho kmitoctu>,
<F405: Jmenovity vykon motoru>,
<F415: Jmenovity proud motoru>,
<F417: Jmenovité otacky motoru>,
<F400: Offline autotuning>, atd

E-38 0046 Prodleva 1) Odpojeny kabel mezi VF-AS3 a 1) Zkontrolujte kabel mezi VF-AS3 a
komunikace u brzdnou jednotkou A6. brzdnou jednotkou A6.
brzdné 2) Brzdna jednotka A6 je vadna. 2) Vypnéte napajeni a pak znovu
jednotky A6 zapnéte.

Pokud porucha nastane znovu,
kontaktujte prodejce Toshiba.

E-39 0047 PM — zpusob | P¥ili§ velky proud motoru pfi autotuning Zmeéfte indukénost pomoci méfice LCR
fizeni nebo v po¢atecni poloze. apod. a nastavte parametr pfimo.

E-42 004A Porucha Vadny chladici ventilator. Chladici ventilator je tfeba vyménit.
chladiciho Kontaktujte prodejce Toshiba.
ventilatoru

E-43 004B Prodleva Casova prodleva komunikace Zkontrolujte ethernetové komunikacni
komunikace | u vestavéného Ethernetu. zafizeni a kabelaz.

(vestavény
Ethernet)

E-44 004C Porucha Je aktivovana funkce kalendare a nastal | 1) Nainstalujte baterii.
baterie jeden z téchto pfipadu. 2) Vyméiite baterii.
ovladaciho 1) Baterie neni nainstalovana.
panelu 2) Baterie je vybita.

E-45 004D Chyba * Hodnota F459 neni nastavena. 1) Zménte hodnotu F481, F482 a
autotuningu * Odhadovana hodnota F459 je mimo provedte znovu autotuning.

GD2 rozsah parametru. 2) Zménte F480 na 0 a nastavte vhodnou
hodnotou F459 manualné.

E-48 0050 Interni Nastala interni porucha brzdné jednotky | Vypnéte napajeni a pak znovu zapnéte.
porucha AB. Pokud porucha nastane znovu,
brzdné kontaktujte prodejce Toshiba.
jednotky A6

E-99 0058 Porucha pro | Nastala porucha pro test. Resetujte, pokud nebyl nalezen zadny
test * problém.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.

VF-AS3

13-3

13. Poruchy a jejich odstranéni




POHONY TOSHIBA

E6582062@

el E1E2 et hlzpoy Mozné pficin Napravna opatreni
na displeji  poruchy poruchy P Y P P
EEP1 0012 Porucha Nastala chyba pfi zapisu internich dat. Vypnéte napajeni a pak znovu zapnéte.
paméti Pokud porucha nastane znovu,
EEPROM 1 kontaktujte prodejce Toshiba.
EEP2 0013 Porucha 1) Béhem nastavovani <tyP: Vychozi 1) Nastavte <tyP> znovu.
paméti nastaveni> bylo vypnuto napajeni Pokud porucha nastane znovu,
EEPROM 2 nebo doslo ke kratkodobému vypadku kontaktujte prodejce Toshiba.
napajeni. 1) Vypnéte napajeni a pak znovu
2) Nastala chyba pfi zapisu internich dat. zapnéte.
Pokud porucha nastane znovu,
kontaktujte prodejce Toshiba.
EEP3 0014 Porucha Nastala chyba pfi ¢teni internich dat. Vypnéte napajeni a pak znovu zapnéte.
paméti Pokud porucha nastane znovu,
EEPROM 3 kontaktujte prodejce Toshiba.
EF2 0022 Zemni zkrat * | 1) V motorovém kabelu nebo motoru 1) Zkontrolujte, zda doSlo k zemnimu
doslo k zemnimu spojeni. spojeni na motorovém kabelu nebo
2) Porucha mUze nastat v zavislosti na motoru.
motoru pfi rychlém rozbéhu/dobéhu. 2) Prodluzte rozbéhovou/dobéhovou
rampu. <ACC/dEC rozbéhova/
dobéhova rampa 1>
EPHI 0008 Ztrata faze 1) Porucha faze napajeni. 1) Zkontrolujte poruchu faze na pfivodu
vstupniho silového obvodu.
napajeni *
EPHO 0009 Ztrata faze na 1) Porucha faze na vystupu silového 1) Zkontrolujte poruchu faze na
vystupu obvodu. vystupnim (motorovém) kabelu.
ménice * 2) Vystupni proud je pfili§ maly (mensi 2) Nastavte <F605> na 0
nez 8 %) vzhledem ke jmenovitému
proudu motoru.
Err2 0015 Porucha RAM | Porucha RAM Fidiciho obvodu. Interni porucha ménice.
Kontaktujte prodejce Toshiba.
Err3 0016 Porucha ROM | Porucha ROM fidiciho obvodu. Interni porucha ménice.
Kontaktujte prodejce Toshiba.
Errd 0017 Porucha A Vadny Fidici CPU. Interni porucha ménice.
CPU1 Kontaktujte prodejce Toshiba.
Err5 0018 Prodleva pfi Casova prodleva RS485 komunikace. Zkontrolujte komunikaéni zafizeni a
komunikaci kabelaz pro RS485 komunikaci.
Err6 0019 Porucha Porucha hradlového pole Interni porucha ménice.
hradlového Kontaktujte prodejce Toshiba.
pole
Err7 001A Porucha Porucha snimace vystupniho proudu. Interni porucha ménice.
méfeni Kontaktujte prodejce Toshiba.
proudu
Err8 001B Prodleva pfi Casova prodleva komunikace Zkontrolujte komunikacni zafizeni a
komunikaci u dopliikového komunikaéniho modulu. kabelaz u komunikaéniho doplrikového
(doplrikovy modulu.
modul)
Err9 001C Odpojeni Bé&hem provozu pfi ovladani z ovliadaciho | Zkontrolujte pfipojeni mezi méni¢em a
panelu za panelu nebo externiho panelu doslo panelem.
chodu k pferuseni spojeni mezi méni¢em a
panelem.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.

13. Poruchy a jejich odstranéni

13-4

VF-AS3




POHONY TOSHIBA

E6582062@

Indikace
na displeji

Etn

Etn1

Etn2

Etn3

EtyP

OC1

0cC2

Kaéd
poruchy
0028

0054

0055

0056

0029

0001

0002

Nazev
poruchy

Chyba pfi
autotuningu

Chyba pfi
autotuningu 1

Chyba pfi
autotuningu 2

Chyba pfi
autotuningu 3

Chybny typ
meénice

Nadproud (pfi
rozbéhu)

Nadproud (pfi
dobéhu)

Mozné pficiny

1) Motorové konstanty neodpovidaji
charakteristikam motoru.

2) Autotuning byl proveden béhem
otaceni motoru.

3) Vystupni kmitocet se béhem nékolika
minut nezvysuje.

1) Motor neni pfipojen.

2) Misto motoru je pfipojeno jiné zafizeni.

3) U asynchronniho motoru je v <F417:
Jmenovité ota€ky motoru> nastavena
nespravna hodnota, hodnota otacek
synchronniho motoru nebo hodnota,
ktera se ji bliZi..

Motorové konstanty neodpovidaji

charakteristikam motoru.

Nastaveni parametru <vL: Zakladni
kmitoCet 1> nebo <F417: Jmenovité
otaky motoru> neodpovida jmenovitym
hodnotam motoru.

1) Interni chyba ménice.

2) Vymeénéna deska plosnych spoju
(kontaktujte prodejce Toshiba. a
pozadejte o vyménu desky ploSnych
spoju).

1) Rozbéhova rampa je pfili$ kratka.

2) Parametr <Pt: Volba rezimu fizeni U/f>
neni vhodny pro dany stroj.

3) Doslo ke kratkodobému vypadku
napajeni a pokusu o restart otacejiciho
se motoru.

4) Pokus o spusténi specialniho motoru
(s nizkou impedanci).

5) Pokus o spusténi motoru s nizkou
impedanci, napf. vysokootackového
motoru.

6) Kdyz <Pt>=,11% je polarita PG
(enkodéru) opacna.

7) Kdyz <F614: Sifka impulsu u detekce
zkratu pfi startu> = ,0“ a <F613> = 2"
nebo , 3% je vystup ménice zkratovany.

1) Dobéhova rampa je pfilis kratka.

3) Pokus o spusténi motoru s nizkou
impedanci, napf. vysokootackového
motoru.

3) Pokud <Pt> = ,11%, je polarita PG
(enkodéru) opacna.

4) Pokud <F614: Sitka impulsu u detekce
zkratu pfi startu> = ,0“ a <F613>=2
nebo 3, je vystup ménice zkratovany.

Napravna opatreni

1) Nastavte motorové konstanty podle
parametr( motoru.

<vL: Zakladni kmitocet 1>,

<vLv: Napéti zakladniho kmito¢tu>,

<F405: Jmenovity vykon motoru>,

<F415: Jmenovity proud motoru>,

<F417: Jmenovité otacky motoru>, atd.

2) Zkontrolujte, zda motor stoji, a
provedte autotuning znovu.

3) Zkontrolujte, zda neni motor zastaven,
kdyz vystupni kmitocet v systému
stoupa.

1) a 2) Zkontrolujte, zda je pfipojen motor.
3) Nastavte <F417> podle jmenovité
hodnoty motoru.

Nastavte motorové konstanty podle
parametrt motoru.

<vL: Zakladni kmitocet 1>,

<vLv: Napéti zakladniho kmitoctu>,
<F405: Jmenovity vykon motoru>,
<F415: Jmenovity proud motoru>,
<F417: Jmenovité otacky motoru>, atd.

Nastavte <vL: Zakladni kmitoCet 1> nebo
<F417: Jmenovité otaCky motoru> podle
jmenovitych hodnot motoru.

1) Interni porucha ménice.
Kontaktujte prodejce Toshiba.

2) Nastavte <tyP: Vychozi nastaveni> =
,6: Inicializace informaci o typu®.

1) Zvyste rozbéhovou rampu. <ACC:
Rozbéhova rampa 1>, atd.
2) Nastavte parametr <Pt: Volba rezimu
fizeni U/f> podle vlastnosti stroje.
3) Nastavte <F301: Nastaveni
autorestartu>. V zavislosti na
vlastnostech stroje je <F302:
Preklenuti vypadku napajeni pomoci
rekuperace z motoru> = "1" také
ucinné.
Kdyz je <Pt> nastaven na ,0%, ,1%, ,2"
nebo ,7¢, snizte <vb: Manualni zvyseni
momentu 1>. Pro jina nastaveni nez
L0 ,1% ,2“ nebo ,7“ provedte
autotuning pomoci <F400: Offline
autotuning>. <F402: Automatické
zvy8eni momentu> je nastavovano
podle motoru.
5) Pouzijte ménic€ s vy$$im vykonem.

4

=

1) Zvyste dobéhovou rampu. <dEC:
Dobéhova rampa 1>, atd.
2) Pouzijte méni¢ s vy$§im vykonem.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.
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IS e NP Mozné pficiny Napravna opatfeni

na displeji  poruchy poruchy

OC3 0003 Nadproud (pfi | 1) Nahla zména zatéze. 1) Zabrarite kolisani zatéze.
konstantnich | 2) Nastala zavada na pohanéném stroji 2) Zkontrolujte, zda neni problém se
otackach) (zaseknuti apod.). strojem.

3) Pokus o spusténi motoru s nizkou 3) Pouzijte méni¢ s vy$§im vykonem.
impedanci, napf. vysokootackového
motoru.
4) Pokud <Pt> = ,11“, je polarita PG
(enkodéru) opacna.
5) Pokud <F614: Sitka impulsu u detekce
zkratu pfi startu> = ,0“ a <F613>=2
nebo 3, je vystup ménice zkratovany.

OCA1 0005 Nadproud (na | Vadny IGBT na U fazi. Interni porucha ménice.

U fazi) Kontaktujte prodejce Toshiba.

OCA2 0006 Nadproud (na | Vadny IGBT na V fazi. Interni porucha ménice.

V fazi) Kontaktujte prodejce Toshiba.

OCA3 0007 Nadproud (na | Vadny IGBT na W fazi. Interni porucha ménice.

W fazi) Kontaktujte prodejce Toshiba.

OCL 0004 Nadproud (na | 1) Nastal zkrat na strané vystupu. 1) Zkontrolujte kabelaz na vystupni
strané zatéze | 2) Vadna izolace motoru nebo kabelaze strané.
pfi spusténi) na vystupni strané. 2) Zkontrolujte izolaci na vystupni strané.

3) Impedance motoru je mala. 3) Nastavte <F613: Detekce zkratu pfi
startu> na ,2“ nebo ,3“.

OCr 0024 Nadproud 1) Kdyz je v <F304: Dynamické brzdéni, | 1) Zkontrolujte, zda je pfipojena vhodny
(brzdny OLr poruchové vypnuti> nastaveno brzdny rezistor. KdyZ neni brzdny
rezistor) ,Povoleno®: rezistor zapotfebi, nastavte <F304> na

« Brzdny rezistor neni pfipojen. +Zablokovano*.

« Pfipojeni brzdného rezistoru je 2) Zkontrolujte, zda neni problém
prerusené. s odporem brzdného rezistoru,

« Pfipojen brzdny rezistor s odporem kabelazi atd.
niz§im, nez je minimalni povoleny 3) Interni porucha ménice.
odpor. Kontaktujte prodejce Toshiba.

2) Nastal zkrat mezi [PB] a [PC/-]. *  Tuto poruchu neni mozné resetovat.

3) Porucha IGBT v obvodu dynamického Pro zruSeni poruchy vypnéte napajeni
brzdéni. a pak je znovu zapnéte.

OH 0010 Prehrati 1) Chladici ventilator nefunguje. 1) Vymeérite ventilator, pokud béhem

2) Vysoka okolni teplota. provozu nefunguje.
3) Zablokované vétraci otvory chladiciho | 2) Snizte okolni teplotu. Resetujte méni¢
ventilatoru. poté, co vychladne.
4) Blizko je jiny zdroj tepla. 3) Zajistéte, aby nebyly zablokované
vétraci otvory chladiciho ventilatoru.
4) Umistéte jiné zdroje tepla dale od
ménice.

OH2 002E Externi Z externiho zafizeni pfichazi signal Zkontrolujte, zda neni pfetizeny motor.
tepelna tepelné ochrany.
ochrana *

oL1 000D Pretizeni 1) Nastalo nahlé zrychleni a rozbéhova 1) Zvyste rozbéhovou rampu. <ACC:
(ménic) rampa je kratka. Rozbé&hova rampa 1>, atd.

2) Parametr <Pt: Volba rezimu fizeni U/f> | 2) Nastavte parametr <Pt: Volba rezimu
neni vhodny pro dany stroj. fizeni U/f> podle vlastnosti stroje.
3) Doslo ke kratkodobému vypadku 3) Nastavte <F301: Nastaveni
napajeni a pokusu o restart otacejiciho autorestartu>. V zavislosti na
se motoru. vlastnostech stroje je ucinné také
4) Silné DC brzdéni. nastaveni <F302: Preklenuti vypadku
5) Velka zatéz pro vykon ménice. napajeni pomoci rekuperace
z motoru> = 1%
4) Nastavte hodnotu <F251: DC brzdéni
— proud> nizsi a <F252: DC brzdéni —
doba> kratsi.
5) Pouzijte ménic€ s vy$sim vykonem.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.
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IS e NP Mozné pficiny Napravna opatfeni
na displeji  poruchy poruchy
OoL2 000E Pretizeni 1) Motor zablokovan. 1) Zkontrolujte stroj.
(motor) * 2) Trvaly provoz pfi nizkych otackach. 2), 3) a 4) Nastavte elektronickou

3) Motor je pretizeny. tepelnou ochranu podle motoru.

4) Nastaveni elektronické tepelné <OLM: Charakteristika elektronické
ochrany neodpovida charakteristikam tepelné ochrany motoru>, <tHrA:
motoru. Elektronicka tepelna ochrana motoru

5) Nastaveni <Pt: Volba rezimu fizeni 1>,

U/f> neni vhodné pro dany stroj. 5) Nastavte parametr <Pt: Volba rezimu
fizeni U/f> podle vlastnosti stroje.
oL3 003E Pretizeni 1) P¥i provozu s nizkymi otackami 1)
(IGBT) (kmitocet 15 Hz nebo mensi) * Snizte zatéz.
s vysokym taktovacim kmito¢tem doSlo | < Snizte taktovaci kmitocet, nebo
k pretizeni. nastavte

2) Doslo ke kratkodobému vypadku <F316: Rezim ovladani taktovaciho
napajeni a pokusu o restart otacejiciho kmito¢tu> na ,Snizit automaticky”.
se motoru. » Zvyste vystupni kmitoCet.

2) Nastavte <F301: Nastaveni
autorestartu>. V zavislosti na
vlastnostech stroje je ucinné také
nastaveni <F302: Preklenuti vypadku
napajeni pomoci rekuperace
z motoru> = 1%

OLr 000F Pretizeni 1) Silné brzdéni. » Zvyste dobéhovou rampu. <dEC:
(brzdny 2) Dobéhova rampa je prilis kratka. Dobéhova rampa 1>, atd.
rezistor) * » Pouzijte brzdny rezistor (dopInék) pro
vys$8i vykon a nastavte <F309: Vykon
brzdného rezistoru>.
OP1 000A Prepéti (pfi 1) Vstupni napéti je vysoké a vykazuje 1) Pouzivejte méni¢ ve stanoveném
rozbéhu) abnormaini kolisani. rozmezi napajeciho napéti. Pokud

2) Ménic je pfipojen k nasledujicimu neni nalezen zadny problém se
systému. vstupnim napétim, nainstalujte sitovou

» Vykon napajeciho zdroje je vétsSi nez tlumivku (doplnék).
500 kVA. 2) Nainstalujte sitovou tlumivku

« Kondenzator pro zlepSeni uciniku byl (doplnék).
odpojen/pfipojen. 3) Nastavte <F301: Nastaveni

« Ke stejnému systému je pfipojeno autorestartu>. V zavislosti na
zafizeni s tyristorem. vlastnostech stroje je ucinné také

3) Doslo ke kratkodobému vypadku nastaveni <F302: Preklenuti vypadku
napajeni a pokusu o restart otacejiciho napajeni pomoci rekuperace
se motoru. z motoru> = 1%

OoP2 000B Prepéti (pfi 1) PFilis kratka dobéhova rampa a pfilis | 1)
dobéhu) velka rekuperacni energie. » Zvyste dobéhovou rampu. <dEC:

2) <F305: Provoz pfi omezeni pfepéti> je Dobéhova rampa 1>, atd.
nastaven na ,1“ Zablokovano*. » Pokud je rekuperacni energie velka,

3) Vstupni (napajeci) napéti je vysoké a nainstalujte brzdny rezistor.
vykazuje abnormalni kolisani. 2) Zménte <F305> = 0%, ,2" nebo ,3" pro

4) Ménic je pfipojen k nasledujicimu povoleni provozu pfi omezeni piepéti.
systému. Pokud je dob&hova rampa kratka,

« Vykon napdjeciho zdroje je vétsi nez nainstalujte brzdny rezistor (doplnék).
500 kVA. 3) Pouzivejte ménic¢ ve stanoveném

« Kondenzator pro zlepSeni uc€iniku byl rozmezi napajeciho napéti. Pokud
odpojen/pfipojen. neni nalezen zadny problém se

» Ke stejnému systému je pfipojeno vstupnim napétim, nainstalujte sitovou
zafizeni s tyristorem. tlumivku (doplnék).

4) Nainstalujte sitovou tlumivku
(doplInék).

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.
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na displeji

OP3

Ot

ot2

OtC3

PrF

SOuUT

uc

Kaéd
poruchy
0ooC

0020

0041

0048

003B

002F

001D

Nazev poruchy

Prepéti (pfi
konstantnich
otackach)

Prekroceni
momentu *

Prekroceni
momentu 2

Prekroceni
momentu/
Nadproud *

Porucha
obvodu STO

Ztrata
synchronizace
u motoru s
permanentnimi
magnety *

Nizky proud

Mozné pficiny

1) Vstupni napéti je vysoké a vykazuje
abnormalni kolisani.

2) Ménic je pfipojen k nasledujicimu
systému.

« Vykon napajeciho zdroje je vétsi nez
500 kVA.

« Kondenzator pro zlepSeni uciniku byl
odpojen/pfipojen.

* Ke stejnému systému je pfipojeno

zafizeni s tyristorem.

Motor se otacel plsobenim sily na

strané zatéZe a dostal se do

generatorického rezimu.

3

=

Moment zatéze dosahl béhem provozu
urovné pro detekci pfekroéeni momentu.

1) Vystupni proud pfi chodu

v motorickém reZzimu dosahl hodnoty
<F601: Prevence zablokovani
(proudové omezeni) Uroven 1> nebo
vysSi a nastaveny Cas v <F452: Doba
detekce zablokovani v motorickém
rezimu> uplynul.

Moment pfi chodu v motorickém
rezimu dosahl hodnoty <F441: Urovefi
motorického momentového omezeni
1> nebo vy$Si a nastaveny Cas

v <F452: Doba detekce zablokovani
v motorickém rezimu> uplynul.

»

Bylo detekovano pfekroceni momentu
nebo nadproud u funkce monitorovani
skokové zmény zatéze.

Porucha v obvodu bezpe¢ného odpojeni
momentu (STO).

1) Nahla zména zatéze.

2) Nastal nahly rozbéh/dobéh.

3) Hfidel motoru je blokovan.

4) Porucha faze na vystupu silového
obvodu.

Bé&hem provozu klesl vystupni proud na
uroven detekce nizkého proudu.

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.

Napravna opatreni

1) Pouzivejte méni¢ ve stanoveném
rozmezi napajeciho napéti. Pokud
neni nalezen Zadny problém se
vstupnim napétim, nainstalujte sitovou
tlumivku (dopInék).

2) Nainstalujte sitovou tlumivku
(doplInék).

3) Nainstalujte brzdny rezistor (doplnék).

» Zkontrolujte stranu zatéze.

» Zkontrolujte, zda je nastaveni detekce
prekroceni momentu spravné.

<F615: Porucha pfi pfekroceni

momentu>,

<F616: Uroveri pro detekci prekrogeni

momentu pfi motorického rezimu>,

<F617: Urove pro detekci pfekrogeni

momentu pfi generatorickém rezimu>,

<F618: Cas pro detekci prekrogeni

momentu>, atd.

» Snizte zatéz.

* Snizte uroven detekce <F601> nebo
<F441>.

» Zkontrolujte zatéz.

* Pokud nebyl nalezen zadny problém,
zkontrolujte, zda je nastaveni funkce
monitorovani skokové zmény zatéze
spravneé.

<F590: Monitorovani skokové zmény
zatéze> az <F598: Monitorovani skokové
zmeény zatéze — volba provozu>

Vnitfni porucha ménice.
Kontaktujte prodejce Toshiba.

1) a 2) Prodluzte rozbéhovou/dobéhovou
rampu. <ACC: Rozbé&hova rampa 1>,
<dEC: Dobéhova rampa 1>, atd.

3) Zkontrolujte motor a odstrarite pficinu
zablokovani.

4) Zkontrolujte kabelaz na vystupni
strané.

* Zkontrolujte zatéz.

« Zkontrolujte, zda je nastaveni detekce
nizkého proudu spravné.

<F610: Porucha pfi nizkém proudu>,

<F611: Uroven pro detekci nizkého

proudu>,

<F612: Doba pro detekci nizkého

proudu>, atd.

13. Poruchy a jejich odstranéni
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Kaéd
poruchy
001E

Indikace
na displeji

UP1 Podpéti

Nazev
poruchy

Mozné pficiny

Pokles vstupniho (napajeciho) napéti

(silovy obvod) | silové ¢asti.

Napravna opatreni

» Zkontrolujte vstupni (napajeci) napéti.

» Zkontrolujte, zda je nastaveni detekce
podpéti spravné.
<F625: Hodnota pro detekci podpéti>,
<F627: Porucha — podpéti>, atd.

* Pro zamezeni poruchy pfi
kratkodobém vypadku napajeni
nastavte <F627> = "0: Zablokovano",
<F301: Autorestart> = ,1“ a <F302:
Preklenuti vypadku napajeni pomoci
rekuperace> = 1"

Ut 003C

utC3 0049

Podkroceni
momentu *

Podkroceni
momentu /
Nizky proud*

Moment zatéze dosahl béhem provozu

Bylo detekovano podkro€eni momentu
nebo nizky proud u funkce monitorovani
skokové zmény zatéze.

urovné pro detekci podkroCeni momentu. |

» Zkontrolujte stranu zatéze.
Zkontrolujte, zda je nastaveni detekce
podkro€eni momentu spravné.
<F651: Porucha pfi podkroceni
momentu>,

<F652: Uroveri sledovani podkrogeni
momentu béhem provozu>,

<F653: Uroven sledovani podkroéeni
momentu pfi rekuperacnim brzdéni>,
<F654: Doba detekce podkro¢eni
momentu>, atd.

* ZKkontrolujte zatéz.

» Pokud nebyl nalezen zadny problém,
zkontrolujte, zda je nastaveni funkce
monitorovani skokové zmény zatéze
spravné.

<F590: Monitorovani skokové zmény
zatéZze> az <F598: Monitorovani skokové
zmény zatéze — volba provozu>

*Poruchu je mozné zablokovat/povolit pomoci parametru.

m Informace o varovani

Zobraz'erjl Hlaseni Mozné pficiny Napravna opatfeni

varovani

A-09 Panel disconnection | Kabel propojujici méni¢ a panel byl odpojen | Zkontrolujte pfipojeni mezi méni¢em a
alarm (Varovani pfi | za chodu pfi ovladani z ovladaciho panelu panelem.
odpojeni panelu) nebo externiho panelu.

A-17 Key failure alarm + Tlagitko [RUN] nebo [STOP/RESET] na Zkontrolujte ovladaci panel. Pokud porucha
(Varovani pfi ovladacim panelu je stisknuté a pfidrzené | nastane znovu, kontaktujte prodejce
porus$e tlacitka) déle nez 20 sekund. Toshiba.

» Vadné tlacitko ovladaciho panelu.

A-18 Analog Uroven vstupniho signalu na svorce [II] je « Zkontrolujte, zda neni pferuSen signalovy
inputdisconnection | mensi nebo rovna nastaveni <F633: kabel pfipojeny ke svorce [Il].
alarm (Varovani pfi | Analogovy vstup Il — Uroven detekce » Zkontrolujte, zda je nastaveni v <F633>
odpojeni analog. odpojeni>. spravne.
vstupu)

A-43 Communication Nastal stav blizky poru$e pfi prekroceni Provedte stejna opatfeni jako u poruchy pfi
alarm (embedded prodlevy komunikace. prodlevé komunikace ,E-43“.

Ethernet) (Varovani
pfi komunikaci
(vestaveéni
Ethernet))

COFF Control power 1) Podpéti na vstupu napéti z napajeciho 1) Zkontrolujte napéti z napajeciho zdroje
option alarm zdroje fidiciho obvodu mezi svorkami fidiciho obvodu mezi svorkami [+SU] a
(Varovani — [+SU] a [CC]. [CC]. Napéti musi byt 20 V DC nebo
doplrikovy napajeci | 2) Nastaveni <F647: Detekce poruchy vySSi.
zdroj Fidiciho doplrikového napajeciho zdroje fidiciho 2) Kdyz neni doplfikovy napajeci zdroj
obvodu) obvodu> neni spravné. fidiciho obvodu nepouzit, nastavte

<F647>=,0"
*Kdyz nastane [COFF], vypnéte napajeni a
pak je zase zapnéte.

MOFF Undervoltage alarm | Snizeni vstupniho (napajeciho) napéti silové = Zkontrolujte vstupni napéti. Pokud neni
(Varovani pfi Easti. nalezen problém, maze byt pfi€inou interni
podpéti) porucha ménice.

Kontaktujte prodejce Toshiba.
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Zobraz'erjl Hlaseni Mozné pficiny Napravna opatfeni

varovani

PrA STO activated 1) Rozpojeni svorek [STOA}/[STOB] a 1) Zkrat mezi [STOA]-[STOB]-[PLC].
(Aktivace STO [PLC]. (Standardné je obvod zkratovan
(bezpecéné odpojeni | 2) Pretizeni 24V vystupni svorky zkratovaci listou.)
momentu)) [PLCY/[P24]. 2) Zkontrolujte zatizeni vystupu 24 V.

3) Prepina¢ SW1 je nastaven do polohy 3) Zkontrolujte polohu SW1 a externi
,PLC" a neni pfipojen externi napajeci napajeci zdroj.
zdroj.

t Communication Nastal stav blizky poru$e pfi prekroceni Provedte stejna opatfeni jako u poruchy pfi
alarm (RS485, prodlevy komunikace. prodlevé komunikace ,Err5 a ,Err8".
option)

(Varovani —
komunikace
(RS485, doplnék))

tun1 Brake learning error | 1) P¥ili$ velké zatizeni. 1) Provedte u€eni bez zatizeni nebo
(Chyba funkce 2) Nespravné nastaveni parametru s nizkym zatizenim (max. 3%).
uéeni doby brzdéni) ' 3) Abnormalni prdbéh brzdéni 2) Nastavte spravné motorové konstanty a

parametry souvisejici s funkci u€eni.
3) Zkontrolujte brzdu.

tun3 Light-load Nastaveni motorovych konstant neni Nastavte motorové konstanty podle
highspeed spravné. parametr(i motoru.
learning error
(Chyba funkce
uceni provozu se
zrychlenim otacek
pfi odlehéeni
zatéze)

m Informace o predvarovani

A Hlaseni Mozné pficin Napravna opatreni

predvarovani P y P P

C Overcurrent Stav blizky poruSe pfi nadproudu. Provedte stejna opatfeni jako pfi nadproudu
prealarm ,0C1“, ,0C2“ a ,,0C3".
(Pfedvarovani —
nadproud)

H Overheat pre-alarm | Stav blizky poruse pfi prehfati. Provedte stejna opatfeni jako pfi prehrati
(Pfedvarovani — LOH".
prehrati)

L Motor overload Stav blizky poru$e pfi pfetiZeni. Provedte stejna opatieni jako pfi pfetizeni
prealarm ,OL1%, ,0L2" a ,OL3".
(Pfedvarovani —
pretizeni motoru)

P Overvoltage Stav blizky poruSe pfi pfepéti. Provedte stejna opatfeni jako pfi pfepéti
prealarm ,OP1“, ,OP2“a ,0P3".
(Pfedvarovani —
prepéti)

13

m Informace o zpravé

Zobrgzenl Hlaseni Popis Poznamky
Zpravy

A-01 V/f 5-point setting error | Kdyz <Pt: Volba rezimu Fizeni U/f) = ,7: Nastavte pro kazdy parametr jinou
1 (Chyba 5bodového 5bodové nastaveni U/f“, dva nebo vice hodnotu.
nastaveni U/f 1) z parametrl <vL>, <F190>, <F192>,

<F194>, <F196> a <F198> jsou nastaveny
na stejnou hodnotu jinou nez 0,0 Hz.

A-02 V/f 5-point setting error | P¥ili§ velky sklon charakteristiky U/f. Nastavte 5bodové nastaveni U/f a
2 (Chyba 5bodového <vLv>/<vL> tak, aby byl sklon
nastaveni U/f 2) charakteristiky U/f mirngjsi.

Zvyste hodnotu <VL> nebo snizte hodnotu
<VLV>.

A-05 Base frequency setting | Pokus o provoz pfi kmitoCtu 10% vySsim, Zkontrolujte, zda je nastaveni zakladniho
error (Chybné nastaveni | nez je zakladni kmitocet. kmito&tu spravné. <vL: Zakladni kmitoCet
zakladniho kmitoctu) 1>, atd.

Pracujte pfi kmito€tu v rozmezi
desetinasobku zakladniho kmitoctu.
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Zobrgzenl Hlaseni Popis Poznamky

zpravy

ASIA Setting for Asia V instalaénim menu je vybrano nastaveni | —

(Nastaveni pro Asii) pro Asii.

Atn During auto tuning Probiha autotuning. Zprava, ktera oznamuije, Ze probiha
(Probiha autotuning) autotuning. Neznamena problém, pokud

tato zprava po nékolika sekundach zmizi.

CHn Setting for China Vinstalatnim menu je vybrano nastaveni | —

(Nastaveni pro Cinu) pro Cinu.

CLr Reset command Porucha nastala po nasledujici operaci. Reset se provede nasledujicim postupem.
acceptable (Lze zadat 1) Stisknuto jednou tlacitko [STOP]. 1) Stisknéte znovu tlagitko [STOP].
reset) 2) Resetovaci svorka nastavena na ZAP.  2) Nastavte resetovaci svorku na VYP.

(Béhem operace resetovani poruchy)

db During DC braking Probiha DC brzdéni -
(Probiha DC brzdéni)

dbOn During motor shaft Probiha fixace polohy hfidele motoru. Zprava oznamuje, Ze probiha Fizeni fixace
fixing (Probiha fixace motoru. Kdyz je pohotovostni stav
hfidele motoru) nastaven na VYP, fizeni se ukon¢i.

E1 Panel display one digit | DoSlo k preteceni jedné &islice na displeji | —
overflow (Preteceni ovladaciho panelu.
jedné ¢islice na displeji)

E2 Panel display two digit | DoSlo k pfeteceni dvou Cislic na displeji -
overflow (Pfeteceni ovladaciho panelu.
dvou &islic na displeji)

E3 Panel display three digit  Doslo k preteceni tfi Cislic na displeji -
overflow (PreteCeni tfi | ovladaciho panelu.
¢islic na displeji)

EASy Easy mode (Rezim PFepnuto do obrazovky [Easy mode] -
rychlého nastaveni) (Rezim rychlého nastaveni).

End Last of data (Posledni | Posledni zaznam dat u funkce Historie. -
datova polozka)

EOFF Emergency off Pokud je povel pro ovladani chodu Pro pouziti nouzového zastaveni stisknéte
command acceptable zadavan jinak nez z ovladaciho panelu, znovu tlacitko [STOP].

(Lze zadat povel pro bylo stisknuto dvakrat tlaitko Pokud nouzové zastaveni nenastane,
nouzové zastaveni) [STOP/RESET]. stisknéte jina tlacitka.

Err1 Frequency point setting | Hodnoty nastaveni kmito¢tu v bodech 1 a 2 | Nastavte kmitoc¢ty v bodech 1 a 2 vice od
error (Chyba nastaveni | jsou pfili§ blizko sebe. sebe.
kmitoc&tu)

EU Setting for Europe V instalaénim menu je vybrano nastaveni | —

(Nastaveni pro Evropu) | pro Evropu.

FAIL Password failure Cislo zadané do <F739: Ovéfeni hesla> -
(Chybné heslo) nesouhlasi s <F738: Nastaveni hesla>.

FIrE During Fire speed Probiha pozarni provoz / vynuceny provoz | Zprava informuje, Zze probiha pozarni
run/Forced run (PFi (Zobrazuje se stfidavé ,FIrE" a vystupni provoz / vynuceny provoz. Ukonéi se,
pozarnich chodu / kmitocet) kdyz je vypnuto napajeni.
vynuceném chodu)

FJOG Fwd JOG (Chod vpfed s | Probiha chod vpfed s ovladanim -
motorpotenciomentrem) | motorpotenciometrem.

HEAd I(;|aeta)1d of data (Zacatek Prvni zaznam dat u funkce Historie. -

HI Upper limit of setting Horni limit nastavené hodnoty. -
value (Horni limit
nastavené hodnoty)

Init During Initializing Nastaven <tyP: Vychozi tovarni nastaveni> | Neznamena problém, pokud se na displeji
(Probiha inicializace) = ,3“nebo ,13“ a probiha inicializace. po nékolika sekundach zobrazi ,0,0“.

V instalaénim menu probiha nastaveni
regionu.
JP Setting for Japan V instalaénim menu je vybrano nastaveni | —
(Nastaveni pro pro Japonsko.
Japonsko)
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Zobrgzenl Hlaseni Popis Poznamky

zpravy

LO Lower limit of setting Dolni limit nastavené hodnoty. -
value (Dolni limit
nastavené hodnoty)

During run sleep

LStP (Probiha chod na dolni | Probiha chod na dolni mezi kmitoctu. -
mezi kmitoctu)

n--- No detailed information | Kdyz se stfidavé zobrazuje ,nErr* a Normaini zobrazeni
of past trip (Zadné hodnota, po stisknuti tlaCitka [OK] se
podrobnosti o posledni | zobrazi podrobné informace.
poruse)

nErr No error (Zadna chyba) | Zadny zdznam o poruse v historii -

poslednich poruch v [Monitor mode].

OFF Signal ST (Standby) ve | Signal na vstupni svorce s pfifazenou -

stavu VYP funkci Stanby (Pohotovost) je ve stavu
VYP.

PASS Password coincidence | Cislo zadané do <F739: Ovéfeni hesla> -
(Shoda hesla) souhlasi s <F738: Nastaveni hesla>.

rJOG Rev JOG (Chod vzad Probiha chod vzad s ovladanim -
s motorpotenciometrem) motorpotenciometrem.

rtry During Retry/Speed Probiha obnova provozu/zjistovani otacek | —
search (Probiha obnova
provozu / zjiStovani
otacek)

SEt Region setting » Zobrazi se pfi prvnim zapnuti. Nastavte pozadovany region v instalacnim
acceptable (Moznost » Zobrazi se po nastaveni <SEt> = ,0". menu.
nastaveni regionu)

Srvo During servo lock (Probiha funkce servo-lock) -

(Probiha funkce servo-
lock)

Std Setting mode (Rezim PFepnuto do obrazovky [Setting mode] -
nastaveni) (Rezim nastaveni).

StOP During deceleration Probiha Ffizeny dobéh po vypadu napajeni. | Zprava oznamuje fizeny dobéh po vypadu
stop at power failure napajeni. Stav zastaveni trva, dokud neni
(Probiha fizeny dobéh povel pro chod nastaven na VYP.
po vypadu napajeni)

tUn During learning Probiha uéeni ovladani brzdy nebo -

(Probiha uceni) provozu se zvySenim otacek pfi odleh&eni
zatéze. (Zobrazuje se stfidavé ,tUn1“ a
vystupni kmitocet)

tun2 Chyba nastaveni u¢eni | Béhem operace nastala chyba. Provedte operaci pro uéeni podle navodu
provozu se zrychlenim k obsluze.
otacek pfi odleh&eni
zatéze

U--- Waiting for search Cekani na vyhledani u funkce <Vyhledani | —

(Cekani na vyhledani) | a editace zménénych parametr(>.

U--F During forward search | Probiha vyhledavani vpred u funkce -
(Probiha vyhledavani <Vyhledani a editace zménénych
vpred) parametr(>.

Undo All key unlocked Kdyz je v <F304: Blokovani tlagitek Pouziti tlacitek ovladaciho panelu je
(VSechna tlacitka ovladaciho panelu> nastaveno docasné odblokovano.
zablokovana) ,Zablokovano“ , stisknéte tlacitko [OK] po

dobu 5 sekund nebo déle.

U--r During reverse search | Probiha vyhledavani vzad u funkce -
(Probiha vyhledavani <Vyhledani a editace zménénych
vzad) parametr(>.

USA Setting for North . " . . L=

: . V instalanim menu je vybrano nastaveni
America (Nastaveni pro . )
. . pro Severni Ameriku.
Severni Ameriku)
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|13. 2 Postup resetovani poruchy

» Resetujte ménig, ktery byl kvali poruse vypnut, az po odstranéni pficiny poruchy. Pokud neni
pfic¢ina odstranéna, ménic¢ se po resetu kvuli poruse znovu vypne. Davejte dobry pozor.

®

Dulezité

Kdyz dojde k vypnuti kvili poruse, je mozné resetovat méni¢ nasledujicimi ¢tyfmi zpUsoby.

(1) Pomoci ovladaciho panelu

Reset je mozné provést pomoci ovladaciho panelu, i kdyZ byl méni¢ v okamziku vzniku
poruchy ovladan ze svorkovnice nebo pfes komunikacéni rozhrani. Postup resetovani je

nasleduijici.
1 Kdyz se zobrazuje porucha, stisknéte tlacitko
[STOP/RESET]. ®  TRIP_ 00Hz
Na hlavni plo3e blika ,CLr* a v dolni ¢asti se zobrazi Top View Mode

»11ip reset? (STOP-Key)“.
» Podsviceni displej je Cervené. C L r
(Pokud je nastaveni podsviceni zménéno, bude
bilé.)
Trip reset ? (STOP-Key)
Easy O Copy  Monitor

2 Pokud stisknete tlaCitko [STOP/RESET] znovu kdyz blika ,CLr“, provede se reset poruchy.
Zobrazeni poruchy na displeji zmizi a objevi se stejna obrazovka, jako hned po zapnuti.
Podsviceni se zméni na bilé.

(2) Pomoci vstupu svorkovnice (externim signalem)

Pripojte svorku [RES] a pak ji odpojte.

Ménic je pfi odpojeni svorky resetovan.

PFi vychozim tovarnim nastaveni je funkce ,8: Reset 1“ pfifazena ke svorce [RES].
Pro resetovani pomoci jiné vstupni svorky pfifadte pfislusné svorce resetovaci funkci.

(3) Pomoci komunikaéniho rozhrani
Podrobnosti viz ,Navod pro pouziti komunikaénich funkci RS485% (E6582143).

(4) Pomoci vypnuti napajeni
Vypnéte napajeni a pak znovu zapnéte.
Kdyz je napajeni vypnuto, ztrati se informace o nékterych monitorovanych poloZkach v dobé
vzniku poruchy.
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Pro uchovani monitorovanych informaci v dobé vniku poruchy nastavte <F602: Zaznam

o poruchovém vypnuti) na ,1: UloZeno pfi vypnuti napajeni®. Ulozené informace o poruse se
budou zobrazovat, i kdyz byl méni¢ resetovan pomoci odpojeni napajeni.

Podrobnosti viz [6. 30. 3].

®

Dulezité

» Ménic je sice mozné resetovat vypnutim napajeni, méjte vSak na paméti, ze pfilis Casté
vypinani napajeni muze vést k poskozeni zafizeni nebo motoru.

m Kdy neni mozné ménic resetovat hned po vzniku poruchy

1)

2)

3)

4)

5)

P¥i pretizeni ménice ,,OL1“, pretizeni motoru ,,OL2“ a pretizeni brzdného rezistoru
,OLr“ je aktivovana doba virtualniho chlazeni. Béhem této doby neni mozné ménié
resetovat pomoci externiho signalu nebo ovladaciho panelu.

Referenéni doba virtualniho chlazeni je nasledujici.

» ,OL1% asi 30 sekund po vyskytu poruchy

+ ,OL2% asi 120 sekund po vyskytu poruchy

* "OLr": asi 20 sekund po vyskytu poruchy.

PFi pretizeni spinacich prvk( IGBT ,OL3" neni stanovena Zadna doba virtualniho chlazeni.

V pripadé poruchy kvuli prehfati ,,OH“ méni¢ kontroluje svoji vnitini teplotu. Pockejte,
dokud teplota v ménici dostate€né neklesne, nez ménic resetujete.

V pripadé prepéti ,,OP1“, ,OP2“ a ,,OP3“, pgékejte, dokud napéti v silovém obvodu
neklesne pod nastavenou hodnotu <F626: Uroven ochrany proti prepéti>.

Ménié nelze restovat, dokud je na digitalnim vstupu aktivni signal nouzového
zastaveni.

Ménic nelze resetovat, pokud nastalo predbézné varovani.
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13. 3 Pokud motor nebézi a nezobrazuje se
zadné hlaseni o poruse...

Pokud motor nebé&Zi a nezobrazuje se Zadné hladeni o poruse, zkuste zjistit pFicinu takto:

-~
Motor neb&zi :l ANO: el
* ' Ne P
Zobrazuje se néco na tem Zkontrolujte napajeni a jistic. Je pfivod . . i .
displeji ovladaciho panelu? P clektricks energie v poradku? | Zajistéte dodavku energie.

Y

Zobrazuje se ,OFF*? - Zapnéte méni¢ pomoci jednoho z nasledujicich zpusobd.

« Pfipojte signal ZAP na svorku s pfifazenou funkci ST (pohotovost).
« Pripojte signal VYP na svorku s pfifazenou funkci FFR (?FRR) (volny dobéh).
+ Nastavte <F110: Trvale aktivni funkce 1> na ,6: Pohotovost®.

Zobrazuje se hlaseni Resetujte ménic, ktery byl kvuli poruse vypnut, az po nalezeni pfi¢iny poruchy a jejim
poruchy? L odstranéni. Postup resetovani viz [13. 2].

Y

Zobrazujeose stidavé ,rtry” -] M&nic je ve stavu autoresetu.
a porucha? Funkci autoresetu Ize zru$it normalnim nebo nouzovym zastavenim nebo vypnutim ménice.

Sviti LED kontrolka tlacitka

[RUN/STOP]? _> « PFi ovladani z panelu: Spustte provoz stisknutim tlagitka [RUN]. Zkontrolujte, zda je na

panelu nastavena ZH kmitodtu. (Viz [4. 3. 1])
« P¥i jiném zpGsobu ovladani nez z panelu: Zmérte nastaveni <CMOd: Volba zpusobu
ovladani>. (Viz [5. 2. 1])

Je LED kontrolka tlacitka - « Pfi ovladani z panelu: Zmérite nastaveni <CMOd: Volba zpusobu ovladani) na ,1% (Viz [4. 3. 1]
[RUN/STOP] zhasnuta? Stav vstupni svorky je mozné zkontrolovat také pomoci monitorovani. (Viz [3. 1. 2])
* P¥i jiném zpUsobu ovladani nez z panelu: Zkontrolujte, zda je zadan externi povel k provozu.

L]
L]
Y
Zobrazuje se na displeji jako -1 . Zkontrolujte, zda signal ZH kmitoGtu neni nastaven na nulu.
vystupni kmitoget ,0,0Hz*? * Zkontrolujte nastaveni pro <FMOd: Volba zpusobu nastaveni kmitoctu 1>. (Viz [5. 2. 1])
* Zkontrolujte nastaveni kmito¢tu vstupnich bodt 1 a 2. (Viz [7. 3])
« Zkontrolujte nastaveni <F241: Spoustéci kmitoget> neni vy$si nez ZH kmitoctu.
(Viz[6.7.2])
« Zkontrolujte, zda nastaveni kmitoétu (pevné ZH atd.) nema hodnotu 0.

« Zkontrolujte, zda neni motor pfili§ zatizen nebo zablokovan.
Snizte zatizeni, pokud je vysoké.

Urcete pficinu pomoci rezimu zobrazeni parametri a rezimu zobrazeni provoznich stavd.
Seznam zobrazovanych parametr( viz [Kapitolar 11], seznam provoznich stav( viz [Kapitola 8].
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|13. 4 Jak urcit priciny jinych probléma

Nasledujici tabulka obsahuje seznam dalSich problémd, jejich mozné pfi€iny a napravu.

Problémy

Motor se otaci
ve Spatném
smeéru.

Motor bézi, ale
jeho rychlost se
neméni.

Motor se
nezrychluje
nebo
nezpomaluje
plynule.

PFiciny
Poradi fazi na vystupnich svorkach [U/T1],
[V/T2 a [W/T3] je chybné.

PFi ovladani ze svorkovnice jsou signaly pro
chod vpred/vzad zapojeny naopak.

- Pfi ovladani z panelu neni spravné
nastaveni <Fr: Volba chodu vpfed/vzad
z panelu).

- PFilis velké zatizeni.

- Aktivovana funkce zablokovani pretizeni
(proudového omezeni).

Napravna opatreni
Prehodte faze na vystupnich [svorkach
U/T1], [VIT2 a [WIT3].

Prehodte signaly pro ovladani chodu
vpred/vzad z externiho ovladaciho zafizeni.
(Viz[7.2])

- Zménte nastaveni <Fr>.

- Snizte zatizeni.
- Zablokujte funkci proudového omezeni
v <OLM: Charakteristika elektronické

tepelné ochrany motoru> a snizte zatizeni
(viz [5. 2. 5]).

- <FH: Maximalni kmito¢et> a <UL: Horni
limit kmitoCtu> jsou nastaveny pfili§ nizko.

- Zvyste nastavené hodnoty téchto
parametr(.

- Hodnota analogového signalu pro
nastaveni ZH kmitoctu je prili§ nizka.

- Pokud motor bé&zi pfi nizkych otackach,
zkontrolujte, zda neni zesileni momentu
prilis velké.

- <ACC: Rozbéhova rampa 1> nebo <dEC:
Dobéhova rampa 1> jsou pfilis kratké.

- Zkontrolujte hodnotu signaly, zapojent,
kabelaz atd.

- Zkontrolujte charakteristiky (nastaveni
bodu 1 a 2) analogového signalu. (Viz
[7.3])

- Zkontrolujte, zda nastalo varovani kvali
nadproudu nebo pretizeni a nastavte <vb:
Manualni zvy$eni momentu 1> a < ACC:
Rozbéhova rampa 1>. (Viz [5. 3. 6] a
[5.2.4])

- Zvyste hodnotu téchto parametra.

Do motoru tece
prilis velky
proud

- PFilis velké zatiZeni.
- Pokud motor bé&zi pfi nizkych otackach,

zkontrolujte, zda neni zesileni momentu
pFilis velké.

- Snizte zatizeni.

- Zkontrolujte hodnotu <vb: Manualini
zvySeni momentu>, zda neni prilis velka.
(Viz [5. 3. 6)])

Motor bézi pfi
vysSich nebo
nizSich
otackach, nez je
specifikovano.

- Motor ma nevhodné jmenovité napéti.

- Pouzijte motor se spravnym jmenovitym
napétim.

- Pfili§ nizké napéti na svorkach motoru.

- Nespravné nastaveny prevodni pomér atd.

- ZH kmito&tu neni spravné nastavena.

- Zkontrolujte nastaveni hodnoty <vLv:
Napéti zakladniho kmitoc¢tu 1>.
(Viz [5. 2. 2])

Nahradte kabel kabelem s vétSim prufezem
vodicd.
- Zménte pfevodni pomér apod.

- Zkontrolujte hodnotu a rozmezi ZH
kmitoctu.

- Nastavte <vL: Zakladni kmitoc¢et 1> podle
motoru. (Viz [5. 2. 2])
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Problémy

Rychlost motoru

Nelze zménit
nastaveni
parametru.

pfi chodu kolisa.

PFiciny
Zatizeni je pfilis velké nebo malé a velmi
kolisa.

-Parametry pouzitého ménic¢e nebo motoru
nevyhovuji pro pohon zatéze.

- ZH kmitoétu kolisa.

- Vektorové Fizeni neprobiha spravnég, kdyz
je <Pt: Volba rezimu fizeni U/f> nastaven na
»3" nebo ,9%

- <F700: Zablokovani ¢teni/zapisu
parametr(> je nastaven na ,1“ az ,4“
(zablokovano).

- Je nastaveno heslo pomoci <F738:
Nastaveni hesla>.

- Funkce vstupni svorky: ,200“ az ,203"
(zablokovani ¢teni/zapisu parametrd) jsou
pfifazeny k digitalnim vstupim a tyto vstupy
jsou ve stavy ZAP.

Napravna opatreni

- Potlacte kolisani zatéze.

- Pouzijte méni¢ a motor s vy$Sim vykonem.

- Zkontrolujte, zda se zda méni signal pro
nastaveni ZH kmitoctu.

- Zkontrolujte provozni podminky a
nastaveni motorovych konstant a
vektorového Fizeni. (Viz [5. 3. 4])

- Nastavte parametr <F700> na ,0:
Odblokovano*.

- Zadejte heslo do <F739: Ovéfeni hesla>
pro odblokovani. (Viz [6. 34. 1])

- Nastavte pfislusny digitalni vstup do stavu
VYP.

- Z bezpecénostnich ddvodl nelze nékteré
parametry zménit, pokud je méni¢ v chodu.

- Viz [6. 34. 1].

Jak fesit problémy s nastavenim parametrd.

Problémy

parametr(.

Kdyz zapomenete, které
parametry byly zménény.

Kdyz chcete obnovit vychozi
nastaveni vSech zménénych

Napravné opatieni

Podrobnosti viz [5. 3. 9].

Muzete vyhledat v8echny zménéné parametry a zménit jejich nastaveni.
Podrobnosti viz ,Vyhledani a editace zménénych parametrt <GrU> v [4. 2. 1].

MuZete obnovit vychozi nastaveni v§ech zménénych parametru.
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Udrzba a kontrola

A VAROVANI

» Provadéjte kazdodenni a periodickou kontrolu zafizeni.
Pokud pouzijete nevhodny méni¢, nebude se tfifazovy motor otacet spravné a mize také dojit
k vaznym nehodam zplsobenym pfehfatim nebo pozarem.
» Pred kontrolou provedte nasledujici kroky.
(1) Vypnéte napajeni ménice.
(2) Pockejte nejméné 15 minut a ovérte si, ze kontrolka nabijeni uz nesviti.
(3) Pouzijte méfici pfistroj, ktery dokaze méfit stejnosmérné napéti (800 V DC nebo vyssi),
a zkontrolujte, zda napéti DC meziobvodu mezi [PA/+] a [PC/-] nepfesahuje 45V a zda
zbytkové napéti na AC kabelu silovych obvod(i nepfesahuje 45 V.
Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi kontrole Uraz elektrickym proudem.
Pokud pouzivate motor s permanentnimi magnety, zkontrolujte, zda je motor v klidu. Pokud se
PM motor i po vypnuti napajeni otaci, vznika na vystupnich svorkach [U/T1], [V/T2] a [W/T3]
na strané PM motoru nebezpeéné napéti a dotyk vystupnich svorek zpusobi Uraz elektrickym
proudem.

Povinné
akce

Provadéjte kazdodenni a pravidelnou kontrolu ménice, abyste zabranili poruse viivem faktord okolniho
prostfedi, napfiklad teploty, vihkosti, prachu a vibraci nebo vlivem starnuti jeho soucasti.

14. 1 Kazdodenni kontrola a cisténi

Elektronické soucasti jsou citlivé na teplo. Nainstalujte proto ménic¢ v chladném, dobfe vétraném a
bezprasném prostiedi, aby se zvysila jeho zivotnost.

Ugelem kazdodenni kontroly je udrzovat vhodné provozni prostiedi a najit kazdou zndmku poruchy nebo
Spatného fungovani porovnanim aktualnich provoznich udajd s pfedchozimi zaznamy o provozu.

14.1.1 Kontrolni body pro kazdodenni kontrolu

Provadéjte kazdodenni kontrolu podle nasledujicich poloZek a tabulky:

* Vyskytuji se v instalaénim prostfedi néjaké abnormality?

+ Jsou né&jaké problémy s chladicim systémem?

* Jsou zjistény neobvyklé vibrace nebo zvuk?

+ Je zjisténo abnormalni pfehrati nebo zména barvy?

* Je zjistén neobvykly zapach?

+ Je zjisténo pfilnuti nebo nahromadéni cizich material (vodivych latek)?
» Jsou u motoru zjistény neobvyklé vibrace, zvuk nebo prehfati?
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Postup kontroly
PoloZka, ktera ma byt 5 Kritéria a opatfeni
denné kontrolovéna e 72 BT Cyklus Metoda kontroly
polozka
Prach Po@le Vizualni kontrola
potfeby
Odstrante pfipadné problémy.
Plyn Podle Kontrola zapachu
potifeby
Prostfedi interiéru Kapky tekutiny, Podle Vizualni kontrola Hledejte jakékoli stopy po
napfiklad vody. potifeby kapaliné.
Teplota okoli ménice:
Teplota Podle Teolomér 60 ° C nebo nizsi
v mistnosti potfeby P (Ovladaci panel: 50 °C nebo
nizsi)

* Pokud se u ménice objevi
néjaké abnormality,
zkontrolujte chladici
ventilatory atd.

o g Kontrola dotekem » Zkontrolujte, zda se
Méni¢ a soucasti . Podle i T
- R Vibrace a hluk - vnéjSiho povrchu nevyskytuji néjaké
Doplrikové zafizeni potfeby - . ; .
skiiné abnormality u perifernich
zafizeni (transformatory,
tlumivky, stykace, tepelna
relé atd.). Podle potfeby
zastavte provoz.
. , Podle Elektromagneticky
Vystupni proud potfeby AC ampérmetr
Vystupni napéti Podle AC voltmetr ’ rl\]/loudsr:;gpr)r?wdatjmenowtym
Provozni Udaje 1 potfeby | s usmérfiovatem . Zadnv W / rozdil od
(strana vystupu) ~aany vyznamny rozdil o
Okolni teplota udajd pfi normalnim
(pvl'l spusténi, Po@le Teplomér provozu.
béhem provozu potfeby
a pfi zastaveni)

*1 Hodnota napéti se mlze lisit v zavislosti na pouzitém méficim zafizeni. Proto pouzivejte pro kontrolu vzdy stejny voltmetr a zaznamenavejte
si naméfené hodnoty.

14. 1.2 Kazdodenni CiSténi

Pro ¢isténi ménice pouzijte mékkou utérku, kterou lehce otfete necistoty nebo skvrny na povrchu
ménice.

Pokud necistoty nebo skvrny zUstavaji, lehce je otfete utérkou navlhéenou neutralnim Cisticim
prostfedkem nebo etanolem.

» Nepouzivejte nasledujici chemikalie a rozpoustédla. V opaéném pfFipadé dojde k poSkozeni
odlévanych soucasti ménice (skFiné, plastovych krytd apod.) nebo odloupavani natéru.
* Aceton
* Benzen
* Chloroform
Chlorethan
Ethylacetat
Glycerin
Tetrachloretan
» Trichloretylén
* Xylen

Dulezité

e o o o
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|14. 2 Pravidelna kontrola

Provadéjte pravidelnou kontrolu jednou za tfi az Sest mésicu v zavislosti na provoznich podminkach.

A VAROVANI

14. 2. 1

(1) Vypnéte napajeni ménice.

®

Povinné
akce

proudem.

» Pfed kontrolou provedte nasledujici kroky.

(2) Pockejte nejméné 15 minut a ovéite si, Ze kontrolka nabijeni uz nesviti.
(2) Pouzijte méfFici pfistroj, ktery dok&ze méfit stejnosmérné napéti (800 V DC nebo vyssi),
a zkontrolujte, zda napéti DC meziobvodu mezi [PA/+] a [PC/-] nepfesahuje 45V a zda
zbytkové napéti na AC kabelu silovych obvodl nepresahuje 45 V.
Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi kontrole Uraz elektrickym proudem.
Pokud pouzivate motor s permanentnimi magnety, zkontrolujte, zda je motor v klidu. Pokud se
PM motor i po vypnuti napajeni otaci, vznika na vystupnich svorkach [U/T1], [V/T2] a [W/T3]
na strané PM motoru nebezpeéné napéti a dotyk vystupnich svorek zpusobi Uraz elektrickym

Kontrolni body pro pravidelnou kontrolu

Polozky a metody pravidelné kontroly jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Pravidelné kontrolovana polozka

Zkontrolujte, zda jsou Srouby na vSech Sroubovych
svorkach pevné utazeny.

Zkontrolujte, zda jsou v§echny pruzinové svorky
dobfe zajistény.

Zkontrolujte vizualné vSechny kabely a vodice, zda
nejsou poskozené.

Ocistéte Spinu a prach.

Zkontrolujte vstupni a vystupni napéti.

Zkontrolujte okolni teplotu.

Provedte test izolaéniho odporu na silové svorkovnici.

Zpusob kontroly a napravna opatfeni

Utahnéte povolené Srouby svorkovnice Sroubovakem.

Zkontrolujte je vizualné, zda se na nich neprojevu;ji
stopy po prehrati.

Vizualni kontrola

Pro cisténi pouzijte vysavac.
Otestujte pouze silovou svorkovnici pomoci 500V
zkousece izolace a zjistéte, zda je izolani odpor

nékolik MQ nebo vice (hodnota je niz§i u modell
s vestavénym odruSovacim filtrem).

Pravidelné kontrolujte napéti na vstupni strané
elektromagnetickym AC voltmetrem (doporuéeno).

Pravidelné kontrolujte napéti na vystupni strané AC
voltmetrem s usmérfiovacem (doporuceno).

Zmeéfte teplotu okoli méni€e vzdy pfi spusténi, béhem
chodu a pfi zastaveni.

m Poznamky pro pravidelnou kontrolu

Pokud pouzivate k ¢isténi vysavac, vénujte pozornost vétracim otvordm, deskam plo$nych spoju
atd. Méjte na paméti, Ze pfilnuti necistot nebo prachu muze vést k neocekavané nehodé. Udrzujte

vSechny ¢asti Cisté.

Provadéijte test izolaéniho odporu pouze u silové svorkovnice ménice, jak ukazuje nasledujici

obrazek.

VF-AS3
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» Odpojte napajeci kabely pfipojené k silové svorkovnici a kabely k motoru.
* Pfipojte kazdou silovou svorku.

R/L1 S/L2 TIL3 u/im VIT2 WIT3

) ) ) ) ) )

500V zkous$e€ izolace

Odpojte také kabely vystupnich svorek silového obvodu [U/T1], [V/T2] a [W/T3] a provedte test
izolaéniho odporu pouze na motoru. Pokud provadite test izolaéniho odporu na perifernich
obvodech v jinych &astech, neZ je motor, odpojte také vdechny kabely pfipojené k ménici tak, aby
na méni¢ nedostalo zkuSebni napéti.

» Provedte test izolaéniho odporu pouze na silové svorkovnici. Neprovadéijte test izolaéniho
odporu na ovladacich svorkach v jinych &astech, nez je silovy obvod, nebo na svorkach
obvodl na desce ploSnych spoj.

» Neprovadéjte dielektricky test. V opaéném pfipadé muaze dojit k poSkozeni vnitfnich souéasti.

Dulezité

14.2. 2 Pravidelna kontrola vyménnych dilQi

Ménic je sestaven z velkého poctu elektronickych dil(i v€éetné polovodiCovych soucastek. Nize
uvedené dily podléhaji vlivem ¢asu opotfebeni kvuli svému sloZzeni nebo fyzikalnim vliastnostem.
Pouziti velmi starych nebo poskozenych dilt vede k degradaci vykonu nebo poskozeni ménice.
Provadéjte proto pravidelnou kontrolu a preventivni udrzbu.

Pokud je zapotfebi néjaky dil vyménit, kontaktujte prodejce Toshiba. Z bezpecnostnich divodu
neprovadéjte vyménu dild sami.

A VAROVANI

* Nevymeénujete zadné dily.
Mohlo by dojit k Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo jinému zranéni. O opravu ménice a
ZakZAno vyménu nahraditelnych dild poZzadejte prodejce.

uvedenych €asti je zalozen na pfedpokladu, Ze byly pouzivany v doporu¢eném prostredi (bez
korozivnich plyn(, olejové mlhy, prachu, kovovych pilin atd.) a pfi doporu¢ené okolni teploté.
Dulezité » Ocekavana zivotnost a standardni intervaly vymeény nejsou zarukou skute¢né zivotnosti.

0 + Cyklus vymény dilli zavisi na okolni teploté a provoznich podminkach. Interval vymény zde
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m Kontrola chladiciho ventilatoru

Kontrolované polozky u chladiciho ventilatoru jsou nasledujici:
+ Je otaceni chladicich ventilatort stabilni?
» Vyskytuje se néjaky neobvykly hluk nebo vibrace?

Délka pfedpokladané zivotnosti chladicich ventilatord, které ochlazuji €asti generuijici teplo, jsou
nasleduijici:
VFAS3-2004P az 2550P,

VFAS3-4004PC az 4132KPC: Predpokladana zivotnost je 10 let.
VFAS3-4160KPC az 4280KPC: Pfedpokladana Zivotnosti je 5 let (9 let pro vnitfni ventilator)
* Primérna teplota okoli 40 °C, faktor zatizeni 80% nebo nizsi, provoz 24 hodin denné

Vymérite ventilatory, také kdyZ se objevi neobvykly hluk nebo vibrace.
Pro vyménu chladicich ventilatord kontaktujte prodejce Toshiba.

m Kontrola vyhlazovaciho hlinikového elektrolytického kondenzatoru

Kontrolované poloZky u vyhlazovaciho hlinikového elektrolytického kondenzatoru jsou nasleduijici:
* Byl zjistén unik elektrolytu?
+ Je bezpecnostni ventil prorazeny?

Predpokladané zivotnost vyhlazovaciho hlinikového elektrolytického kondenzatoru je 10 let.

* Primérna teplota okoli 40 °C, faktor zatizeni 80% nebo méné, provoz 24 hodin denné

Pro vyménu vyhlazovaciho hlinikového elektrolytického kondenzatoru kontaktujte prodejce
Toshiba. V zavislosti na kapacité mlze byt zapotfebi vyménit méni¢, protoze vyhlazovaci hlinikovy
elektrolyticky kondenzator je namontovan na desce plosnych spoji.

|
+ Kontrolu varovani a vystupnich signalt pro vyménu dili mdzete provadét v rezimu [Monitor
mode]. Podrobnosti viz [8. 1. 1].

Poznamka » Predpokladana zivotnost vyhlazovaciho hlinikového elektrolytického kondenzatoru se zkracuje
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